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1 Symboly

V navodu k obsluze jsou uvedeny nasledujici symboly, jejichz uCelem je usnadnit pochopeni uvedeného
pozadavku.

Dodrzujte pokyny a vystrahy, v opacném pfipadé hrozi riziko poSkozeni zafizeni a ohrozeni
bezpecénosti osob.

V pfipadé nedodrzeni pokynu Ci vystrah spojenych s elektrickym zafizenim hrozi riziko poskozeni
zarizeni nebo ohrozeni bezpecénosti osob.

Poznamky a vystrahy pro spravnou obsluhu zafizeni a jeho &asti.

Ukony, které maze provadét provozovatel zafizeni. Provozovatel zaFizeni je povinen se seznamit s
pokyny uvedenymi v navodu k obsluze. Poté je zodpovédny za provadéni bézné udrzby na zafizeni.
Pracovnici provozovatele jsou opravnéni provadét bézné ukony udrzby.

Ukony, které musi provadét kvalifikovany elektrotechnik. Specializovany technik, opravnény
provadét opravy elektrickych zafizeni, v€éetné udrzby. Tito elektrotechnici musi mit opravnéni
pracovat s elektrickymi zafizenimi.

Ukony, které musi provadét kvalifikovany elektrotechnik. Specializovany technik, ktery disponuje
schopnostmi a kvalifikaci pro instalaci zafizeni za béznych provoznich podminek a pro opravu
elektrickych i mechanickych prvkl zafizeni pfi udrzbé. Elektrotechnik musi byt schopen provést
jednoduché elektrické a mechanické ukony spojené s udrzbou zafizeni.

E B B

Upozoriuje na povinnost pouzivat osobni ochranné pracovni prostiedky.

Ukony, které se smi provadét pouze na zafizeni, které je vypnuté a odpojené od napajeni.

Ukony, které se provadéji na zapnutém zafizeni.

Dékujeme Vam, ze jste si zakoupili tento vyrobek a zadame Vas pired uvedenim do provozu o precteni
tohoto Navodu pro montaz a obsluhu.



Ccz
Dulezité upozornéni a ¢innosti nutné provést pred a pfi zprovoznovani
frekvenéniho ménice.

1. Schéma zapojeni snimace tlaku PUMPA (vice v kapitole 5.5.1 Schéma zapojeni)

Poznamka: Na nasem webu www.pumpa.eu mazete najit Tlakové €idlo 90° PUMPA E-DRIVE 0-10 bar 4-
20 mA pod objednacim kédem ZB00050295.

M1 M2 COM COM 24V | S+ S-
i i
MO1 MCM All Al2 VO GND GND

Cerny cerveny
|
Snimad tlaku

Schéma zapojeni dvouvodic¢ového snimace tlaku

2. Nastaveni snimace tlaku na frekvenénim ménici (vice v kapitole 7 Rychly start)

V zavislosti na rliznych typech snimacl je nastaveni parametrd rGzné.

e Pro pfiklad snima¢ s napajecim napétim 24 V, zpétnovazebnim signalem 4-20 mA, tlakovym rozsahem 10 bar,
pozadovanym vodnim tlakem 4,0 bar musi byt nastaveny nasledujici parametry:

F0.00=4,0 Nastaveni tlaku

F0.08 = 10 Maximalni rozsah snimace

£0.05 Moznost signalu 0: start/ stop pomoci tlaéitek
' spusténi/zastaveni 1: start / stop pomoci svorek

Poznamka: pomoci tlagitka “SHIFT” Ize pfepinat mezi parametry

Zobrazeni Nazev Popis Jednotka Poznamky
P Aktualni tlak Hodnota tlaku aktualniho provozu bar ©
H Provozni frekvence Aktualni provozni frekvence Hz ©
d Nastaveny tlak Nastaveny tlak Bar/°C ©
A Provozni proud Aktudlni vystupni proud pohonu A ©
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Nastaveni dulezitych tlakovych a ochrannych funkci frekvenéniho ménice (vice v kapitole 7
Programovani a parametry)

zavodu

3 ‘c
e |8z
3 g2
% = | glx g
3 » T a . o s b S
X — [ c < S > c
S s oS8 |3 S el 8 o
T o8 x e |3 b3 S| a o
. ’ 0,0~ V reZimu s vice pohony musi uzivatelé pouze nastavit
F0,00 Prednastaveny tlak F0.08 Bar 3.0 0 ©] parametry hlavniho motoru.
0:Dopfedu Smér otaceni Ize zménit upravou tohoto parametru
F0,02 |Smér otageni motoru |1: Dozadu | \ 0 0| e
0: start/ stop pomoci tlagitek
1: start / stop pomoci svorek
Moznost signalu 2: start / stop porr)opi ﬁ'zgm’ phva’nosu’
F0,05 s ¢ . |0~3 \ 0 0 | ® |(3: Start/ stop v zavislosti na pfivodnim tlaku vody.
spusténi/zastaveni . . o . N o
Poznamky: V rezimu vice pohonl musi byt tento
parametr nastaven na hodnotu 2
Maximalni rozsah snimace
F0.08 |Rozsah snimace 0,0~200,0 | bar 10,0 0 |o
F2.08 Horn limit provozni |F2.10~F2. Hz 50,00 L1« [Horni limit provozni frekvence pohonu
frekvence 09
T ] 1
£2.09 Maximalni vystupni 10,00-60,0 | Hz 50,00 .
frekvence
Spodni limit provozni 1
F210 [P P 0,00-F2.08 | Hz 0,00
frekvence
0: Deaktivovana
1: Aktivovana Vyhodnoceni podle frekvence, tlaku a
Ochrana proti proudu
F4.00 nedostatku vody \ 2 0o 2: Aktivovana Vyhodnoceni podle vystupniho tlaku
3: Aktivovana Vyhodnoceni podle vstupniho tlaku (na
pfivodu musi byt nainstalovan snimac)
Vychozi
Jmenovity vykon hodnota <4t
F5.00 motoru 0,4~110,0 | kW pislugného 0 | e [Nastavte podle Stitku motoru.
motoru
ita 1~F2.
F5.01 Jmenovita frekvence 10,0 0 Hz 50,00 Hz 0 | e [Nastavte podle stitku motoru.
motoru 8
Vychozi
Jmenovité otacky ot/ hodnota <ir
F5.02 motoru 0~36000 min | piislusného 0 | e [Nastavte podle stitku motoru.
motoru
Vychozi
Jmenovité napéti hodnota .
F5.03 motoru 0~480 \% piislusného 0 | e [Nastavte podle Stitku motoru.
motoru
F5.04 Jmenovity proud 0,1~200,0 | A 0 0 | e [Nastavte podle Stitku motoru.
motoru
F7.01 Volby f’unkce 0,187,839, Ks 9 0 | e |9: Zapinaci kontakt ochrany proti nedostatku vody
vstupnich svorek M2 |37
Obnoveni VyChOZl’Ch 0: Za'dny provoz
FD.01 |nastaveni vyrobniho |0~2 \ 0 1 | e |1: Obnoveni vychozich nastaveni vyrobniho zavodu

2: Vymazani zdznam( poruch

Poznamka: Pokud je délka kabelu mezi pohonem (Frekvenénim méniéem) a motorem vétsi nez 50 m,
doporucéujeme mezi motor a pohon nainstalovat kvuli ochrané motoru a frekvenéniho ménic¢e DU/DT filtr,
Sinus filtr nebo jiné odrusovaci zafizeni. Pfipadné se obratte na svého prodejce. (vice v kapitole 10.1)
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2 Uvod

Dékujeme, ze pouzivate frekven&ni ménic Drive-03. Tato pfiru¢ka poskytuje pfislusné provozni pokyny a podrobny popis
parametrl. Pfed instalaci, spusténim, adrzbou nebo kontrolou si prosim peclivé pfectéte tento navod.

Pred pouzitim se ujistéte, Zze zapojeni a smér otaceni Eerpadla jsou spravné.

Tato pfirucka se pouziva pouze u pohonu (frekvenéniho ménice) Cerpadla, jehoz verze softwaru je V3.0 a vySSi; pred
pouzitim zkontrolujte hodnotu parametrt vaseho stroje F0.17.

MozZné pouZiti vyrobku:

- obytné prostory - vodni napajeni ze studni a vrtd

- bytové domy - zavlazovani sklenik(, zahrad, v zemédélstvi
- kempinky - opétovné vyuziti deStove vody

- bazény - primyslova zafizeni

- zemédélské podniky

3 Poznamky tykajici se bezpeéného provozu

A

Pred instalaci
Neinstalujte a neprovozujte zatizeni, pokud je poskozené nebo kterému chybi dily. Pokud nedodrzite tento pokyn, maze dojit k
poskozeni zafizeni nebo ohrozeni Zivota.

Instalace

Kdyz instalujete pohon (frekven&ni méni€) nebo s nim manipulujete, drzte jej za spodni stranu a nikoli pouze za vné;jsi kryt, abyste
zabranili urazu osob nebo poskozeni pohonu.

Pohon (frekvenéni méni¢) musi byt nainstalovan na nehoflavém materialu v dostate¢né vzdalenosti od tepelnych zdroji a
hoflavych a vybusnych materiald.

Pokud je pohon nainstalovan v ochranné skfini, musi byt tato skfifi vybavena vétracimi otvory zajidtujicimi vnitfni teplotu pod 40
°C, jinak muze dojit k poSkozeni pohonu v disledku vysoké teploty.

POZOR: FM je dodavany bez tlakového ¢idla. Mlizete pouzit napfiklad nase Tlakové ¢idlo 90° PUMPA E-drive 0-10 bar 4-20
mA ZB00050295.

Elektrické zapojeni

PRIPOJENI POHONU (Frekvenéniho méni¢e) ZAJISTETE ODBORNOU FIRMOU. Pokud nedodrzite tento pokyn, miize dojit k
urazu elektrickym proudem nebo k posSkozeni pohonu.

VSechny souvisejici elektrické obvody a komponenty musi byt v souladu s platnymi normami. Pokud nedodrzite tento pokyn, muze
dojit k Urazu nebo poskozeni zafizeni.

Zajistéte spravné uzemnéni uzemnovaci svorky.

Nedotykejte se svorek hlavnich obvod( a davejte pozor, aby se tyto svorky nedotykaly krytu pohonu.

Pfed pfipojenim zkontrolujte, Ze jmenovité napéti a polet fazi pohonu souhlasi s hodnotou napajeciho napéti a poctem fazi
pfivodu.

Nikdy nepfipojujte stfidavé napajeni na vystupni svorky V, U, W.

Nikdy neprovadéjte napétovou zkousku pohonu se stojanem, protoze muize dojit k poSkozeni pohonu.

Hlavni obvody a ovladaci obvody pohonu musi byt v samostatnych kabelech nebo vedeny kolmo na sebe, popf. ve stinénych
kabelech, jinak se projevi ruseni ovladacich signala.

Kabel pfipojovany ke svorkam hlavnich obvodd musi byt opatfen pfipojkami v oddéleném prostoru.

Pokud je délka kabelu mezi pohonem a motorem vétSi nez 50 m, doporu€ujeme pro ochranu pohonu a motoru pouzit tlumivku.

Provoz

Stfidavé napéjeni zapnéte pouze po fadném upevnéni pfedniho krytu. BEhem provozu tento pfedni kryt neotevirejte a
nesundavejte.

Pokud se po chybé& napajeni aktivuje automatické resetovani funkéni poruchy, musi byt nejdfive pfijata bezpe€nostni opatfeni,
jinak muze dojit k poskozeni zafizeni nebo Urazu osob.

Tlagitko ,RUN/STOP" (PROVOZ/ZASTAVENI) mtZe byt nefunkéni z diivodu aktivovani nékteré z funkci. V obvodu ovladani
pohonu musi byt nainstalovan samostatny hlavni vypina¢ napajeni.

Kdyz je pohon zapnuty, svorky pohonu jsou pod napétim, i kdyz je v zastaveném stavu. Nedotykejte se téchto svorek kvdli riziku
Urazu elektrickym proudem.Ke spousténi a zastavovani pohonu nepouziveijte jisti¢, protoze mlze dojit k poSkozeni pohonu.
Protoze pohon poskytuje zménu otacek z minimalnich na maximalni za velmi kratkou dobu, zkontrolujte, Ze motor a zafizeni Ize v

7
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tomto pfisluSném rozsahu pouzit. Jinak mize dojit k poSkozeni zafizeni.
Nedotykejte se chladi¢e. Pokud nedodrzite tento pokyn, maze dojit k nezadoucim popaleninam.

Tovarni parametry pohonu spliuji vétSinu pozadavkd vyZzadovanych provozem zafizeni a pokud to neni nutné, tyto parametry
neupravuijte. | kdyz ma nékteré zafizeni zvlastni pozadavky, upravte pouze nezbytné nutné parametry. Jinak nespecifické upravy
mohou zpUsobit poSkozeni zafizeni.

Udrzba a kontrola

Kdyz je zafizeni pfipojeno k napajeni, tak se nedotykejte pfipojovacich svorek. Pokud nedodrzite tento pokyn, mize dojit k trazu
elektrickym proudem.

Provadét udrzbu, vyménu a kontrolu pohonu mohou pouze kvalifikovani elektrikafi.

Po poruse napajeni pockejte minimalné 10 minut nebo zajistéte odstranéni veSkerého zbytkového napéti pfedtim, nez zahajite
udrzbu nebo kontrolu, jinak mize dojit k poskozeni zafizeni nebo Urazu osob.

Deska s ploSnymi spoji ma integrovany obvod CMOS, nedotykejte seji, jinak elektrostaticka elektfina mize tuto desku s ploSnymi
spoji poskodit.

DalSi poznamky
Je pfisné zakazano provadét jakékoli zmény pohonu, protoZze muze dojit k vaZnému nebo smrtelnému zranéni. Po provedeni
svévolné zmény pohonu je zaruka neplatna.

4 Kapitola 1 Ovladaci panel .
4.1 Ovladaci prvky panelu f

1. MENU: toto tlaitko se pouZziva k pfepinani mezi rezZimem pevného nastaveni a rezimem provadéni zmén nastaveni

2. P.SP/ENT: toto tlacitko se pouziva k nastaveni tlaku a k potvrzeni nastaveni parametru.

3. SHIFT: toto tlacitko se pouZziva k pfepinani zobrazeni a k pohybu kurzor( pfi
provadéni zmén parametr(. V provoznim stavu mlzete stisknutim tohoto
tlagitka pfechazet mezi provozni frekvenci, vystupnim proudem, nastaveni Run Stop  Alarm 1 Alarm 2
tlaku a zpétnovazebnim tlakem. Pomoci tohoto tlaéitka mUzZete provadét
tmény parametrd. Blikajici bit je aktualnim bitem, ktery Ize zménit.

4. Tlacditka ,, A“ a, ¥“: Tato tlacitka se pouzivaji k provadéni zmén hodnot
parametr(.

5. RUN: spoustéci tlacitko, kdyz jsou tlacitka pouzivana ve spoustécim rezimu.

6. STOP: toto tlacitko se pouziva k zastaveni pohonu a k resetovani poruchy,
kdyz jsou tlacitka pouzivana ve spoustécim rezimu.

4.2 Kontrolky
e RUN (PROVOZ): kontrolka provozu
Sviti: provoz
Blika: pohotovost
Nesviti: zastaveni
e STOP: Zastaveni nebo pohotovost
ALARM 1: alarm poruchy pohonu

ALARM 2: alarm poruchy potrubniho systému @

4.3 Popis menu

Existuji tfi trovné menu:

1. Skupina funkci (prvni Uroven)

2. Nastavovani funkci (druha urover)
3. Nastavovani funkci (tfeti uroven)

Popis: V menu tfeti irovné se mlzete stisknutim tlacitka ,MENU" nebo, P.ST/ENT" vratit do menu druhé Urovné. Kdyz stisknete
tlaCitko, P.ST/ENT", nejdfive se ulozi parametry do ovladaciho panelu, pak se vratite do menu druhé Urovné a automaticky se
zobrazi dal$i funkce. Kdyz stisknete tlacitko ,MENU", vratite se pfimo do menu druhé Urovné bez ulozeni parametru a zlistane
zobrazena aktualni funkce.

V menu tfeti Urovné Ize zménit pouze blikajici bit. Pomoci tlacitka ,SHIFT* zvolte blikajici bit.

Poznamka: Zménu parametr(i ozna¢enych ,®" provadéjte ve stavu zastaveni. Parametry oznagené ,@"jsou aktualni zjisténé a
zaznamenané hodnoty, které nelze zménit.



Priklad: Zméiite P0.02 z O na 1; stisknutim tlacitka menu po dobu dvou sekund piejdéte do nastavovani parametru.

Zastaveny stav / Provozni stav

Blikajici bity: Poznamka: Pokud mé tato hodnota mnoho
0 _0 0 prvani étyi1 bity 1 bith, soucasnym stisknutim tlacitek A ¥
'y spustite blikdni nasledujiciho bitu.
7N N ~
IMENU | I{ﬂENUj /gsa\
N - (e
p ! 0%
Blikajici bit:
F 0 pn‘n?llji ' 1 Blikajici bit: prvni bit
F — —
/'_'\\ /6’_;,}\ F 0 -0 3 /Y = \\ Pomoci tlacitek A ¥
I:MUNEII ( EzT | "\ '/-l l\\A/ nastavte dalsi
N N — —  parametry skupiny FO.
A J —
Blikajici bit: N\ R
F 0 _0 0 prvai bit IQEle "
A~ -
e =N -~ \-. L 4 Blikajiei bit: prvni bit
v |& ~
T/ 1 g F 0 > >, Pomocitlacitek A ¥
( v :I ( | nastavte dalsi skupiny
F 0 0 2 N/ N parametrin.
n
A N - >
VA A {MENG.
IMENU | (MENU| N4
N A - Zastaveny stav / provozni stav

(frekvence 50 Hz)

¥
Blikajici bity:
— 0 _0 0 prvaoi étyii bity

4.4 Popis nastaveni tlaku

1. Stisknéte tlacitko P-SP/ENT po dobu 2 sekund

2. Pomoci tlacitek ,, A“ a ,, ¥* zmérite talk

3. Stisknutim tlagitka P-SP/ENT rezim nastaveni opustite
Poznamka: Jednotky tlaku

0,1 MPa =100 kPa = 1 bar = 1 kgf/cm”2

5 Rozmeéry a zapojeni
1. 0,75-2,2 kW Celkové rozméry

161

210

Cz
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2. 4-7,5 kW celkové rozméry

179 144.3
165. 6
o o —O]
- o ¢ S o
g § 000 = =
@ Q
> i
_ NS

3. 11-18,5 kW celkové rozméry

202 154

17.5
65

235
-]
65

300

g T}

5.1 Obrazky postupu instalace na povrchové ¢erpadlo

Krok 1: Upevnéte zakladni desku k motoru Krok 2: Umistéte pohon na desku

10
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Krok 3: Dokoncete instalaci

—— .y

5.2 Zapojeni a bezpeénostni opatieni

5.2.1 Kroky zapojeni
1. VySroubujte Srouby na ovladacim panelu, odpojte kabel
vedouci k tla¢itkim a sundejte kryt. (Davejte pozor, abyste
neposkodili kabel vedouci k tlacitkim)

2

o

2. Jednotlivé kabely jsou pfivedeny pfes vodotésné vyvodky vespod skfifiky a pfipojeny k pFisluSnym svorkam.

Hlavni svorky

Vodotésna vyvodka

Vystupni stfidavy kabel ———

3. Pr¥ipojte kabel vedouci k tlagitkim, nasadte kryt a upevnéte jej pomoci Sroubu.

e

o8

Vstupni stfidavy kabel

Vystupni stfidavy kabel

11
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5.3 Schéma zapojeni svorek hlavnich a ovladacich obvodu

A\

Pohon ¢erpadla

motor 3 x 400V

*TA-TB Normal
zapinaci kontakt

*TB-TC Normal
vypinaci kontakt

*DC48V/50mA

Fazovy vodi¢ napajeni 24 V
Maximum 100 mA

24V

COM QO Uzemiiovaci vodi¢ napdjeni 24 V

Maximum 100 mA

s > R
Napéti
3x400V s o s
ﬂ oT
S @S
Digitalni vstup 1 : : I Ml
Digitalni vstup 2 QM2
pro plovak nebo
tlakovy spina¢ na
saci ¢dsti Eerpadla O com
DC:4-13V dvo
DC:0-10V/4-20mA L Ayq
DC:0-10V/4-20mA L 1o
GND
GND
5.4 Popis svorek
Ovladaci svorky — signalni svorky:
M1 M2 | COM | COM | 24V | S+ S-
MO1 | MCM | All | AI2 | VO | GND | GND

Ovladaci svorky — reléové svorky:

TA | TB | TC

5.4.1 Popis ovladacich svorek

Oznaceni | Popis svorky Technicky popis
svorky
M1-M2 Svorka multifunkéniho digitalniho vstupu 1. Oddélovaci jednosmérny vstup optického vazebniho prvku
napf. pro ochranu proti chodu nasucho — 2. Aktivovan, kdyZ je piipojen k uzemnéni GND.
plf)\{évl< v akumulaci nebo tlakovy snimac na 3. Rozsah vstupniho napéti: 9-36 V DC
sani cerpadia 4. Vstupni impedance: 3,3 kOhm
All Svorka analogového vystupu 1 1. Rozsah vstupniho napéti: 0-10 V DC nebo 0/4-20 mA,
v zavislosti na parametru.
NG Svorka analogového vystupu 2 2. Vstupni impe’dance: 20 kOhm pro napétovy vstup; 500 Ohm
pro proudovy vstup
VO Analogové referenéni napéti 4-13 V (nastavitelné), = 5 % maximalni vystupni proud 50 mA
GND Analogova uzemnovaci svorka VO referenéni nulovy potencial

12
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TA/TB/TC | Reléovy vystup pro externi pfenos TA-TB: zapinaci kontakty
chybovych hiaseni TB-TC: vypinaci kontakty

Zatizitelnost kontaktu:
AC 230 V / 3A / zapinaci kontakty
AC 230V / 3A [/ vypinaci kontakty

+24 V Napajeni +24 V pro vnéjsi zafizeni Zajisténi napajeni +24 V pro vnéjsi zafizeni. Maximalni vstupni
proud 100 mA. Obvykle se pouziva jako digitalni vstupni pracovni
napajeni a napajeni vnéjSich snimaca.

COM Napajeci obecna svorka +24 V Zajisténi napajeci obecné svorky +24 V pro vnéjsi zafizeni

S+ Svorka standardu sériové komunikace RS Rozhrani standardu sériové komunikace RS 485. Pouzijte

S- 485 krouceny dvouzilovy nebo stinény kabel

5.5 Zapojeni snimacu

e +VO — Nap3jeci svorka pro tlakomér (nastavitelné vystupni napéti)
e 24V — Napajeci svorka snimace tlaku
e All, AI2 — Vstupni svorka analogového signalu 0-10 V nebo 4-20 mA)
e GND - Uzemnéni napajeci VO

e COM — Uzemnéni napajen 24 V

5.5.1 Schéma zapojeni

zapojeni:

i Pohon Ize pfipojit k vysilacimu tlakoméru a snimace tlaku. Zapojeni provedte podle niZze uvedenych schémat

1.

Tlakomér: pracovni napéti 4-13 V DC, vystup 0-10 V DC. Metoda zapojeni je znazornéna nize.

M1 M2 COM

COoM

24V | S+ S-

MO1 MCM All

Al2

VO GND GND

-~

Tlakomér

2. Snimace tlaku 24 V: rozsah pracovniho napéti 10-30 V DC, vystup 4-20 mA.

M1 M2 COM COM 24V | S+ S-
I L
MO1 MCM All Al2 VO | GND GND
¢erny Cerveny

Snimac tlaku

13
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Schéma zapojeni dvouvodic¢ového snimace tlaku

M1

M2

COoM

COM 24V | S+ S-

MO1

MCM

All

Al2 VO GND GND

Snimac tlaku

Schéma zapojeni tfivodi¢ového snimace tlaku

3. Snimac tlaku 10 V: rozsah pracovniho napéti 10 V DC, vystup 4—20 mA

M1

M2

CoOM

COM 24V | S+ S-

MO1

MCM

All

Al2 VO GND GND

Schéma zapojeni tfivodi¢ového snimace tlaku

— |

Snimad tlaku

5.6 Propojovaci mustky ovladaciho panelu

Existuji 3 sady propojovacich mustku:

Cislo Poloha | Popis funkce Poloha | Popis funkce

mustku | mustku mustku

JP1 1-2 Standard sériové komunikace RS485 je pfipojen | 2-3 Standard sériové komunikace RS485 neni
ke koncovému odporu. PouZivejte svorky pfipojen ke koncovému odporu. PouzZivejte
v rezimu vice pohon(. svorky v rezimu vice pohon(.

JP2 1-2 Svorka GND je pfipojena k uzemnéni 2-3 Svorka GND neni pfipojena k uzemnéni

JP2 1-2 Svorka GND je pfipojena k uzemnéni 2-3 Svorka GND neni pfipojena k uzemnéni

5.7 RozsSirujici deska ploSnych spoju

Toto zafizeni mlze byt vybaveno rozsifujici deskou. RozSifovaci deska obsahuje rozhrani RS485. Rozsifovaci rozhrani RS485
neni zavislé na standardni rozhrani RS485 a rozSifovaci rozhrani RS 485 pracovala sou¢asné jako pomocna rozhrani. Také lze
provést nastaveni tlaku, aby bylo jedno rozhrani hostitelské a druhé pomocné. Pfipady pouziti jsou uvedeny v kapitole 9.4.

Popis svorek DPS je uveden v nasledujici tabulce:

Oznaceni Popis svorky Technicky popis

svorky

485A/485B Komunikaéni port rozsifovaciho Komunikaéni port RS485. Pouzijte krouceny dvouZzilovy nebo stinény
rozhrani RS485 kabel.

14
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CGND

Uzemnovaci svorka RS485

RS485 pfipojené k uzemnéni. Pokud neni pfipojené, mlze zUstat
volné nepfipojené.

DPS obsahuje jeden propojovaci mastek. Popis vybéru pfFislusného mustku je uveden v nasledujici tabulce.

pfipojen ke koncovému odporu a pouziva
svorky v rezimu vice pohonu

Cislo Poloha Popis funkce Poloha Popis funkce
mustku muUstku mustku
J1 1-2 Standard sériové komunikace RS485 je 2-3 Standard sériové komunikace RS485 neni

pfipojen ke koncovému odporu a pouziva
vnitini zafizeni v rezimu vice pohon(

Poznamka: V nasledujicich kapitolach oznacuje zkratka RS1 standardni rozhrani RS485 a zkratka RS2 rozsifujici rozhrani RS485.

6 Rychlé nastaveni

Nastaveni provedte podle nasledujicich krokud

1. Nastavte rozsah a typ snimace
F0.08 = 10 rozsah snimace

F0.09 = 0 Volba kanalu zpétné vazby snimace (0: kanal Al1, 1: kanal Al2, 2:max (Al1, Al2))
F2.00=10 Provozni napéti snimace
F2.01=11 Typ snimace (Al1, Al2 vychozi pro proudovou zpétnou vazbu)

2. Ovérte smér otaceni
Spustte ¢erpadlo na kratkou dobu a sledujte smér otaceni. V pfipadé potfeby mizete zmeénit smér otaceni dvéma nize uvedenymi

zpUsoby:

e Odpojte napajeni a zkontrolujte, Ze je displej vypnuty. Vymérite navzajem dvé libovolné faze z fazi U/V/W.
e Zastavte pohon a zménte fazi F0.02

3. Nastavte zobrazeny tlak
Existuji tfi zpUsoby nastaveni zobrazeného a aktualniho tlaku:

e Kdyz je tlak ustaleny, nastavte F2.03 v rozsahu 0,5 bar.
e Pokud je tlak pohonu mirné vys$si, snizte rozsah snimace (F0.08) a naopak.
e Nastavte parametry: F2.02-F2.05
4. Makro nastaveni
Pro rychlé nastaveni vadeho systému pouzijte nasledujici tabulku.

Typ systému

Parametr

Detaily parametrd zmény automaticky | Popis

Samostatné ¢erpadlo F0.20=1

F0.06=1; F1.02=0;

F1.03=0; F2.07=8; F8.00=3

Aut. Resetovani, aut. Spousténi aktivni,
podfizené RS485

Dva pohony, nadfizeny rezim F0.20=2

F0.06=1; F1.02=1,

F1.03=1; F2.07=8; F8.00=6

Aut. Resetovani, aut. Spousténi aktivni,
podfizené RS485

TFi pohony, nadfizeny rezim F0.20=3

F0.06=1; F1.02=1;

F1.03=2; F2.07=8; F8.00=6

Aut. Resetovani, aut. Spousténi aktivni,
podfizené RS485

Ctyti pohony, Nadfizeny rezim | F0.20=4

F0.06=1; F1.02=1;

F1.03=3; F2.07=8; F8.00=6

Aut. Resetovani, aut. Spousténi aktivni,
podfizené RS485

Pét pohonu, nadfizeny rezim F0.20=5

F0.06=1; F1.02=1;

F1.03=4; F2.07=8; F8.00=6

Aut. Resetovani, aut. Spousténi aktivni,
podfizené RS485

Sest pohond, nadfizeny rezim F0.20=6

F0.06=1; F1.02=1, F8.00=6;

F1.03=5; F2.07=8

Aut. Resetovani, aut. Spousténi aktivni,
podfizené RS485

Jeden pohon, jedna sit F0.20=7

F0.06=1; F1.02=0; F1.03=0;

F2.07=8; F7.07=2; F8.00=3

Aut. Spousténi, RO1 ovlada Cerpadlo
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Nouzovy rezim F0.20=9 F2.07=5; F0.06=1; F8.00=3 Zména frekvenéniho zdroje
Sit pohonu, podfizeny ¢.1 F0.20=11 F0.05=2; F0.06=1; F1.00=1; Komunikaéni adresa pohonu nastavena
nal
F1.04=1; F2.07=9; F8.00=6
Sit pohonu, podfizeny €.2 F0.20=12 F0.05=2; F0.06=1; F1.00=2; Blokovany paralelni chod, komunikaéni
adresa pohonu nastavena na 2
F1.04=1; F2.07=9; F8.00=6
Sit pohonu, podfizeny €.3 F0.20=13 F0.05=2; F0.06=1; F1.00=3; Blokovany paralelni chod, komunikaéni
adresa pohonu nastavena na 3
F1.04=1; F2.07=9; F8.00=6
Sit pohonu, podfizeny ¢.4 F0.20=14 F0.05=2; F0.06=1; F1.00=4; Blokovany paralelni chod, komunikaéni
adresa pohonu nastavena na 4
F1.04=1; F2.07=9; F8.00=6
Sit pohonu, podfizeny ¢€.5 F0.20=15 F0.05=2; F0.06=1; F1.00=5; F1.04=1; | Blokovany paralelni chod, komunikacni
F2.07=9; F8.00=6 adresa pohonu nastavena na 5
Nastaveni F0.20=0 F0.06=0; F5.12=0 Neblokovany paralelni chod, aut.

Resetovani a aut. Spousténi neaktivni

5. Stisknéte tlacitko ,P.SP/ENT" po dobu 2 sekund a podle potfeby nastavte tlak. Pak stisknéte tlacitko RUN

Hlavni pohon

Pomocny pohon 1

Pomocny pohon 2

Signal tlaku Komunikace RS485
Ttifazove T~
napajeni T~
I
-———
|T|akom R T R S T R § T R § T R S T
VO S+ S+ S+ S+ S+ S+ S+ S5+ S+
L ALl S S- S- S S S S S S-
Smm'u. lhl\u GND )
4 0111A RS2 |
AIZ
' N i 7 I Y / TV y I v /
Zvolte bud U V W U VvV W U V W U V W
tlakomér nebo
snimaé tlaku

Hlavni pohon

zatizeni

Nadiizené @

Pomocny pohon 1

Pomocny pohon 2 Pomocny pohon 3

Pomocny pchon 4

Schéma zapojeni svorek (maximalné 5 pomocnych pohonu)
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7 Programovani a parametry

“o”: Parametr Ize zménit jak v pohotovostnim, tak v provoznim stavu.
[ ]
I ‘@ Parametr nelze zménit v provoznim stavu.
‘@™ Parametr je aktualni zjisténou a zaznamenanou hodnotou, kterou nelze zménit.

7.1 Parametry zobrazeny v provoznim stavu

Poznamka: pomoci tlagitka “SHIFT” Ize pfepinat mezi parametry

Zobrazeni Nazev Popis Jednotka Poznamky
P Aktualni tlak Hodnota tlaku aktualniho provozu bar ©
H Provozni frekvence Aktualni provozni frekvence Hz ©
d Nastaveny tlak Nastaveny tlak Bar ©
A Provozni proud Aktualni vystupni proud pohonu A ©

7.2 Parametry zobrazeny v zastaveném stavu

Poznamka: pomoci tlagitka “SHIFT” Ize pfepinat mezi parametry

Zobrazeni Nazev Popis Jednotka Poznamky
P Aktualni tlak Hodnota tlaku aktualniho provozu bar ©
d Nastaveny tlak / teplota |Nastaveny tlak Bar/°C ©
Napéti DC sbérnice Tlakova hodnota DC sbérnice V ©

7.3 Skupina spoleénych parametrt FO pro rezim jednoho pohonu

- . £ g
= = N >
g o 5 2 2 88 z €
T X o o Q S |o 26 @ |N
e g o @ g o > =0 |E o
X 2 o 2= =) > "D N | N o
. . V rezimu s vice pohony musi uzZivatelé pouze nastavit
F0,00 [Prednastaveny tlak 0,0 ~ F0,08 Bar| 3.0 0 e) parametry hlavniho motoru.
Derivace Spousténi v pohotovostniho rezimu, kdyz tlak poklesne
F0,01 spoustéciho tlaku 0,0 ~ F0,00 Bar| 0.3 0 o pod prednastaveny tiak
- 2 &1 otacent | T h
FO.02  [Smér otaden motoruoj Dopiedu \ 0 0 o Smér otaceni Ize zménit Upravou tohoto parametru
1: Dozadu
0: Deaktivovana Funkce ochrany proti zamrzani a proti rezavéni vlastniho
1: Aktivovana (v Cerpadla. Podrobnosti naleznete v popisu F4.09-F4.11.
F0.03 Ochrana proti sekundach) \ 0 0 o V rezimu vice Cerpadel musi byt funkce ochrany proti
’ zamrzani 2: Aktivovana zamrzani nastavena samostatné pro kazdy pohon.
(béhem nékolika
minut)
F0,04 \rfg:\tment uniku 0.0~ 100,0 \ 5.0 0 o Cim vétSi je unik vody, tim vétSi je koeficient.
0: start/ stop pomoci tlacitek
1: start / stop pomoci svorek
. L, 2: start / stop pomoci Fizeni prenosu
FO0,05 Mozvn(v)st, signalu ., 0~3 \ 0 0 o 3: Start/ stop v zavislosti na privodnim tlaku vody.
spusténi/zastaveni Poznamky: V rezimu vice pohont musi byt tento parametr
nastaven na hodnotu 2
Moznost 0: degktivgva’no ] . ] §
F0,06 |automatického 0~1 \ 0 0 o 1: aktivovano (Poznamka: Funkce je platna, kdyz F0.05 =
spusténi 0)
Doba zpozdéni Doba zpozdéni pfed automatickym spusténim pfi
P0.07 |automatického 0,0~100,0 s | 50| 0 | o |Zapnutinapajeni
spousténi
F0.08 |Rozsah snimace 0,0~200,0 bar| 100 | 0 | o |Maximalnirozsah snimace
Volba kanalu 0: All Al1 a Al2 mohou byt pfipojeny k vychozimu snimaci
F009 |zp&tné vazb 1. AI2 \ 2 0 libovolné. (Al1 Al2 pfedstavuji rezim proudoveé zpétné
' petne y 2: Max (Al1, © vazby nastaveny jako vychozi ve vyrobnim zavodé.
snimace Al2)
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3: Min (Al1, AI2) Pokud pouzivate napétovou zpétnou vazbu, zmérite
4: Zpétna vazba nastaveni v F2.01.)
komunikace
Nastavena hodnota Kdyz je tlak vy$Si nez tento nastaveny tlak, je generovan
alarmu _ alarm a po dobé zpozdéni 0,1 s dojde k zastaveni. Kdyz
F0.10 vysokého F0.00~F0.08 bar | 8,0 0 © |se tlak vrati k normalni hodnoté a uplyne doba zpozdéni
tlaku pro resetovani, porucha automaticky zmizi.
Kdyz je tlak niZSi neZ tento nastaveny tlak, je generovan
Nastavena hodnota alarm a po uplynuti zpozdéni alarmu nastaveného v
F0.11 |alarmu nizkého 0.0~F4.01 bar| 00 0 o F4.09 dojde k zastaveni. Tato funkce neni aktivni, kdyz je
’ tlaku ' ’ ' nastavena hodnota 0. Kdyz se tlak vrati k normalni
hodnoté a uplyne doba zpozdéni pro resetovani, porucha
automaticky zmizi.
Tlak pFivodu vody Tato funkce plati, kdyz F0.05 = 3. Pohon se spusti, kdyz
F0.12 pro zastaveni 0,0~F0.08 bar| 3,2 0 O |tlak pfivodu vody je nizsi nez F0.13. Pohon se zastavi,
kdyZ tlak pfivodu vody je vys8i nebo roven F0.12.
Fo.13 |T1akprivoduvody g rg 15 bar| 30 | 0 | o
pro spusténi
Tento parametr predstavuje 16bitové binarni ¢islo. Bity 0
az 15 odpovidaji pfislusnym skupinam parametrd FO az
Zobrazené FF16. Kdyz je bit nastaven na 1, pfisluSna skupina
F0.14 |parametry na 0000~FFFF \ loooo| o o parametrt je skryta, kdyz je bit nastaven na 0, pfisluéné
‘ Uivatelské Grovni skupina parametr(l je zobrazena. Nicméné skupiny
parametrt FO, FD a FE budou vZdy zobrazeny bez
ohledu na nastaveni pfisluSnych bit(i 0 nebo 1.
Podrobnosti naleznete v popisu parametrd.
Nastaveni g: Earametry vyrogce pohondL:
. - . : Parametry vyrobce Cerpadla
F0.15 |urovné qurazenl 0~FD.05 \ 1 0 o |1 Parametry dealera
parametrd : -
0: Parametry uzivatele
F0.16 |Cislo vyrobku \ © |Vyrobek pfeddefinovany vyrobcem
FO.17 |Verze softwaru 3,00~3,99 \ 0 © |Tento popis je platny pouze pro tuto verzi softwaru.
F0.18 |Doba zrychlovani |0,1-800,0 s | 50 | 0 | o |LiSiseodrozsahu napajeni
F0.19 |Doba zpomalovani |0,1~800,0 s | 40 | 0 | o |Li8iseodrozsahu napajeni
F0.20 |Makro funkce 0-15 \ 0 0 Viz rychlé nastaveni (Kapitola 6)

7.4 Skupina spoleénych

parametru Fl pro rezim vice pohonti

Kod
funkce

Popis

Rozsah
nastaveni

Jedn

Vychozi
hodnota

Uroven

zobraz.

Pozna

>
X
S

Proved
zmény

F1.00

Komunikacéni
adresa mistniho
pohonu

1~247

1-5 jsou adresy pomocnych pohont. Adresa
o [hlavniho pohonu miize mit jakékoli jiné hodnoty.

F1.01

Rezerva

o [\

F1.02

Volba rezimu
komunikacéni sité

0~2

0: RS1, RS2 slouzi jako spole¢né podfizené stanice
pro komunikaci Modbus

1: RS1 slouzi jako hlavni pohon pro vice Eerpadel,
RS2 slouZzi jako podfizena stanice

2: RS2 slouzi jako hlavni pohon pro vice erpadel,
RS1 slouzi jako podFfizena stanice

F1.03

Poc&et pomocnych
pohon(

Sada

0: ZruSeni funkce ovladani pomocnych pohoni
hlavnim pohonem. Poznamka: Tento parametr slouzi
pouze jako frekven&ni zdroj PID a je nastaven pouze
v rezimu hlavniho pohonu v rozhrani RS485. Tento
parametr musi byt nastaven pfedem, kdyZ je
pomocny pohon pouzivan jako zalozni hlavni pohon.

F1.04

Zalozni nastaveni
hlavniho pohonu

Jednotky:
Zalozni hlavni
pohon Desitky:
Casovaci rezim

otaceni Sta:
rezim stejnych

otacek vice
Cerpadel Tisice:

0001

Jednotky: (Podporuje pouze standardni rozhrani
RS485 jako zalozni hlavni pohon) 0: Vypina tuto
funkci

1: Zalozni hlavni pohon aktivovan, viz popis Desitky:
Casovaci rezim otadeni

0: Otaceni s Casovym intervalem pfi zapnuti

1: Ot&c€eni s Casovym intervalem pfi provozu (s
vyjimkou pohotovostniho rezimu)
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Volba zpozdéni Sta: Online provozni rezim
doplriovacich 0: Rezim preplnéni
Cerpadel 1: Rovhomérné rozdéleni
provozni frekvence
jednotlivych Eerpadel
Tisice: Volba zpozdéni
doplriovaciho Cerpadla
0: Zpozdéni doplfhovaciho
Cerpadla je platné
1: Zadna funkce zpozdéni
Doba Doba stfidani hlavniho pohonu a pomocného pohonu.
F1.05 stfidani 0~3600 min | 120 1 o |0: ZruSeni funkce stfidani hlavniho pohonu a
pomocného pohonu.
Nastaveni adresy Neplati, kdyz je tato adresa vétSi nez pocet
F1.06 o 0~10 \ 6 1 o |pomocnych pohonud. 0 znamena, ze hlavni pohon je
malého Cerpadla -~
malé Cerpadlo.
Doba zpozdéni Znamena dobu zpozdéni doplfiovacich erpadel, kdyz
F1.07 |doplfhovacich 0,0-100,0 s 5,0 1 o [tlak neni dostateCny.
Cerpadel
7.5 Skupina ladicich parametri F2
= 2
o NS e
5 g S8 32 | &8 |&S|2E S
[ a x c =) > c DN (AN o
F2 00 Na'sta\{enl' napéti 4,0~13,0 Vv 10,0 0 o PIatiﬂproI nastavsar’u' VQ v;’istupu
snimace napajeciho napéti snimace
Jednotky: Nastaveni Al1
Nastaveni proudové |0: Napétova zpétna vazba
F2 01 nebo napétové 1: Proudova zpétna vazba \ 11 0 o Vychozi nastaveni Al1 a Al2 je
77 |zpétné vazby pro Al1, |Desitky: Nastaveni Al2 proudova zpétna vazba
Al2 0: Napétova zpétna vazba
1: Proudova zpétna vazba
F2 02 Spodni limit vstupu 0.00~F2.03 VImA 4.00 0 o Pouziva se pro zménu
All ’ ' horniho/spodniho limitu Al1(pfi zméné
F2.00 nebo F2.01 se tento parametr
F2.03 [Horni limit vstupu Al1 |F2.02~22,00 V/imA| 20,00 0 O |zméni automaticky)
F2.04 if’;d”' imit vstupu 14 02 05 V/ImA| 4,00 0 | o [Pouzivase prozménu
horniho/spodniho limitu Al2(pfi zméné
F2.00 nebo F2.01 se tento parametr
F2.05 |Horni limit vstupu Al2 |F2.04~22,00 V/mA 20,00 0 O |zméni automaticky)
Korekéni hodnota Pouziva se pro pohon k opravé
F2.06 0,0~F0.08 bar - 0 O |zobrazeného tlaku a odpovida
tlaku . " ; :
hodnotam tlakoméru. Viz popis.
0: Nahoru/dolu pro digitalni
nastaveni
Volba frekvenéniho ; Eﬁzgfﬁz Zvolte 8 pro hlavni pohon Zvolte 9 pro
F2.07 ; ) - \ 8 1 e |pomocné pohony
zdroje 5: Nouzovy pfivod vody 7 -
8 PID volte 5 pro nouzovy pfivod vody
9: Nastaveni pomoci
komunikace
F2.08 Eg&%lr'n?ét provoznt 15 10~F2.09 Hz 50,00 1 e |Horni limit provozni frekvence pohonu
F2.09 |Maximainivystupni 14 55 60 o Hz | 50,00 .
frekvence
Spodni limit provozni
F2.10 0,00-F2.08 Hz 0,00 o
frekvence
Volby pfi dosazeni 0: Provoz v zavislosti na
F2.11 |spodni limitni spodni limitni frekvenci 1: \ 2 U
frekvence Zastaveni 2: Pohotovost
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. . Nastaveni . . .

F2 12 Nastaveni nosné 1,0-15,0 kHz | podie typu o Zménou této hodnoty Ize nastavit hluk

frekvence A motoru

zafizeni

ReZim provozu : T'fYa'Y provoz po zapnuti V automatickém provozu je ventilator
F2.13 L napajeni \ o} oz

ventilatoru ) L. ovladan teplotou

1: Automaticky provoz

Volba reimu 0: Zastaveni v disledku

F2.14 zpomaleni \ e |Volba rezimu zastaveni pohonu

zastaveni

1: Automatické zastaveni

7.6 Skupina parametrti F3 pro PID a pohotovostni rezim

g |2
— g |2 >
S - o | N E <
] < g’ N <= [»e ko] £
< K R c 228 |8 2
= S S @ T |82 (8 S
[} o x c a |>Lc |2 o o
Cim vy$&i hodnota parametru, tim rychlej$i odezva
Proporcionalni vodniho tlakového systému. Ale pokud bude nastavena
F3.00 sesileni 0,00-200,0 % | 500 | 1 o |pf¥ili§ vysoka hodnota, systém bude oscilovat. Hodnota
musi byt nastavena v zavislosti na pfislusném vodovodnim
systému.
F3.01 |Integraéni doba [0,01-90,00 s | 0,50 )
F3.02 |Derivaéni doba |0,00-10,00 s (0,002 2 o)
F3.03 |V2orkovact 14 40.10,00 s [0001] 1 | o
interval
F3.04 |Limitodehylky 14 4 1500 %|03|1]|o
PID regulace
0: Nastaveni tlagitky
Volba nastaveni 1: Nastaveni pomoci Al1
F3.05 PID zdroje 0~4 \ 0 1 | o [2: Nastaveni pomoci Al2
3: Nastaveni pomoci LCD
4: Nastaveni pomoci komunikace
Jednotky
0: Pozitivni
1: Negativni Jednotky:
Desitky: 1. Pozitivni regulace: Kdyz je zpétnovazebni signal vyssi
0: Zobrazeny tlak ,d" nez signal nastaveni PID, vystupni frekvence se snizuje.
Volba vystupni |1: Zobrazena Kdyz je zpétnovazebni signal nizSi nez signal nastaveni
F3.06 [charakteristiky |teplota ,c" \ | 000 | 1 | o |PID, vystupni frekvence se zvySuje.
PID Sta: 2. Negativni regulace: Kdyz je zpétnovazebni signal vyssi
0: Zapnuti nez signal nastaveni PID, vystupni frekvence se zvySuje.
vzorkovani Kdyz je zpétnovazebni signal nizsi nez signal nastaveni
pohotovostni frekvence PID, vystupni frekvence se snizuje.
1: Vypnuti vzorkovani
pohotovostni frekvence
Kdyz provozni frekvence dosahne horni limit nastaveny v
F2.06 a pokud po uplynuti této doby detekce je hodnota
Doba zpétné zpétné vazby PID stale 0, je generovana porucha
vazby PID pro preruSeného vedeni zpétné vazby. Tato funkce neni
F3.07 [detekci poruchy |0,0~100,0 S 1.0 1 | o [aktivni, kdyZ je nastavena hodnota 0. KdyzZ kterékoli ze
pferuseného zafizeni dosahne maximalni provozni frekvence, hlavni
vedeni pohon bude generovat poruchu bez ohledu na to, zda
hlavni pohon dosahl nebo nedosahl maximaini provozni
frekvence.
Pohotovostni rezim
. i 1: Vyhodnoceni tlaku, frekvence, €asovani pohotovostniho
0: Deaktivovana 1: rezimu, funkce frekvence pohotovostniho rezimu a platnost
Volba ’ Pohotovostni re'zmj"l doby. Pohotovostni rezim
F3.08 | pohotovostni 2 Pohotovostm’ rezim 2]\ 4 11 © |2: Podle nastaveni F3.17, je funkce pohotovostniho rezimu
funkce PID 3: Pohotovostn[ rezim 3 realizovana automaticky. Pohotovostni reZzim
4: Pohotovostni rezim 4 3: Realizace funkce nuceného pohotovostniho rezimu,
kdyz tlak a frekvence splfiuji podminku pohotovostniho
rezimu.
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Pohotovostni rezim
4: Auto adaptivni pohotovostni rezim, vyzaduje 10-20
nasobny detekéni proces pohotovostniho rezimu.
Zpozdéni
detekce
F3.09 |spousténi PID z (0,0-120,0 S 3.0 1 O |Zpozdéni detekce spousténi Pl D z klidového rezimu
klidového
rezimu
Zpozdéni Pokud je pohotovostni rezim zpozdény nebo nemdze byt
detekce aktivovany pfi malém odbéru vody, tuto hodnotu snizte.
F3.10 pohotovostniho 0.0-120,0 s 50 1 9 |Pokud je pohotovostni rezim v pfedstihu nebo se €asto
reZzimu PID zapina a vypin4, tuto hodnotu zvyste.
Tlak odchylk .. . .
F3.11 pohotovosytni)l/w 0.0-120.0 bar | 01 1 o Kdyz je zpétnovazebni tlak v rozsahu odchylky
' reimu PID ' ’ ' pohotovostniho rezimu, pohotovostni rezim se spusti.
:QS\Z?EE PID pracuje s pfidrznou frekvenci pohotovostniho rezimu
F3.12 ohotovostniho 0,00-F3.13 Hz |20.00| 1 O |Po uplynuti doby pro vstup do pohotovostniho reZzimu do
Eeiimu oD n&j PID vstoupi.
Frekvence
F3.13 detekce F3.12~F2.08 Hz [20.00] 1 | o Systém vyhodnocuje, zda frekvence splfiuje podminku
"~ |pohotovostniho ' ' ' funkce pohotovostniho rezimu
rezimu
F3.14 y:zdbnoazgéetgg 0~1.00 vioodl1]lo Minimalni hodnota vzorkovani v systému. Vyhodnoceni
‘ detelzlce POJ ' ' v zavislosti na napéti.
Prirdstek
F3.15 nastaveny 10~120 % |10l 1o V pfipadé pouziti pohotovostniho rezimu 3 se nastavuje
"~ |v pohotovostnim | ™’ ’ ' pevny pfirastek tlaku v daném rozsahu nastaveni.
rezimu 3:
Frekvence pro
%?aln? V:;T; prtok ';'Z Pouziva se v rezimu pradmérné délici frekvence. Je to
(c":erpané (%) o |hodnota frekvence, pfi které ¢erpadlo dosahuje poloviéniho
F3.16 rﬁtgéné 5,00~100,00 30.00( 1 pritoku (Poznamky: Parametr je znovu pouzit pro malé
rﬁmoistvi mezi ¢erpadlo slouzici jako prdtoéné procento pro mala ¢erpadla
malym a velkym a velka Cerpadla)
Cerpadlem)
Pomér . o A .
: . _ Cim vy$8i hodnota nastaveni, tim rychlej$i vstup do
F3.17 l'fggi‘r’rz’jr;%honu 1~100 V1% | 1] © |kidového rezimu
F3.19 ProEiorc,ignélni 0,00~200,0 % | 5.00 | 2 | o |F3.19 a F3.20 pouzijte, kdyz je odchylka nastaveni zpétné
zesllen vazby vétsi nez 60 %. F3.00 a F3.01 pouzijte, kdyz je
" mensi nez 30 %. KdyzZ je odchylka mezi 30 a 60 %,
F3.20 |97t dob2 16 019,00 s [1.00] 2 | o |pousijte linearni Gsek.

7.7 Skupina parametri F4 pro ochranu ¢erpadla

§ " ccmvs 2 . |85 |8 N |3 > ©
2 - c L |>c|> S
5 g c8 |8 |28|25|2¢ S
[ o ¥ c 2 Sc|oR LN o
0: Deaktivovana
Ochrana proti 1: Aktivovana Vyhodnoceni podle frekvence, tlaku a proudu
F4.00 P \ 2 0 O |2: Aktivovana Vyhodnoceni podle vystupniho tlaku

nedostatku vody

3: Aktivovana Vyhodnoceni podle vstupniho tlaku (na
privodu musi byt nainstalovan snimac)
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Limitni hodnota

K vyhodnoceni nedostatku vody dojde, kdyz bude

Fa.01 Sg(tje;/kce nedostatku 0.0-F0.08 | bar| 0.5 © zpétnovazebni tlak nizSi nez tato hodnota
Frekvence detekce Plati, pouze kdyz F4.00 = 1. Porovnavaci frekvence k
£4.02 lochrany proti 0~50.00 Hz |48.00 o vyhodnoceni, zda se vyskytuje nedostatek vody. Kdyz je
’ e dostZttEu vod ' ' provozni frekvence vy3Si nez tato frekvence, je tato
y: skute€nost vyhodnocena jako nedostatek vody.
Doba detekce ochrany N KdyZ je spinéna podminka nedostatku vody, je po uplynuti
F4.03 proti nedostatku vody 0.0~2000 | s | 150 © lteto doby generovana porucha nedostatku vody.
Aktualni procento Plati, pouze kdyz F4.00 = 1.
F4.04 |detekce ochrany proti |0~100.0 \ | 400 o Procentni hodnota jmenovitého proudu motoru. Kdyz je
' nedostatku vody P ’ ' provozni proud nizsi nez tento proud, je to vyhodnoceno jako
y nedostatek vody.
Zpozdéni 0: pouZijte F4.07 a F4.08
automatického _ . pro resetovani poruchy
F4.05 resetovani ochrany 0~9999 min | 15 9 |nedostatku vody, pokud neni
proti nedostatku vody nastavena hodnota 0
Kdyz je generovana porucha nedostatku vody a uplyne doba
Dobv automatického nastavena v F4.05, pohon se automaticky resetuje a spousti.
F4.06 rese}t/ovéni ochran 0~9999 \ 3 o Doby resetovani jsou omezeny v F4.05. Kdyz je dosazena
: roti nedostatku vg d doba resetovani, nemUze byt porucha nedostatku vody
P y vymazana automaticky. Ru€nim stisknutim REST tuto
poruchu resetujte. 9999 muze resetovat poruchu neomezené
Tiak ob i pFivodni Pokud systém generuje poruchu nedostatku vody (E027),
F4.07 O‘Z obnovent privoant 1o_ro 00 bar| 1.0 o |kdyz detekéni tlak pohonu je vy3Si nebo roven nastavenému
vody detek&nimu tlaku pfivodni vody a kdyZ je doba del8i nez
detek&ni doba pfivodni vody, bude systém resetovat E027.
—— To plati pro systém tlakovani pfivodu vody. Toto je hodnota
F4.08 Eﬁ\iﬁ%’?'\g‘é@a obnovy 4. 600,0 s | 200 o |tlaku vystupni vody
F4.09 gt?:c?rrﬁ;?ﬁ%%ntllaalgmu 0,0-120,0 S 3.0 o |Doba zpozdéni alarmu tlaku vody a alarmu poruchy
F4.10 |Provoznifrekvence g o 3500 | Wz |10.00 o
ochrany proti zamrzani
Jednotky ¢asu funkce ochrany proti zamrzani a ochrany proti
Provozni doba ochrany | _ s/mi rezivéni mohou byt sekundy nebo minuty, viz nastaveni
Fa.11 proti zamrzani 0~65500 n 60 ©  |F0.03. Kdyz je nastaveni intervalu 0, je provoz vzdy
_ : realizovan s provozni frekvenci ochrany proti zamrzani.
F412 Provozni interval . lo~65500 s/mi 300 o
ochrany proti zamrzani n
Nastaveni rychlosti PID provadi spousténi z klidového rezimu, kdyz je tlak nizsi
F413 zmeény tlaku pro 0-80.0 o 0 o nez nastaveny tlak a rychlost zmény klesajiciho tlaku je vyssi
"~ |spousténi z klidového ’ 0 nez nastavena hodnota a neni nizSi nez hodnota pro
rezimu spousténi z klidového rezimu.
Nastaven pFirtistku Zrychleni zmeény tlaku, tj. opétovné spusténi méfice
F4.14 |proudu ochrany proti 0~80.0 % | 50.0 o nedostatku vody, kdyz je rychlost zmény vyssi nez
' nedostatku vod ’ ' nastavena hodnota. Tato funkce mlze zpozdit dobu
y generovani poruch nedostatku vody.
Provozni frekvence vSech pohoni v systému je vyssi nebo
F415 Detekéni doba 0~1000 S 0 o rovna F4.02 a tlak je nizSi nez spoustéci tlak. Po uplynuti

prasklych potrubi

doby F4.15 generuje pohon poruchu E030. ,0": Detekce
prasklych potrubi neni aktivni.
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7.8 Skupina parametri F5 pro motor

Cz

— >
c 4
) c 9 ‘w3 e o |l o £
< 2 G2 s | €2 |gg|¢% g
- g 58 |3 | §3 |g8|3% 3
Z c x < S S22 |oR|ER o
Vychozi
F5.00 ETENLL] VB 0,4~110,0 kW @,OdQOt? 0 ® [Nastavte podle Stitku motoru.
motoru pfislusnéh
0 motoru
F5.01 ‘rJnn;?;rcl)Jwta ez 0,01~F2.08 Hz 50,00 Hz 0 ® |Nastavte podle Stitku motoru.
Vychozi
Jmenovité otacky _ . hodnota -
F5.02 motoru 0~36000 ot/min pislusnéh 0 ® |Nastavte podle Stitku motoru.
0 motoru
Vychozi
Jmenovité napéti _ hodnota -
F5.03 motoru 0~480 \% pHislusnéh 0 ® |Nastavte podle Stitku motoru.
0 motoru
F5.04 AHETOT] B 0,1~200,0 A 0 0 ® |Nastavte podle Stitku motoru.
motoru
Volbou hodnoty 1 aktivujte funkci automatického
Volba resetovani poruchy. Pokud se vyskytne porucha
) 0: bé&hem provozu, bude provedeno automatické
F5.12 |automatického Deaktivovana \ 1 0 O |resetovani poruchy po uplynuti deseti sekund.
resetovani poruchy / 1: Aktivovana (Poznamky: Kdyz poruchy nedostatku vody a
vystrahy poruchy odpojeni splni podminky pro
resetovani, spusti se ¢asovani (10 s).
7.9 Skupina parametri F6 pro ochrany a poruchy
= 2
) NS =
3 " 52 . |85 |58 5
~ 2 n 8 c £ c >0 | s c
5 g S e 3 |28 |BS|goE S
C o x c L) > c SR [N o
0: Bez ochrany
Volby nadproudové 1: oby€ejny motor (s kompenzaci nizkych otacek)
F6.00 0~2 \ 1 1 ° ) < .
ochrany motoru 2: motor s proménnou frekvenci (bez kompenzace
nizkych otacek)
F6.01 Proud nadproudové 20,0-120,0 % 100.0 1 o Procentni hodnota vztaZzena k jmenovitému proudu
ochrany motoru motoru
£6.02 Volby aqtomatlckeho 0-1 \ 1 1 o 0: ch%y aktivovana 1: Deaktivovana pfi konstantnich
omezeni proudu otackach
Volby ochrany proti
F6.03 ztraté vstupnich fazi \ 1 1 ©
0:
F6.04 | VOIPy ochrany proti Deaktivovana \ 1 1 o |Parametr ochrany motoru
ztraté vystupnich fazi  |1: Aktivovana
F6.05 |Ochrana proti pfepéti \ 0 1 )
£6.06 N?pgtl’ochrany proti 110~150 % 130 1 o Prgcqntnl hodnota vztazena k standardnimu napéti
prepéti sbérnice motoru
£6.07 Uroven gutomatlckeho 50~200 % 140 1 o
omezeni proudu
, 0 ~ OxFFFF
F6.08 Voltt)y zob'rrz]azersl 8xgg|2?: \ |0x0032| 1 o |BIT 0: Nastaveni frekvence BIT
zastaveneno stavu X 1: Napéti sbérnice BIT
2: Stav vstupnich svorek BIT
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3: Stav vystupnich svorek
BIT 4: Nastavena hodnota PID
BIT 5: Hodnota zpétné vazby PID
BIT 6: Analogova hodnota Al1
BIT 7: Analogova hodnota Al2
Rychlost snizeni
F6.09 [frekvence v rezimu 0,00~50,00 Hz/s | 10.00 1 o
omezeni proudu
F6.10
) Rezerva \ \ \ 1 o)
F6.11
Hodnota pod
£ 12 |C@sovanim pro 70,0~110,0 % 80.0 1 o Prgce'ntnl hodnota vztaZena k standardnimu napéti
okamzité vypnuti sbérnice motoru
napéjeni
Snizeni frekvence pro
F6.13 |okamzité vypnuti 0,00~F2.08 Hz 0 1 e}
napajeni
F6.14 Typy dvou pfedchozich \ \ 0
"~ |poruch Viz poruchovy kod a odstrafiovani poruch
F6.15 [Typ posledni poruchy |\ \ 0 ©
F6.16 | Typ aktualni poruchy |\ 0 o
Provozni frekvence
F6.17 aktualni poruchy \ Hz 0 ©
D 7 17 0
F6.18 Vystupni proud aktualni \ A 0 o
poruchy
Napéti sbérnice Hodnota generované poruchy, v€etné aktualni
F6.19 o \ \% 0 o o
aktualni poruchy frekvence poruchy, napéti, frekvence a tlaku poruchy.
Porucha — stav
F6.20 vstupnich svorek \ \ 0 ©
F6.21 Porucha — generovani \ bar 0 o
=~ |poruchy tlaku
7.10Skupina parametri F7 pro svorky
— >
S - @ : §
[3) o S N < e |o .
g © S8 c |82 g |e2 g
5 g 8 ERES R S
[y ol X c S |S2|[oR|AR o
F7.00 Volby funkce vstupnich 1 ° 0: Zadna funkce
7 |svorek M1 1: Provoz dopfedu (FWD)
_ 0 6: trvaly Stop
Volby funkce vstupnich 7: Resetovani poruchy
F7.01 9 ° -
svorek M2 0,1,6,7,8,9,37 Ks 8: pauza — jen pro M2
9: Zapinaci kontakt ochrany proti nedostatku vody
Volby funkce svorek 37: Zpozdéni na vstupu _svorek Poznamka: o
F7.02 2 ® |Parametry, které zde nejsou uvedeny, nesmi byt
VDI
nastaveny.
F703 M|R. procentnl’hodvnota 0,0-100,0 % | 0.0 o
rezimu bez snimace 1
£7 04 Mrax. procentn} hoEjnota F7.03-100,0 % 11000 o Max. a min. frekvenéni vystup pro nastaveni rezimu
reZzimu bez snimace bez snimace
F7.05 |Max. vstupni hodnota 15 154 4 % |120.0 o
rezimu bez snimace
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Volby funkce 0: Zadny vystup
F7.06 vystupnich svorek MO1 \ 1 O |1: Motor v provozu
0,1,2,3,14 1 2: Dva pohanéné jednou funkci RO1
— 3: Vystup poruchy UZivatelem definovany vystup Je
F7.07 Vglby funkce reléového \ 3 o |zakazano provadét nastaveni neuvedenych funkci.
vystupu
0: Provozni pfikaz
Fr.08 . nasvorkachje Kdyz F0.05=1 a na vn&jSich svorkach je signal
olby provozni ochrany [neplatny pfi zapnuti whxt . .
o ! S spusténi/ zastaveni, Ize nastavenim tohoto
svorek pfi zapnuti napajeni 1: \ 1 o} ; S cix .
e P parametru zvolit, zda je pfikaz spusténi platny nebo
napéjeni Provozni pfikaz na neolatny bfi zaonuti naoaieni
svorkach je platny platny p P pajent.
pfi zapnuti napajeni
F7.09 | Detekeni doba 0,5~100,0 s | 50 o
reléového vystupu
F7.13|lastavent spodniho g 5.109,0 % | 0.0 o
Shoda linearniho vystupu Al1 a filtraéni doby
Nastaveni horniho _ o
F7.14 limitu Al 0,0~100,0 % |100.0 o}
F7.15 | raon! dobavstupu 6 g5-10,00 s |0.01 o
Nastaveni spodniho _
F7.16 limitu A2 0,0~100,0 % | 0.0 o)
F7.17 ﬁjniﬁhaﬁgl horniho 14 5-100,0 % |100.0 o |Shoda lineamiho vystupu AI2 a filtracni doby
F7.18 [f 7 acn 4oPaVSIuPU 6 00-10,00 s |0.01 o
Zpozdéni funkce
Fr.19 zapnuti MI1 0~6000,0 s |01 O |Detekéni doba zapnuti svorek M1 a funkce vypnuti
N 2 (pouziva se jako ochrana filtru proti chvéni pro
£7.20 Zpozdgnl funkce 0~6000,0 s | o1 o [snimac hladiny kapaliny)
vypnuti MI1
Zpozdéni funkce
Fr.21 zapnuti MI2 0-6000.0 s |01 O |Detekéni doba zapnuti svorek M2 a funkce vypnuti
__ (pouziva se jako ochrana filtru proti chvéni pro
F7 22 Zpozde:\nl funkce 0-6000,0 s 0.1 o snimac¢ hladiny kapaliny)
vypnuti MI2
Nastaveni pfislusného bitu kazdé svorky na
L hodnotu 0 znamena zapinaci kontakt vstupni svorky
Volba vypinacich nebo a nastaveni na hodnotu 1 znamena vypinaci
F7.26 (zapinacich kontakt( 0x0~0x7 \ 0x0 2 ® | ontakt
vstupnich svorek BIT 0: Vstupni svorka M1
BIT 1: Vstupni svorka M2.
7.11Skupina parametru F8 pro komunikaci
— >
3 NS E
Q = 1 N
g e 58 c |22|eB|ez|E
S |8 o @ B L8 |28 |28 |8
[y o ¥ c 2 SZ|oR|EN|a
0:1200 .. , . .
1:2400 Kdyz je hlavni pohon pfipojen k pomocnym
. . |2:4800 pohonidm, prenosova rychlost v baudech je
Nastaveni pfenosove |00 nastavena jako ,6" (57600BPS)
F8.00 |rychlosti v baudech pro |- \ 3 1 o}
RS1 4:19200
5:38400
6: 57,6k
7:115,2k
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0: Zadna kontrola (N,8,1) pro RTU
1: Kontrola sudych O |(E,8,1) pro RTU
F8.01 Nastaveni kontroly 2: Kontrola lichych \ 0 (0,8,1) pro RTU
"~ |datovych bitd RS1 3: Zadna kontrola (N,8,2) pro RTU
4: Kontrola sudych (E,8,2) pro RTU
5: Kontrola lichych (0,8,2) pro RTU
F8.02 | Zpozdéni odezvy RS1 |2~200 ms| 3 o}
0,0: Funkce je deaktivovana. KdyZ je pouzit reZzim
Doba poruchy uplynuti vice pohon(, nastavte tento parametr pomocného
F8.03 |, e [ 0,0~100,0 s | 0.0 O [pohonu na nenulovou hodnotu po pfipojeni
¢asoveho limitu RS1 N - p - . .
pfenosového vedeni mezi hlavnim a pomocnym
pohonem.
0: Alarm a zastaveni
1: Zadny alarm a udrzovani provozu
Odstranéni poruchy 2: Zadny alarm a zastaveni podle rezimu zastaveni
F8.04 pfenosu RS1 \ 0 1 O |(pouze v fidicim rezimu pfenosu)
3: Zadny alarm a zastaveni podle rezimu zastaveni
(ve vSech Fidicich rezimech) V rezimu vice pohonu
nema hlavni pohon tuto funkci
Volba formatu pfenosu O:VNestandardnl A . e s
F8.05 d rezim \ 1 o |Nastaveni vraceného formatu ¢teni dat
at RS1 1: St A
: Standardni rezim
0:1200
1:2400
Nastaveni pfenosové 254800 N . s rvchlosti v baudech
F8.07 |rychlosti v baudech pro ijimo \ 3 o) asvt_gvem’prenosqvevryp osti v:baudech pro
RS2 119200 rozSifovaci komunikacni desku
5:38400
6: 57,6k
7:115,2k
0: Z&dna kontrola (N,8,1) pro RTU
1: Kontrola sudych (E,8,1) pro RTU
F8.08 Nastaveni kontroly 2: kontrola lichych \ 0 o (0,8,1) pro RTU
" |datovych bitd RS2 3: Zadna kontrola (n,8,2) pro RTU
4: Kontrola sudych (E,8,2) pro RTU
5: Kontrola lichych (0,8,2) pro RTU
F8.09 | Zpozdéni odezvy RS2 |2~200 ms| 5 e}
0,0: Funkce je deaktivovana. Kdyz je pouzit rezim
Doba poruchy uplynuti vice pohond, nastavte tento parametr pomocného
F8.10 |Easového limitu 0,0-100,0 S 0.0 1 O |pohonu na nenulovou hodnotu po pfipojeni
pfenosu RS2 prenosového vedeni mezi hlavnim a pomocnym
pohonem.
0: Alarm a zastaveni
1: Z&dny alarm a udrzovani provozu
Odstranéni poruchy 2: Zadny alarm a zastaveni podle reZimu zastaveni
F8.11| . 0~3 \ 0 O |(pouze v fidicim reZimu pfenosu)
prenosu RS2 3- Zadny ; < .
: Zadny alarm a zastaveni podle rezimu zastaveni
(ve vSech Fidicich rezimech) V rezimu vice pohonu
nema hlavni pohon tuto funkci.
Volba formatu pfenosu O:VNestandardnl Lo . e xe s
F8.12 d rezim \ 1 O |Nastaveni vraceného formatu ¢teni dat
atRS2 1: Standardni rezim
7.12 Skupina parametrt F9 pro monitorovani
— >
5 "ﬁ -9 o ] 5 ;
¢ o 55 | | 22 |ER|%p =
5 9 58 |3 28 |85 |c% S
LL o x c - > c DO N (AN o
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F9.00 |Teplota chladice 0~100 \% 0 0 Teplota pohonu
F9.01 |Doba provozu tohoto zafizeni |0~9000 min 0 1 ¢) DOb.a provozu tohoto 2afizent (toto je
statisticka doba)
F9.05 |Parametr zkuSebniho Rezerva \ \ > o |rRezerva
~F9.11 |monitorovani
F9.12 |Doba provozu tohoto zafizeni |[0~9999 min
F9.13 Provoznlvdoba pomocného 0~9999 min Doba se
pohonu €. 1 -
uréuje podle
Provozni doba pomocného _ .| hlavniho a
F9.14 pohonu &. 2 0~9999 min | bomocného o}
pohonu 1 RS485 scita provozni dobu kazdého
Fo.15 |Provoznidobapomocného |4 oo0q min o |zafizeni aidi otageni.
pohonu ¢&. 3
F9.16 Provozni doba pomocného 0~9999 min o
pohonu ¢&. 4
F9.17 Provozni doba pomocného 0~9999 min o
pohonu €. 5
7.13Skupina parametri FD
— >
S - ®© ) E
) < N < T N o
g ® S s c | 22 |¢ed |22 e
5 g se |3 |28 |85 |&% S
T o @ c S |52 |9R |&RN o
FD.00 |Heslo dealera 0000~9999 \ 0000 0 © [Heslo pro vstup do skupiny FD
Obnoveni vychozich 0: Zadny provoz
FD.01 [nastaveni vyrobniho [0~2 \ 0 1 @ |1: Obnoveni vychozich nastaveni vyrobniho zavodu
zavodu 2: Vymazani zaznamu poruch
Parametr zablokovan 0: Odblokovan
FD.02 -1 \ 0 ©  11: Zablokovan
FD.03 |Rezerva
FD.04 NastavenJ urovné 0000~FFFF \ 0000 o |Viz popis F0.14.
zobrazeni dealera
FD.05 |Uroven zobrazeni 0~FE.09
\ 1 o)
dealera

7.14 Skupina parametrt FE pro vyrobni zavod

E o %.

[J) <= N < e o

g . 58 c |22|¢gg ¢k g

S g 5% |3 |2E|85 |8t 3

T a T c S |S2|[oR|&R o
FE.00 |Heslo 0000~9999 0000| 1 © |Heslo pro vstup do skupiny FE
FE.O1 0000~65535 .

Nastaveni provozni doby h [ 0000 O |Zadny Casovy limit

FE.02 Zgé)t;y akei, kdyz je dosazena provozni 0~1 0 o |0: UdrZzovani provozu 1: PferuSeni
FE.O3 [Scitana doba provozu tohoto zafizeni [0~65535 h 0 © |Celkova doba provozu tohoto zafizeni
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FE.04~ | pezerva \ o
FE.O7
FE.08 |Uroverfi zobrazeni vyrobniho zavodu 0000~FFFF 0000 | 2 o |Viz popis F0.14
FE.09 | 0~FF.01
Uroveri zobrazeni vyrobce 2 o}

Podrobné;jsSi popis nékterych parametra

F0.00 Nastaveni tiaku 0,0~F0.08 bar 30 V rezimu vice pohonu staci nastavit pouze parametr hlavniho
pohonu.
F0.08 Rozsah snimace 0,0~200,0 bar 10.0 [Maximalini rozsah pfislusného snimace

F0.08 je rozsah snimace. Obvykly rozsah je 1 MPa, tj. 10,0 bar.
F0.00 je hodnota tlaku nastavend v systému €erpadla. Kdyz F0.00 = 3,0 bar, je tlak systému Cerpadla 3,0 bar.

Poznamka: V systému vice Cerpadel staci nastavit pouze parametr tlaku hlavniho pohonu a parametr tlaku pomocného pohonu
nemusi byt nastaven. (V pfipadé zalozniho hlavniho pohonu musi byt parametr tlaku nastaven.)

Odchylka
spoustéciho tlaku

Spusténi z pohotovostniho rezimu se realizuje, kdyz je tlak

F0.01 nizsi nez nastaveny tlak PID.

0,0~F0.00 bar 0.3

Zpozdéni detekce
F3.09 spousténi PID 0,0~120,0 S 3.0 [Zpozdéni detekce spousténi PID z klidového rezimu
z klidového rezimu

Kdyz se hodnota zpétné vazby rovna nastavenému tlaku minus spoustéci tlak PID (F0.00-F0.01) a trva po dobu nastavenou v
F3.09, opétovné se spusti nastaveni PID. Nastaveni PID se opétovné spusti napfiklad kdyz F0.00=3, F0.01=0.3, F3.09=5.0 a
zpétnovazebni tlak je nizSi nebo roven 2,7 a trva déle nez 5 sekund. Jakmile bude hodnota vy$Si nez 2,7, €asovani se spusti znovu

F0.02 Smér otaceni 0: Dopfedu \ 0
' motoru 1: Dozadu Zménou tohoto parametru Ize zménit smér otaceni
Pfi prvnim pouZziti ovéfte smér ota€eni motoru. V pfipadé potfeby zmény sméru otd€eni motoru vyménte navzajem
dva libovolné vodic¢e z napajecich vodi¢u U, V, W nebo zménte nastaveni parametru F0.02.
0: Vypnuta
Funkce ochrany %: Zapp u’ta,
roti zamrzani a casovant, Funkce automatické ochrany proti zamrzani a automatické
F0.03 P . v sekundach \ 0 . . x
ochrany proti . ochrany proti rezavéni Cerpadla
L7 2: Zapnuta,
rezavéni . L
Casovani v
minutach
Provozni frekvence
F4.10 ochrany proti 0,0~30,00 Hz 10.00
zamrzani
Provozni doba
F4.11 ochrany proti 0~65500 s/min 60
zamrzani
Provozni interval 0: Udrzovani provozu pfi provozni frekvenci ochrany proti
F4.12 ochrany proti 0~65500 s/min 300 zémrza’ni P prp yp
zamrzani

F0.03=1/2: Aktivovani funkce ochrany proti zamrzani. Provozni frekvence €erpadla se nastavuje automaticky podle aktualniho
stavu po spusténi pohonu.

Poznamka:

Pokud je vyzadovana funkce ochrany proti zamrzani, musi byt nastaveny parametry F0.03, F4.09, F4.10 a F4.11 jak pro hlavni, tak
pro pomocné pohony.

Automatické nastavovani frekvence ¢erpadla ma prednost pfed frekvenci ochrany proti zamrzani.

Frekvence ochrany proti zamrzani nemU(ze byt nastavena na vysokou hodnotu. Musi byt nastavena jako vystupni frekvence, ktera
muZe pouze zajistit chod ¢erpadla, ale nem{ize dodavat tlak.

Fo.04  |Koeficient 0,0~100,0 5.0 |Cim vatsi netdsnost, tim vyssi koeficient.
netésnosti

Ve stavu bez odbéru vody tato netésnost systému Cerpadla zabrariuje zastaveni pohonu a v disledku toho se pohon Casto spousti
a zastavuje. Pro vyfeSeni problému netésnosti systému Cerpadla zménte hodnotu F0.04 v zavislosti na velikosti netésnosti. Cim
vetsi netésnost, tim vyssi koeficient.
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0: Pomoci tlagitek . . . . - i
. ) . Poznamka: V rezimu vice pohonu je nutné
Volby signalu 1: Pomoci svorek . X
F0.05 s T A e P 0 nastavit parametr pomocného pohonu na
spusténi/zastaveni [2: Pomoci fizeni pfenosu
: - . hodnotu 2.
3: Pomoci pfivodniho tlaku
0: Digitalni nastaveni pomoci
tlacitek nahoru/dold Zvolte 8 pro hlavni pohon
" 1. Potenciometr na panelu P PO
Volby frekvenénich |7 ) Zvolte 9 pro pomocné pohony
F2.07 e 2: AVI 3: ACI 8 .
zdrojl : L . Zvolte 5 pro nouzovou dodavku vody
5: Nouzovy rezim - - P
8 PID (rezim dodavky vody bez snimace)
9: Nastaveni pomoci pfenosu

Pro kazdy pohon Ize zvolit rizné rezimy spousténi/zastaveni a rezimy frekvenénich zdroji. Poznamka: Tyto parametry Ize nastavit
pomoci mikro funkce.

V systému vice ¢erpadel musi byt nastaven parametr F2.05 pomocnych pohond.

Pokud je zvoleno pfenosové spousténi/zastaveni pro hlavni pohon, pomocné pohony nelze pfipojit do systému a parametr F1.02
musi byt nastaven na hodnotu 0.

V systému vice ¢erpadel musi byt parametr F2.07 hlavniho pohonu nastaven na hodnotu 8 a parametr F2.07 pomocnych pohon(
na hodnotu 9.

V pfipadé nouzové dodavky vody (rezim dodavky vody bez snimace) musi byt nastaven parametr F4.02 (frekvence ochrany proti
nedostatku vody). Kdyz neni pozadovana voda v systému, minimalni hodnota provozni frekvence je frekvence ochrany proti
nedostatku vody.

0: Deaktivovana
Volba 1: Aktivovana
F0.06 automatického 0~-1 \ 0 o . . . .
SpouStSN Poznamka: Tato funkce je platna, kdyz
F0.05=3
Zpozdeéni Doba zpozdéni pfed automatickym
FO0.07 automatického 0,0~100,0 s S 5.0 ex o ; .
Mexo ¢ spusténim pfi zapnuti napajeni
spousténi

Chcete-li, aby pohon po zapnuti napajeni realizoval funkci automatického spousténi (nebo automatického resetovani poruch) po
uplynuti zpozdéni nastaveného v F0.07 a po dokon&eni nastaveni vSech parametru, zaktivujte funkci automatického spousténi
pohonu nastavenim F0.06 na hodnotu 1. Automatické spousténi bude realizovano po kazdém zapnuti napajeni.

Poznamky: Pohon se nebude spoustét po zastaveni provedeném uzivatelem.

0: All
Volba kanalu 1: A2 Viychozi snima& muZe byt libovolné
FO.09  |zpétné vazby 2: Max (Al1, Al2) \ 2 |pFipojen k Al1 nebo Al2
snimace 3: Min (Al1, AI2) pripojen

4: Zpétna vazba komunikace

Tyto dva kanaly jsou typu proudové zpétné vazby. Pokud je pouZit napétovy snimag, je nutné zménit nastaveni F2.01.

Kdyz je zpétnovazebni tlak vy3$$i nebo
roven této hodnoté, je generovan alarm a
po uplynuti zpozdéni alarmu 0,1 sekundy
dojde k zastaveni.

Nastaveni hodnoty
F0.10 alarmu vysokého F0.00~F0.08 bar 8.0
tlaku

Kdyz je zpétnovazebni tlak nizSi nez tato
hodnota, je generovan alarm a po uplynuti
zpozdéni alarmu nastaveného v F4.09
dojde k zastaveni. Tato funkce neni aktivni,
kdyZ je parametr nastaven na hodnotu 0.
Po uplynuti stejného zpozdéni je porucha
automaticky odstranéna, kdyz se tlak vrati
na normalni hodnotu

Nastaveni hodnoty
FO0.11 alarmu nizkého 0,0~F4.01 bar 0.0
tlaku

Doba zpozdéni
F4.09 alarmu 0,0~120,0 s 3.0 |Doba zpozdéni alarmu poruchy tlaku vod
| abnormalniho tlaku |~ ' : p p y y

vody

Pohon automaticky porovnava F0.10 a F0.11 v z4vislosti na zp&tnovazebnim tlaku snimace systému €erpadla. Pokud je tlak
abnormalni, pohon se zastavi a generuje alarm za u¢elem ochrany systému Cerpadla.

Zastavovaci tlak na
pfivodu

Plati, kdyz F0.05 = 3. Pohon se spusti,

FO.12 kdyz zpétnovazebni tlak na pfivodu je nizsi

F0.13~F0.08 bar 3.0
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F0.13

Spoustéci tlak na
privodu

0,0~-F0.12

bar

3.0

nez F0.13. Pohon se zastavi, kdyz
zpétnovazebni tlak na pfivodu je vy$Si nez
F0.12. Jako detekce signalu pro snimacé
privodniho tlaku mize byt pouzit pouze
All.

Poznamky: Kdyz je pouzita tato funkce, musi byt snimac pfivodniho tlaku pfipojen k Al1.

Tento parametr je binarni &islo s 16 bity
odpovidajicimi nastaveni jednotlivych
parametr( FO-FF16. KdyZ je bit nastaven

Nastaveni na 0, pfislusna skupina parametru je
£0.14 zobrazenlc ] l0o0o~EEEE \ 0000 skrytg. Kdyz je blton'astaven nai, p.rlslu'snva
parametrd na drovni skupina parametrl je zobrazena. Nicméné
uzivatele skupiny parametra FO, FD, FE budou vzdy
zobrazeny bez ohledu na nastaveni
odpovidajicich bitt na 0 nebo 1.
Podrobnosti naleznete v popisu parametr(.
Nastaveni
Fo.04 [ZOPrazeni \o000-FFFF \ 0000
parametrd na arovni
dealera
Nastaveni Viz popis F0.14.
zobrazeni
FE.O8 parametrd na Urovni|0000~FFFF \ 0000

vyrobniho zavodu
Cerpadel

Parametry F0.14, FD.04, FE.08 mohou nastavit ostatni parametry tak, aby tyto byly zobrazeny nebo skryty v ramci skupiny
parametrl. Parametr je binarni islo s 16 bity. Bity 0 az 15 odpovidaji pfisluSnym skupinam FO az FF16. KdyZ je bit nastaven na 1,
pFisluSna skupina parametrd je skryta. Kdyz je bit nastaven na 0, pfislusna skupina parametru je zobrazena. Bitova hodnota &ty
16bitovych binarnich ¢isel parametrd F0.14, FD.04, FE.O08 rozhoduje o tom, zda bude soubor parametrti zobrazen nebo skryt.
Nicméneé skupiny parametrt FO, FD, FE budou vzdy zobrazeny bez ohledu na nastaveni odpovidajicich bitd na 0 nebo 1.

FO. 15

Nastaveni urovné
zobrazeni
parametr(

0~FD.05

3: Parametry vyrobce pohonu
2: Parametry vyrobce €erpadla
1: Parametry dealera

0: Parametry uzivatele

F0.15 (nastaveni urovné zobrazeni parametr(l) se pouziva k nastaveni zobrazeni nebo skryti parametrt podle Grovné zobrazeni.
Veénujte pozornost rozdilu mezi parametry F0.15 a F0.14 (nastaveni zobrazeni skupin parametr(). Chcete-li zobrazit néjaky
parametr, musite nejdfive nastavit skupinu parametrti v F0.14 a pak nastavit poZadovanou Uroveri parametru v F0.15.

F0.18

Doba zrychlovani

0,1-800,0

S

5.0

Razny vykon pro rizné modely

F0.19

Doba zpomalovani

0,1~800,0

S

4.0

Nastaveni doby zrychlovani a

zpomalovani motoru Cerpadla bude a

utomaticky provedeno podle vykonu.

F1.00

Komunikaéni
adresa tohoto
zafizeni

1~247

1-5 jsou adresy pomocnych pohonu.
Adresa hlavniho pohonu muze byt
nastavena na libovolné hodnoty.

V systému vice Cerpadel musi mit pomocné pohony nastaveny odliSné adresy v rozsahu 1-5. Adresa hlavniho pohonu mize byt
nastavena na libovolnou hodnotu.

F1.02

Volba pfenosové

0~2

0: RS1 a RS2 slouzi jako podfizené stanice
1: RS1 slouzi jako hlavni stanice RS485,
RS2 slouzi

jako podfizena stanice

2: RS2 slouzi jako hlavni stanice RS485,
RS1 slouzi jako podfizena stanice

V pfipadé rezimu s vice pohony musi byt parametr F1.02 nastaven
jako hlavni stanice.

na nenulovou hodnotu. V pfipadé mikro nastaveni plsobi RS1

F1.03

Poc&et pomocnych
pohonu

0~5

Ks

0

Zvolenim hodnoty 0 zruSite ovladani
pomocnych pohont hlavnim pohonem

V systému vice Cerpadel musite v F1.03 v hlavnim pohonu nastavit po¢et pomocnych pohont (tento parametr je automaticky
nastaven pomoci mikro funkce).
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F1.04

Volba zaloZniho
hlavniho pohonu a
jiné volby

Jednotky: Zalozni hlavni pohon
Desitky: Casovaci rezim otaceni
Sta: Rezim stejnych otacek

Tisice: Volba zpozdéni doplfiovacich Cerpadel

0001

Jednotky: Funkce zalozniho hlavniho pohonu (tato funkce podporuje pouze standardni rozhrani RS485 a podfizena stanice musi
byt pfipojena k snimaci). Po nastaveni pomocného pohonu pomoci mikro funkce bude automaticky nastavena hodnota ,1". Aby byl
zajistén provoz systému zasobovani vodou, pomocny pohon se zméni na hlavni pohon, kdyZ neobdrzi datovy soubor z hlavniho
pohonu a kdyZ je aktivovan.

Poznamky:

Hlavni pohon neodeslal fidici data do pomocného pohonu, kdyz byl odpojen v disledku prehfati, zkratu nebo ztraty faze.

Kdyz se pomocny pohon zméni na hlavni pohon, pak parametry, které se automaticky zméni, nebudou ulozeny. To znamena, ze
puvodni hlavni pohon se po zapnuti napajeni nezméni.

Desitky: Casovaci rezim otageni

0: Zaznamenavani doby otaceni po spusténi zafizeni. V dobé otaéeni je zahrnuta také doba pohotovostniho rezimu.

1: Vypocet doby otaceni, kdyz je zafizeni v provozu. V dobé otaceni neni zahrnuta doba pohotovostniho rezimu.

Sta: rezim stejnych otacek vice pohonu

0: Rezim pfeplnéni; pouze jeden pohon reguluje vystupni frekvenci, zatimco ostatni udrzuji plnou vystupni frekvenci.

1: Pomérné rozdélena provozni frekvence jednotlivych ¢erpadel. Pohony v rezimu vice pohonu pracuji pfi stejné frekvenci.

Tisice: Volba zpozdéni doplfiovacich ¢erpadel

0: aktivni
1: neaktivni
Kdyz interval otaeni mezi hlavnim a
F1.05 |Interval otageni  |0~3600 min | 120 [Pomocnymipohony je nastaven na

hodnotu 0, bude funkce otaceni
deaktivovana.

Poznamka: Minimalni jednotka je 1 minuta. Tato funkce neni aktivni, kdyZ je parametr nastaven na hodnotu 0.

F1.07

Doba zpozdéni
doplfiiovaciho
Cerpadla

0~100

5.0

V systému vice pohonu za¢ne

plynout doba zpozdéni pro zapnuti dalSiho Cerpadla, kdyz tlak neni dostate¢ny.

Spodnf limit Pouziva se pro opravu spodniho limitu
F2.02  |vstupniho signalu  |0,00~F2.03 vimA | 20,00 | 044 pro op P
All signélu Al1
Hornl limit Pouziva se pro opravu horniho limitu
F2.03  |vstupniho signalu  |F2.02~22,00 VimA | 20,00 |24 pro op
signalu Al1
All
Spodni limit Pouziva se pro opravu spodniho limitu
F2.04  |vstupniho signalu  |0,00~F2.05 VimA | 4,00 |- oY pro op P
signalu Al2
Al2
Homi limit Pouziva se pro opravu spodniho limitu
F2.05 |vstupniho signalu  |F2.04~22,00 VImA | 20,00 pro op P

Al2

signélu Al2

Pokud zjistite odchylku mezi zpétnovazebnim tlakem snimace a zpé&tnovazebnim tlakem zobrazenym na pohonu, opravte snimac
nastavenim vySe uvedenych parametra.

F2.06

Oprava hodnoty
tlaku

0,0~F0.08

bar

F2.06 se pouziva pro opravu zobrazeného tlaku, aby odpovidal udaji na tlakoméru. PFi vstupu do téchto parametrd odpovidaji
zobrazené Udaje aktualnimu tlaku. Napfiklad 3,0 bar. Pokud udaj na tlakoméru je 3,5 bar, opravte tuto hodnotu na 3,5 bar. Systém
zméni zobrazeny tlak v F2.03 nebo F2.05 a tlak bude po potvrzeni odpovidat udaji na tlakoméru.

Poznamky: Oprava bude platna, kdyz hodnota tlaku bude pfekracovat 1/4 rozsahu. Zadany rozsah opravy pro kazdou dobu je -0,5

bar ~ +0,5 bar (aktualni tlak).
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F300 |Proporcionalni 0,00~200,0 % 3.00
zesileni
F3.01 Integrani doba 0,01~90,00 S 0.50

Cim vy$&i nastavena hodnota F3.00, tim rychlej$i odezva tlakového systému. Ale pokud bude nastavena pfili$ vysoka hodnota

parametru, systém bude oscilovat. Parametr musi byt nastaven v zavislosti na pouZitém vodovodnim systému. VétSinou je tfeba
proporcionalni koeficient zvysit u instalaci vyznacujicich se pruznosti (potrubi z PVC a Siroka potrubi) a sniZit u pevnych instalaci
(Zelezna a uzka potrubi).

0: Neaktivni
Volba 1: Rezim 1
F3.08 pohotovostniho 2: Rezim 2 4
rezimu P ID 3:Rezim 3
4: Rezim 4
Zpozdéni detekce
F3.09 spousténi PIP z 0,0~120.0 s 30 Zpoid'énl' de}.ekce spousténi PID z
pohotovostniho klidového rezimu
rezimu
Pokud je pohotovostni rezim zpozdény nebo
Zpozdéni detekce nemUze byt aktivovany pfi malém odbéru
F3.10 pohotovostni ho 0,0~120,0 S 5.0 |vody, tuto hodnotu snizte. Pokud je
rezimu PID pohotovostni rezim v pfedstihu nebo se
¢asto zapina/ vypina, tuto hodnotu zvyste.
Tlak odchylky Kdyz je zpétnovazebni tlak v rozsahu
F3.11 pohotovostniho 0,0~120,0 bar 0.1 |odchylky pohotovostniho rezimu,
rezimu PID pohotovostni rezim se spusti.
PFidrzna frekvence PIE riraCUJte ’shprldllz_noupfrekvlenmt'd b
F3.12  |pohotovostniho 0,00~F3.13 Hz 20.00 [PCM° %"03 ”h' 0 rez'm,“r'] oup y’“:j' 9.3;,';’50
rezimu PID vstup o po otovostniho rezimu do néj
vstoupi
Frekvence detekce
F3.13 pohotovostniho F3.12~F2.08 Hz 20.00
rezimu

Kdyz je pohotovostni rezim aktivovan v F3.08, pohon bude detekovat, zda je zpétnovazebni tlak vySsi nez nastaveny tlak. Pokud
ano, pohon spusti detekci pohotovostniho rezimu. Po uplynuti doby zpozdéni detekce pohotovostniho rezimu PID nastavené v
F3.10 a pokud zpétnovazebni tlak bude stale vySSi nez nastaveny tlak, pak pohon snizi vystupni frekvenci na spodni pfidrznou
frekvenci detekce pohotovostniho rezimu nastavenou v F3.12. Po uplynuti nastavené doby ¢ekani nizké pfidrzné frekvence
detekce pohotovostniho rezimu a pokud zpétnovazebni tlak bude stale vys$Si nez nastaveny tlak, pak pohon snizi vystupni
frekvenci na 0 Hz a vstoupi do pohotovostniho rezimu. Pokud ve vySe uvedeném postupu je zpétnovazebni tlak nizsi nez
nastaveny tlak, pohon to vyhodnoti jako neplatnou detekci pohotovostniho rezimu a vrati se do stavu nastaveni PID.

Kdyz pohon vstoupi do pohotovostniho rezimu a pokud zpétnovazebni tlak bude niZ8i nez limitni hodnota spoustéciho tlaku z
pohotovostniho rezimu, bude spusténi uspé&sné a pohon se vrati do stavu nastaveni PID. Nebo spusténi z pohotovostniho rezimu
nebude Uspésné. Prili§ vysoka limitni hodnota pro spusténi z pohotovostniho rezimu povede k ¢astému spousténi a zastavovani
pohonu. P¥ili§ nizka limitni hodnota pro spusténi z pohotovostniho rezimu povede k nedostatku tlaku.

Poznamka: Pfidrzna frekvence pohotovostniho rezimu odliSného vodovodniho systému je odliSna.

Kdyz se nepouziva zadna voda a kohoutek je zavfeny, ale Cerpadlo je stale v provozu, ru¢né zvyste pfidrznou frekvenci
pohotovostniho rezimu v F3.12. ReZim 2 je automaticky pohotovostni rezim. Zménou F3.17 zmérite rychlost pro pohotovostni

rezim.

Rezim 3 je vynuceny pohotovostni rezim. Rezim 4 je auto adaptivni pohotovostni rezim.

0: Deaktivovana
1: Aktivovana Vyhodnoceni podle
frekvence, tlaku a proudu
F4.00 Ochrana proti 2 2: Aktivovana Vyhodnoceni podle
‘ nedostatku vody vystupniho tlaku
3: Aktivovana Vyhodnoceni podle
vstupniho tlaku (na pfivodu musi byt
nainstalovan snimac)
Limitni hodnota K vyhodnoceni nedostatku vody dojde,
F4.01 detekce nedostatku (0,0~F0.08 bar 0.5 |kdyz bude zpétnovazebni tlak nizSi nez
vody tato hodnota.
Frekvence detekce
F4.02 ochrany proti 0~50,00 Hz 48.00
nedostatku vody
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Aktualni procento
F403 |detekceochrany 14 544 o s 15.0
proti nedostatku
vody
Zpozdéni
automatického . . _ ,
F4.04  |resetovani ochrany [0~100,0 % % 40.0 E('fg:{o":g‘?;‘zﬁgzizt;‘goeo‘u;hFr::g‘tfr':”'
proti nedostatku ) P
vody
Doby Kdyz je generovana porucha nedostatku
automatického vody a uplyne doba nastavena v F4.05,
F4.05 resetovani ochrany [0~9999 min 15 |pohon se automaticky resetuje a spousti.
proti nedostatku Doby resetovani jsou omezeny v F4.06.
vody KdyzZ je dosaZena doba resetovani,
nemuze byt porucha nedostatku vody,
Tlak obnoveni vymazdéna automaticky. Ru¢nim stisknutim
F4. i . ~ ;
06 pfivodni vody 0~9999 8 REST tuto poruchu resetujte.

Nasledujici metody mohou realizovat ochranu proti nedostatku vody:
Doplrite do pfivodu snima¢ hladiny vody. Generovani poruchy E015 pomoci zapinaciho a vypinaciho kontaktu.

Doplrite do pfivodu snima¢ tlaku vody napétového typu a pfipojte jej ke svorkam AVI pohonu pro vyhodnocovani nedostatku vody.
Nastavte F4.00 = 3.

Zajistéte vyhodnocovani tlaku zpétné vazby vystupniho snimace. Nastavte F4.00 = 2 (vyskytuje se urcité riziko)
Zajistéte vyhodnocovani pfivodniho tlaku a frekvence/proudu motoru. Nastavte F4.00 = 1. (Vyskytuje se urcité riziko)
Poznamka: Pro vyhodnocovani nedostatku vody nebo poruchy doporucujeme zvolit metodu 1 a metodu 2.

Kdyz je parametr F4.00 nastaven na hodnotu 2, zpétnovazebni tlak je niz8i nez nastavena hodnota v F4.01 a kdyZ uplyne doba
zpozdéni alarmu abnormalniho tlaku nastavena v F4.03, je generovana porucha nedostatku vody.

Kdyz je parametr F4.00 nastaven na hodnotu 1, jsou podminky pro generovani alarmu nedostatku vody nasledujici:
Spinac¢ ochrany proti nedostatku vody je zapnuty (F4.00 = 1).

Zpétnovazebni tlak je niz§i nez povolena limitni hodnota detekce nedostatku vody (zpétnovazebni tlak <F4.01).

Aktualni provozni frekvence neni nizSi nez frekvence detekce ochrany proti nedostatku vody (provozni frekvence> =F4.02).
Aktualni vystupni proud neni vy§Si nez aktualni procentni hodnota detekce nedostatku vody (vystupni proud = <F4.04).

Kdyz jsou spinény podminky (1) - (4) jsou generovany poruchy nedostatku vody. Kdyz F4.05 neni ,0", pohon bude automaticky
resetovat poruchy a automaticky se spoustét po generovani poruch nedostatku vody a po uplynuti doby nastavené v F4.05. Kdyz
uplynou doby nastavené v F4.06 pro automatické resetovani, automatické spusténi se neuskutecni, dokud nebude provedeno
vyhodnoceni vstupni vody. Kdyz je parametr F4.06 nastaven na hodnotu 9999, systém mUze resetovat poruchy nedostatku vody
neomezené. Kdyz je parametr F4.05 nastaven na hodnotu 0, je pro detekovani pfivodni vody pouZit zpétnovazebni tlak a jsou
resetovany poruchy nedostatku vody. KdyZz je parametr F4.05 vétsi nez parametr F4.07 a trva po dobu nastavenou v F4.08, pohon
bude resetovat poruchy a spusti se.

Poznamky: Protoze kazdy pohon ma odliSné pracovni podminky, napfiklad velikost saci/vytlagné vysky a zatizeni, musi byt
parametr F4.04 nastaven podle skute¢né situace. Tim Ize dosahnout pfesného vyhodnocovani pfipadného nedostatku vody.

Metoda nastavovani: Provoz pohonu. Vypnuti pfivodu vody, kdyz provozni frekvence dosahne maximalni hodnoty a zaznamenani
vystupniho proudu zobrazeného na pohonu. Rovnomérné rozdéleni hodnoty proudu v parametru jmenovitého proudu motoru F5.04
k ziskani procentni hodnoty. Nastavena hodnota v F4.04 je 0 5-10 % vys$Si nez procentni hodnota. Kdyz je nastavena hodnota v
F4.04 pfili§ vysoka, muze béhem normalniho provozu dojit k mylnému generovani poruch nedostatku vody. Pokud je tato hodnota
prili§ nizka, nemuze byt zajisténa uc¢inna ochrana zafizeni, kdyZ se vyskytne nedostatek vody.

Jiné funkce
1: Nouzovy pfivod vody (F2.07 = 5)

Nouzovy pfivod vody (bez snimace) |ze pouZzit v situaci, ktera vyZaduje vysoky objem, ale maly pozadavek na tlak. Pohon bude
fidit vypocet podle provozniho stavu. Bez odbéru vody bude pohon automaticky v provozu s nizkou frekvenci. Naopak s odbérem
vody bude pohon v provozu s vysokou frekvenci.

Pohon bude vyhodnocovat nedostatek vody porovnavanim, zda je provozni frekvence nizSi nez frekvence detekce nedostatku
vody, takZe je nutné spravné nastaveni frekvence detekce v F4.02. Bez odbéru vody mlze byt za minimalni hodnotu provozni
frekvence pohonu povaZzovana nastavena frekvence detekce nedostatku vody (F4.02). Nouzovy pfivod vody neni ovlivnén

spina¢em nedostatku vody. Nastavte F4.02 = 0, pokud je nutné zavfit nouzovy pfivod vody pro ochranu proti nedostatku vody.
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8 Odstranovani poruch -
8.1 Popis poruchovych kédu I
Koéd Sz exs -
poruchy Typ poruchy Mozné pfi€iny poruchy Odstranéni
— . - 1. Prodluzte dobu zrychlovani
1. Prilis rychle ;[ychlovanl 2. Vyhledejte technickou pomoc
R 2. Porucha uvnitf IGBT ) R .
EOO01 Inverzni Elanky A A 3. Zkontrolujte, zda periferni zafizeni neobsahuji
3. Porucha zpusobena rusenim L ! L
. silné zdroje ruseni
4. Uzemnéni . L . .
4. Zkontrolujte uzemrovaci vedeni
Nadoroud pfi 1. P¥iliS rychlé zrychlovani 1. Prodluzte dobu zrychlovani
E002 | Cﬁlovénﬁ? 2. PHli§ nizké sitové napéti 2. Zkontrolujte napajeni
ry 3. Vykon pohonu je pfili§ nizky 3. Pouzijte pohon o vy$8im vykonu
1. P¥ili§ rychlé zpomalovani N i
Nadproud pfi 2. Moment setrvanosti zatiZeni je pfFilis 1. Prodiuzte dobu zpomalovani
EO03 ., : . 2. Pfidejte spravné moduly dynamického brzdéni
zpomalovani VYSOKY. 3. Zvyste vykon pohonu
3. Vykon pohonu je pfili§ nizky ’
Nadproud pfi i i3eni finadé potf i
1. Nahlé zmény nebo nepravidelnosti zatizeni 1.’Zk’ontrc3Iu1te zatizeni a v prlpadg po’frveby snizte
. P Wi e o nahlé zmény nebo nepravidelnosti zatiZzeni
EO004 konstantni 2. Sitové napéti je pfili§ nizké 4 P
. RN 2. Zkontrolujte napajeni
3. Vykon pohonu je pfili§ nizky - wxi
rychlosti 3. PouZzijte pohon o vyssim vykonu
Prepéti pfi 1. Napajeci napéti je nadmérné 1. Zkontrolujte napajeni
EO05 . 2. Opétovné spusténi otacejiciho se ) . A Y . wex ot
zrychlovani . , g . 2. Po zastaveni neprovadéjte opétovné spousténi
motoru po pfechodnych vypadcich
Prep&ti oii 1. P¥iliS rychlé zpomalovani 1. Prodluzte dobu zrychlovani
E006 petipn 2. Setrvacnost zatizeni je pfiliS vysoka 2. Zvyste pocet modult dynamického brzdéni
zpomalovani S e _ . .
3. Nap3jeci napéti je nadmeérné 3. Zkontrolujte napajeni
E007 Prepéti pfi 1. Abnormalni zmény napajeciho napéti 1. Nainstalujte vstupni tlumivku
konstantni rychlosti |2. Setrvacnost zatizeni je pfiliS vysoka 2. Pridejte spravné moduly dynamického brzdéni
1. Napajeci napéti je nadmérné. 1. Zkontrolujte napajeni
E008 Prepéti hardwaru 2. P¥ili§ rychlé zpomalovani 2. Prodluzte dobu zpomalovani
3. Setrvacnost zatizeni je pfili§ vysoka. 3. Zvyste po€et modull dynamického brzdéni
Eoog  |PTIIS nizké napeti |4 givove napsti je prilis nizké. 1. Zkontrolujte sitové napajen
sbérnice
1. P¥ili$ rychlé zrychlovani 1. Prodluzte dobu zrychlovani
P 2. Opétovné spusténi otacejicino se motoru 2. Po zastaveni neprovadéjte opétovné spousténi
EO010 Pretizeni pohonu i S i 13 o N e
3. Sitové napéti je pfilis nizké. 3. Zkontrolujte sitové napéti
4. Pretizeni 4. PouZijte pohon o vy3s§im vykonu
1 Sltove’nar,)etl 1e pI’I|IS, _nlzke. b 1. Zkontrolujte sitové napéti
2. Nespravné nastaveni jmenovitého proudu . o
PP 2. Nastavte znovu jmenovity proud motoru
EO11 Pfetizeni motoru motoru ; R P,
i . - R 3. Zkontrolujte zatiZzeni a nastavte saci vykon
3. Motor uvazly nebo velké zmény zatizeni i P
o , 4. Pouzijte spravny motor
4. Motor je pfilis maly
Ztrata . L
E012 Ztrata jedné z f4zi R, S, T ; é'lzo”:m:”!:e e alaci
vstupni faze . Zkontrolujte elektrickou instalaci
. . . .._ _ |Ztrata nékteré z fazi U, V, W (nebo 1. Zkontrolujte vystupni zapojeni
E013 Ztrata vystupni faze nesymetrické tfifazové zatizeni) 2. Zkontrolujte motor a kabel
1. Okamzity nadproud pohonu
2. Mezifazovy zkrat nebo zkrat nékteré z fazi e
1. Viz fe$eni nadproudu
na kostru ; —
- . . . L 2. Znovu provedte zapojeni
3. Ucpany vétraci kanal nebo rozbity ventilator i ex . ; : - o
Y ., RN X 3. Vycistéte vétraci kanal nebo vyménte ventilator
EO014 Prehfivani modulu |4. Okolni teplota je pfFili§ vysoka e .
. 2 : . 4. Snizte okolni teplotu
5. Uvolnény vodi¢ nebo zasuvny modul ) _—
! . 5. Zkontrolujte a znovu pfipojte
ovladaciho panelu 6. Vyhledejte technickou pomoc
6. Zavada napéjeciho obvodu VY ! P
7. Ovladaci panel
EO015 Externi poruchy Externi poruchy na vstupnich svorkach 1. Zkontrolujte vstup externiho zafizeni
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1. Nastavte spravnou pfenosovou rychlost
Poruch 1. Nespravné nastaveni prenosové rychlosti v baudech
Y v baudech 2. Stisknutim tlac¢itka RUN/STOP provedte
EO016 komunikace/ e . - . .
N 2. Poruchy adaptivni sériové komunikace resetovani, vyhledejte technickou pomoc
pfenosu ; : N ; VNG )
3. Komunikace je dlouhou dobu pferuSena 3. kontrolujte zapojeni pfenosového
rozhrani
Porucha 1. Vadny kontakt konektoru ovlddaciho panelu
. 2. Zavada napajeciho obvodu 1. Zkontrolujte konektor a znovu jej pfipojte
EO018 proudovych - , . oy ) ;
- , 3. PoSkozeni Hallovych soucastek 2. Vyhledejte technickou pomoc
detekénich obvodu . . ;
4. Vadny zesilovaci obvod
Y s . |1. Stisknutim tlaCitka RUN/ STOP provedte
Poruchy ¢teni a 1. Nespravné Cteni a zapis fidicich parametrd L.
BO22 | zapisu EEPROM  |2. Vadna pamét EEPROM resetovani .
) 2. Vyhledejte technickou pomoc
1. Pfili§ rychlé zrychlovani 1. Prodluzte dobu zrychlovani
Vysoky tolivy 2.0pétovné spusténi otacejiciho se motoru 2. Nespoustéjte motor, ktery se jesté otaci
E023 s e il o NP o
moment 3. Sitové napéti je pfili§ nizké 3. Zkontrolujte sitové napéti
4. ZatiZeni je pfilis vysoké 4. PouZijte pohon o vy3sim vykonu
1. PferuSené vedeni nebo vadny kontakt
snimace 1. Zkontrolujte instalaci a zapojeni snimace
Prerusené vedeni |2. Doba detekce preruseného vedeni je pfilis ’ « . zapojen! .
E024 . aLA 2. Zvyste dobu detekce preruseného vedeni
zpétné vazby kratka v PR
. « . . . 3. Vyménte snimac
3. Snimac je poSkozeny nebo systém nema
Zadny signal zpétné vazby
Provozni doba
E025 dosahuje 1. Provozni doba dosahuje nastavenou dobu |1. Vyhledejte technickou pomoc
nastavenou dobu
1. Porucha tlaku/hladiny vody
2. PferuSené vedeni nebo vadny kontakt
snimace. Systém nema zadny
signal zpétné vazby . . -
Alarm nedostatku  |3. Doba detekce alarmu nedostatku vody 1. ZkOI"ItI’O|UJ.te §pravnqst tlaku ha ’prlv’oduv
EO027 i 2. Zkontrolujte instalaci a zapojeni snimace
vody je prilis kratka (F4.03) . 3. Zkontrolujte nastaveni pfislusnych parametrd
4. Frekvence ochrany proti nedostatku ’
vody je pfili§ nizka (F4.02)
5. Proud detekce ochrany proti nedostatku
vody je pfili§ nizky (F4.04)
1. Porucha signalu zpétné vazby snimace
Alarm vysokého 2. Na.stavvt’epva hodpota alarmu vysokého 1. Zkontrolujte vedeni snimace
E028 tlaku taku je prilis nizka (F0.10) 2. Zkontrolujte nastaveni pfislusnych parametrd
3. Nastavena doba detekce alarmu je ’ I P yehp
prili§ kratka (F4.09)
1. Nastavena hodnota alarmu nizkého
tlaku je pfilis vysoka (F0.11)
2. Prerusené vedeni nebo vadny 1. Zmérite nastaveni parametra
E029 Alarm nizkého tlaku |kontakt snimace. Systém nema zadny ’ ; enip
N e . 2. Zkontrolujte snimac¢
signal zpétné vazby
3. Typ snimace neodpovida aktualnimu
pouziti
Alarm prasklého Doba detekce prasklého potrubi je pfili§ kratka |Detekce potrubi (Pozndmka: Tuto poruchu Ize
E030 ; .
potrubi (F4.15) resetovat pouze ru¢né)
1. Znovu zapnéte napajeni
Porucha 2. Hlavni pohon je pfipojen ke koncovému odporu
EO50 komunikace vice Abnormalni komunikace vice pohon( ) P 1€ Pripo) P

pohont

(viz kapitolu 5.6)

3.

Vyhledejte technickou pomoc

8.2 Bézné poruchy a jejich odstranovani

Bé&hem pouzivani se mohou vyskytnout nasledujici poruchy. K jejich odstrafiovani Ize pouzit nasledujici metody.

8.2.1 Zadné zobrazeni po zapnuti napajeni
Multimetrem zméfte, zda napajeni odpovida jmenovitému napéti pohonu.
Zkontrolujte, zda neni poskozeny tfifazovy mistkovy usmérfiovaé. Pokud je poSkozeny, nechte problém vyfesit servisem.
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8.2.2 Napajeci jisti¢ vypina po zapnuti napajeni

Zkontrolujte, zda nedoslo ke zkratu mezi fazemi nebo mezi kteroukoli fazi a kostrou. Pokud ano, odstrarite tento zkrat.
Zkontrolujte, zda neni poSkozeny mlstkovy usmérnovaé. Pokud ano, nechte problém vyfesit servisem.

8.2.3 Po spusténi pohonu se motor neotaci

Zkontrolujte symetrické zatiZeni tfi fazi U, V, W. Pokud je napdjeni v pofadku, zkontrolujte poSkozeni nebo uvaznuti motoru. Pokud
je motor v pofadku, zkontrolujte spravné nastaveni parametrt motoru.

Pokud se vyskytuje nesymetrické zatizeni tfi fazi U, V, W, nechte problém vyresit servisem.

Pokud vystupni napéti neni pfivedeno, nechte problém vyfesit servisem. Rada 61 -8200B

8.2.4 Po zapnuti napajeni pracuje pohon normalné, ale béhem provozu napajeci jisti€ vypina
Zkontrolujte, zda nedo$lo ke zkratu mezi vystupnimi moduly. Pokud ano, nechte problém vyfesit servisem.

Zkontrolujte, zda nedoslo ke zkratu mezi fazemi motoru nebo mezi kteroukoli fazi motoru a kostrou. Pokud ano, odstrarite tento
zkrat. Pokud k vypinani dochazi pouze ob&as a vzdalenost mezi motorem a invertorem je znaéna, zvazte pfidani vystupni stfidavé
tlumivky.

8.2.5 Nedochazi k zastaveni béhem provozu bez vody

Zkontrolujte, zda tlak zobrazeny na panelu pohonu neni nizSi nez nastaveny tlak. Pokud je niz8i, zkontrolujte spravné nastaveni
rozsahu snimace tlaku, dale zda se Cerpadlo neotaci naopak, zda neni zavzdu$néno a zda pfivod neni ucpan.

Pokud se hodnota provozniho tlaku méni v blizkosti nastavené hodnoty, ruéné zastavte pohon a pozorujte, zda tlak klesa. Pokud
klesa, je nutné vyménit zpétny ventil.

Kdyz systém tlak udrzuje, snizte F3.00 na odpovidajici hodnotu a pozorujte, zda pohotovostni rezim funguje normainé.

8.2.6 Systém nemuze vstoupit do klidového rezimu béhem pouzivani malého mnozstvi vody nebo
béhem uniku

Pokud systém nem0ze vstoupit do klidového rezimu nebo je doba klidového rezimu pfili§ dlouha, zménte F3.08 na pohotovostni

rezim 3 a pak pfislusné zvyste F3.15.

Pokud dochazi k Eastému spousténi a zastavovani, zmérte F3.08 na pohotovostni reZzim 3 a pak pfislusné zvyste F0.04.

8.2.7 Systém nemuze zastavit za t€elem ochrany proti nedostatku vody
e Spinac ochrany proti nedostatku vody F4.00 nezapina.

¢ Nastavena limitni hodnota detekce nedostatku vody v F4.01 je pfili§ nizka.

o Nastavena procentni hodnota proudu detekce nedostatku vody v F4.04 je pfili§ nizka.

9 Komunikacéni protokol

Poskytuje dvé rozhrani standardu sériové komunikace RS485 a zavadi mezinarodni standardni komunikacni protokol
Modbus k zajisténi komunikace mezi hlavnim pohonem a podfizenymi pohony. UZivatelé mohou realizovat
centralizované fizeni pomoci PC/PLC/dotykové obrazovky a jinych nadfizenych zafizeni pro splnéni pozadavk
specifickych aplikaci. (Nastaveni Fidicich pfikazl pohonu, provozni frekvence, provadéni zmén parametru funkci,
sledovani provozniho stavu pohonu a poruch).

9.1 Popis prikazovych kodi a komunikaénich dat

(1) Adresa funkci
Funkce Definice [Popis dat Symbol R/IW
adresy
0x0001: V provozu
0x0002: Rezerva
t('o.m 'unvi!<ac“;n|' 0x0003: Rezerva
fidici pfikaz
0X1000H |0x0004: Rezerva W

0x0005: Zastaveni

0x0006: Volné zastaveni (nouzové zastaveni)

0x0007: Resetovani poruchy 0x0008: Rezerva

36




CZ

0x0001: V provozu

0x0002: Poruchy

Stav pohonu |0x1001H [0x0003: Zastaveni bez poruchy R
0x0004: Rezerva
0x0005: LU stav pohonu
Rozsah nastavovaci hodnoty komunikace (-10000—10000) Poznamka: Nastavovaci
Adresa hodnota komunikace je procentni hodnota relativni hodnoty (-100,00—100,00 %).
nastavene 0x2000 MuzZe byt provedena operace zapisu komunikace. KdyZ slouzi jako nastaveni WIR
hOant}’ frekvenéniho zdroje, je relativni hodnota procentni hodnotou maximaini frekvence
komunikace (F2.09). Kdyz slouzi jako nastaveni PID nebo zpétné vazby, je relativni hodnota
procentni hodnotou PID.
Ox2001 Tastavenl PID, rozsah (0—1000,1000 odpovidajici plnému rozsahu) nastavte F3.05 = W/R
0x2002 |Zpétna vazba PID, rozsah (0—1000 odpovidajici plnému rozsahu) nastavte F0.09 = 4 W/R
0x2003 |Rezerva
Adresa 0x3000 |Parametry rezervované vyrobcem R
parametru
provozu/zasta |0x3001 Provozni frekvence (dvé decimalni) R
veni jednoho — . . — S
pohonu a 0x3002 |Sc¢itana provozni doba (jednotky: ¢as, 0 decimalni) R
hlavniho T TYIN N PT —
pohonu v 0x3003 |Napéti sbérnice (jedna decimalni) R
rezimu vice v - T ——
0x3004 |Vystupni napéti (nula decimalni R
pohonu ysiup peti ( )
0x3005 |Vystupni proud (jedna decimaini) R
0x3006 |Provozni rychlost (nula decimaini) R
Poruchovy kéd (€islo poruchového kédu a typ poruchy v menu funkci se shoduji.
0x3007 . . - " . PR R
Vracena data jsou Sestnactkova, nikoli znaky poruch.)
0x3008 |Oznaceni vstupu svorky (0 decimalni) R
0x3009 |Oznaceni vystupu svorky (0 decimalni) R
0x300A |Analogova hodnota Al1 (dvé decimalni) R
0x300B |Analogova hodnota Al2 (dvé decimalni) R
0x300C |Nastavena frekvence (dvé decimalni) R
0x300D |Vystupni vykon (jedna decimalni) R
0x300E |Vystupni to€ivy moment (nula decimalni) R
0x300F |Teplota pohonu (jedna decimalni) R
0x3010 |Zpétnovazebni tlak (jedna decimaini) R
Adresa
parametru 0x3011 |Stanoveny tlak (jedna decimalni) R
provozu/zasta
veni jednoho [0x3012 [Tlak pfivodni vody (jedna decimalni) R
pohonu a
hlavniho 0x3013 |Rezerva R
pohonu
v rezimu vice |0x3014 |Rezerva R
hont
ponond 0x3015 |Rezerva R
0x3016 |Cislo verze softwaru (dvé& decimalni) R
0x3017 |Cislo vyrobku R
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Stavova adresa pomocného pohonu ulozena v hlavnim pohonu

Pomocny |Pomocny pohon €. 2 [Pomocny Pomocny Pomocny Popis Symbol R/W

gohon ¢. pohon &. 3 |[pohon¢.4 |pohon €. 5

0x3101 |0x3201 0x3301 0x3401 0x3501 f':;‘l)(‘\’/‘;f]’;'e R

0x3102 |0x3202 0x3302 0x3402 0x3502 Provozni doba R
Stavove 0x3103 |0x3203 0x3303 0x3403 0x3503 Napéti sbérnice R
sg:ﬁggﬂnych 0x3104 |0x3204 0x3304 0x3404 0x3504 Vystupni napéti R
pohond 0x3105 |0x3205 0x3305 0x3405 0x3505 Vystupni proud R

0x3106 |0x3206 0x3306 0x3406 0x3506 Provozni rychlost R

0x3107 |0x3207 0x3307 0x3407 0x3507 Poruchovy kéd R (0x63)

Poznamky: Hodnotu 0x63 Ize ziskat pfectenim 0x3107, 0x3207, 0x3307, 0x3407, 0x3507 v hlavnim pohonu signalizuje poruchu
pomocného pohonu pfipojeného k hlavnimu pohonu (tento seznam adres je pouze pro hlavni pohon v rezimu vice pohonu).

Poznamka: Nize jsou uvedena snimana data a skute¢né poruchy z 3007H:

Data Porucha Data Porucha

0x00 Z&dna porucha OX0E PFehFivani modulu

0x01 Inverzni ¢lanky Ox0F Externi porucha

0x02 Nadproud pfi zrychlovani 0x10 Porucha komunikace/pfenosu
0x03 Nadproud pfi zpomalovani 0x11 Rezerva

0x04 Nadproud pfi konstantni rychlosti 0x12 Aktualni porucha detekce proudu
0x05 Prepéti pfi zrychlovani 0x16 Porucha ¢&teni a zapisu EEPROM
0x06 Ptepéti pfi zpomalovani 0x17 Predbézny alarm pretizeni

0x07 Prepéti pfi konstantni rychlosti 0x18 PreruSené vedeni zpétné vazby PID
0x08 Pfepéti hardwaru 0x19 Dosazeni provozni doby

0x09 PfiliS nizké napéti sbérnice Ox1A Rezerva

O0x0A PFetizeni pohonu 0x1B Alarm nedostatku vody

0x0B Pfetizeni motoru 0x1C Alarm vysokého tlaku vody

0x0C Ztrata vstupni faze 0x1D Alarm nizkého tlaku vody

0x0D Ztrata vystupni faze 0x32 Poruchy komunikace/pfenosu

Popis poruchovych kédl

Poruchové kédy komunikace Modbus

Kod Nazev Popis
0x01 Chyba kodu Kod zapsany v kontrolni adrese kédu se liSi od kédu nastaveného uzivatelem v FD.00
. Funkce obdrzena z nadfizeného zafizeni pfedstavuje nepovoleny provoz. Eventualné
0x02 Nepovolené funkce o . - M . .
postupy podfizené jednotky, napfiklad pozadavek v nespravném rezimu
V ramcové informaci odeslané nadfizenym zafizenim, kdyz kontrolni bit CRC formatu
0x03 Chyba kontroly RTU nebo kontrolni bit LRC formatu ASCII je odliSny od kontrolniho &isla podfizeného
zafizeni, bude generovana chyba kontroly.
. . Adresa dat pozadavku nadfizeného zafizeni je nepovolena adresa. Zvlasté neni platna
0x04 Nepovolena datova adresa . : . . )
kombinace adresy registru a pfeneseného bajtu.
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. . Obdrzené datové pole obsahuje nepovolenou hodnotu. Poznamka: To neznamena, ze

0x05 Nepovolena datova hodnota B} N . N . . s

datova poloZzka zaslana k uloZeni do registru ma neo¢ekavanou hodnotu.

R V pfikazu zépisu odeslaném nadfizenym zafizenim jsou zaslana data mimo rozsah

0x06 Neplatna zména parametru - < i N

parametru nebo adresu zapisu nelze v sou¢asné dobé zapsat.

. . Kdyz nadfizené zafizeni pravé &te nebo zapisuje a je nastaveno uzZivatelské heslo, jehoz

0x07 Systém je zablokovany . ; ; ) ! . .

zruSeni neni provedeno, je generovana zprava o zablokovani systému.
0x08 Podrizeny pohon je Pohon je zaneprazdnén (EPPROM provadi ukladani)

zaneprazdnén

0x09 Chyba nastaveni Mimo rezim zdroje komunikaénich Fidicich pfikazt

Priklad pfikaz( parametrd ¢teni a zapisu

o3 N =1
= S "3 5 %0;7: -23 o7 -83 oz x 2 |eow oD
mC N o® 2‘6 ’>>¢h 0 = ’>:£ 'w_c’>:mn_6 ’>’w0:c_3
g5 |8 |25 (58582 8% |85 _23[820z2(8236¢
28 |a |[x88 |28 82258¢C (@588 58 (@858
Ptikaz ¢teni (F0.12) 01 03 FO 0oC 00 02 37 08
Ptikaz zapisu (F0.12) 01 06 FO oC 00 21 BA D1
Pfikaz zapisu RAM (F0.12) 01 06 00 oC 00 20 48 11
Poznamky: Adresa ¢teni parametri. Napriklad adresa cteni F3.15 je 0xF30F, maximum je 12
Zapis parametr( a uloZeni. Adresa je stejna jako pro adresu éteni. Napfiklad adresa zapisu F3.17 je 0xF311
Zapis parametrti bez ulozeni. Radové nejvyssi bit adresy je 0. Napriklad adresa zapisu F3.19 je 0x0313.
10 Priklady typického pouziti
Aiklad 1 pouziti jednoho cerpadia
Signal snimate tlaku Pohon terpadla
Signal 4-20 mA
zpétnovazebniho tlaku
Kabel motoru
Tlakova
Spinat Motor nadoba
=~ taku Snimag
nebo ! tlaku
T— plovak :
|
| —> I~
' / N Zpétny Vytlaér_wé
ventil potrubi
Stav Pozadavek Nastaveni parametru
Tlak v systému Cerpadla  |3,0 bary F0.00 = 3,0
Rezim ochrany proti V pfivodu je nainstalovan Vstup vnéjSimi svorkami. (Pfipojte k svorkam M2 ve vychozim
nedostatku vody snimac spinaci hodnoty stavu.)
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10.2Priklad 2 pouziti jednoho €erpadla

Stav

Pozadavek

Nastaveni parametru

Tlak v systému Cerpadla

3,5 bar

F0.00=3,5

RezZim spousténi

Spousténi pomoci tlacitek

F0.05=2;F1.02=0

Komunikac¢ni adresa Adresa 01 F1.00=01
Pfenosova rychlost v baudech 9600BPS F8.00=3
ReZim ochrany proti nedostatku vody V pfivodu je nainstalovan snima¢ napétového typu F4.00=3
Limitni hodnota ochrany proti nedostatku vody |Generovani poruch, kdyzZ je hodnota nizSi nez 0,5 bar F4.01=05
Nastavte parametry F0.08, F0.09, F2.01 podle typu snimace tlaku.
NadFizené zafizeni (napfiklad PLC) odesila spoustéci pfikaz: datovy format je Sestnactkovy.
Priklad pfikazu zapisu
'S § S § = 2 - 2 —y > By >
© 2 N3|3335 |[@as5 |20 %E’ S @ '53 ’giﬂ&)?} ’q>’>$86
o © cn (o w N o > >3 o = 23 CR SR °>O‘:
5< |£2|522 |82 |32 _290 |BE_89v |TEDE S22 ¢
<2 |[af |88 28T |[x2533C |2285386 |we58 |xe58
Spoustéci pfikaz 01 06 10 00 00 01 4C CA
Zastavovaci pfikaz 01 06 10 00 00 05 4D 09
Resetovani poruch 01 06 10 00 00 07 cC C8
Priklad pfikazu cteni
Koncova |Pocatecni |Radové . Radove |
Adresa |Prikaz e s o Radové nejnizsi nejnizsi bit |Radové nejvyssi
... |adresa adresa ¢teni |nejvyssi bit e 1wl )
pohonu |éteni |- o e bit ¢isla éteni dat (CPR bit CPR kontroly
cteni dat |dat Cisla ¢éteni dat
kontroly
Cteni
provozni 01 03 30 01 00 01 DA CA
frekvence

Poznamky: Hodnota ¢teni dat je maximalné 12.

Kdyz pomocné pohony obdrzi data z hlavniho pohonu, jsou data vracena v nasledujicim formatu. Data vracena v tomto pfikladu
jsou ve formatu 1388H, tj. decimalni Cislo 5000, coz znamena, ze aktualni provozni frekvence je 50,00 Hz.

Data vracena |[Adresa |Prikaz Cislo bajtu  [Radové Radové Radové nejnizsi |Radové nejvyssi

pohonem pohonu cteni nejvyssi bit dat |[Nejnizsi bit |bit CRC kontroly [bit CRC kontroly
dat

Standardni 01 03 02 13 88 B5 12

Vracena Adresa |Pfikaz 5:1.%3;; bit 5;.‘:‘?;; bit 5:].%;;; Ezj?‘?;;i Radové nejnizsi |Radové nejvyssi

pohonem pohonu [¢&teni gisla bajtu gisla bajtu bit dat bit dat bit CRC kontroly |bit CRC kontroly

Nestandardni 01 03 00 02 13 88 E9 5C
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PLC
Tiifazové stfidavé
| napéti
RS485 |
|
L
Signal spinage tlaku Pohon gerpadla

Y

-
-«

Signal 4-20 mA
zpétnovazebniho tlaku
Kabel motoru
Tlakova
§ Spinaé Motor nadoba
tlaku nebo
Nd plovak

Snimac
@? tlaku
> I~

I

’ /

! R Zpétny ventil Vytlagné potrubi
Pfivod vody s nizkym

tlakem nebo z vodojemu

Jednotazoveé stiidavé
napajeni 1x230 V

Pohon ¢erpadla
. EcoPower 230
Signal spinace tlaku
Viz poznamka I P .
p —— Signal 4-20 mA
Sinus zpétnovazebniho tlaku
Kabel motoru
3x230V
Tlakova
§ Motor 3x230V nédoba pro
/yrovnani
—1 Spina¢ tlaku galy\éh
nebo plovak : (E?Suimaé tlaku pritoki
T
| |
I / —2 ™~ — - -
I , Zpétny ventil Vystupni potrubi

Piivod vody (fad nebo
akumulaéni nadrz)

Pozn. Pokud je délka kabelu mezi pohonem a motorem vétsi nez 50m, doporu¢ujeme mezi motor a pohon nainstalovat kvali
ochrané motoru a frekvenéniho méni¢e DU/DT filtr, Sinus filtr nebo jiné odruSovaci zafizeni. Pfipadné se obratte na svého
prodejce.

10.3Priklad pouziti vice ¢erpadel

Stav Pozadavek Nastaveni parametru
Tlak v systému Cerpadla 4,0 bar F0.00=4,0

Poc&et pomocnych Cerpadel Jedno pomocné Cerpadlo (5 maximalné) F1.03=1

Doba otaceni ¢erpadla 30 min F1.05=30

Rezim ochrany proti nedostatku vody Xa%@tl’gsgrig Fyapizstalovén snimac F4.00=3
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Limitni hodnota ochrany proti
nedostatku vody na pfivodu

Porucha je generovana, kdyz je hodnota
nizsi nez 1,0 bar

F4.01=1,0

Nastaveni adresy

Adresa hlavniho €erpadla >5, Adresa pomocného Cerpadla 1-5

Nastaveni systému

Dvojity systém s hlavnim a podfizenym

pohonem*

Makro nastaveni: hlavni: F0.20 = 2;

pomocny: F0.20 = 11

Nastavte parametry F0.08, F0.09, F2.01 podle typu snimace tlaku.

PLC
|
: RS485 RS2 Signal 4-20 mA zpétnovazebniho tlaku
3 Tlakova
RS1 | nadoba
T Signal tlaku 0-10 V DC
: Snimaé Motor tSInli(ma(":
I P aKu
: tlaku [:I . ~
Pfivod vody ! / . \ Zp;":tny Vytlaéné potrubi
i RS-485 3 § ventil
| komunikaéni kabel
I mezi hlavnim a Hlavni
: vedlejsim pohonem cerpadlo
RS1
Pomocny pohon
Motor
5 : N
Pomocné
¢erpadlo
11 Technické parametry
Nazev Frekvenéniho ménice Vstupni | Vstupni Vstupni | Vystupni | Vystupni | Vystupni
napéti frekvence | proud napéti frekvence | proud
PUMPA e-line Drive-03 0,75kw 1x230V | 50 Hz 82 | 3x230v | 0-50Hz 45
PUMPA e-line Drive-03 1,5kW 1x230V | 50 Hz 142 | 3x230V_ | 0-50Hz 7
PUMPA e-line Drive-03 2,2kW 1x230V | 50 Hz 23 3x230V | 0-50 Hz 10
PUMPA e-line Drive-03T 0.75kW | 3y400v | 50 Hz 34 | 3x400V | 0-50Hz 25
PUMPA e-line Drive-03T 15kW | 3y400v | 50 Hz 5 3x400V | 0-50 Hz 3,7
PUMPA e-line Drive-03T 1LOKW | 3 400v | 50 Hz 26 3x400V | 0-50 Hz 25
PUMPA e-line Drive-03T 15.0kW | 3y400v | 50 Hz 35 | 3x400vV | 0-50Hz 32
PUMPA e-line Drive-03T 18,5kW | 3, 400v | 50 Hz 38 3x400V | 0-50 Hz 37
PUMPA e-line Drive-03T 2,2kW 3x400V | 50 Hz 58 | 3x400V | 0-50Hz 5
PUMPA e-line Drive-03T 4,0kW 3x400V | 50 Hz 10 3x400V | 0-50 Hz 9
PUMPA e-line Drive-03T 5,5kW 3x400V | 50 Hz 15 3x400V | 0-50 Hz 13
PUMPA e-line Drive-03T 7.5kW | 3y400v | 50 Hz 20 | 3x400vV | 0-50Hz 17
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1 Symboly

V navode na obsluhu su uvedené nasledujuce symboly, ktorych ucelom je ufahéit pochopenie uvedene;j
poziadavky.

DodrZujte pokyny a vystrahy, v opacnom pripade hrozi riziko podkodenia zariadenia a ohrozenie
bezpeclnosti osob.

V pripade nedodrzania pokynov Ci vystrah spojenych s elektrickym zariadenim hrozi riziko
poskodenia zariadenia alebo ohrozenie bezpelnosti oséb.

Poznamky a vystrahy pre spravnu obsluhu zariadenia a jeho Casti.

Ukony, ktoré méze vykonavat prevadzkovatel zariadenia. Prevadzkovatel zariadenia je povinny sa
zoznamit' s pokynmi uvedenymi v navode na obsluhu. Potom je zodpovedny za vykonavanie beznej
udrzby na zariadeni. Pracovnici prevadzkovatela su opravneni vykonavat bezné ukony udrzby.

Ukony, ktoré musia vykonavat kvalifikovany elektrotechnik. Specializovany technik, opravneny
vykonavat opravy elektrickych zariadeni, vratane udrzby. Tito elektrotechnici musi mat opravnenie
pracovat s elektrickymi zariadeniami.

5 B

Ukony, ktoré musia vykonavat kvalifikovany elektrotechnik. Specializovany technik, ktory disponuje
schopnostami a kvalifikaciou pre instalaciu zariadeni za beznych prevadzkovych podmienok a pre
opravu elektrickych i mechanickych prvkov zariadeni pri udrzbe. Elektrotechnik musi byt schopny
vykonat jednoduché elektrické a mechanické ukony spojené s udrzbou zariadeni.

2.

Upozoriuje na povinnost pouzivat osobné ochranné pracovné prostriedky.

OFF Ukony, ktoré sa smu vykonavat len na zariadeni, ktoré je vypnuté a odpojené od napéjania.

Ukony, ktoré sa vykonavaju na zapnutom zariadeni.

Dakujeme Vam, ze ste si zakupili tento vyrobok a ziadame Vas pred uvedenim do prevadzky o
precitanie tohto Navodu pre montaz a obsluhu.
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Délezité upozornenia a ¢innosti, ktoré je potrebné vykonat’ pred uvedenim
frekvenéného menica do prevadzky a v jej priebehu.

1. Schéma zapojenia snimaca tlaku PUMPA (viac v kapitole 5.3.3 Schéma zapojenia)

Poznamka: Na nasej webovej stranke www.pumpa.eu najdete snimaé tlaku 90° PUMPA E-DRIVE 0-10 bar

4-20 mA pod objednavacim kédom ZB00050295.

2. Nastavenie snimaca tlaku na frekvenénom menici (viac v kapitole Rychly start)

M1 M2 COM COM 24V | S+ S-
I !
MO1 MCM All Al2 VO GND GND

Cierny  Cerveny

Snimacd tlaku

Schéma zapojenia dvojvodi¢ového snimaca tlaku

V zavislosti od roznych typov snimacov sa nastavenia parametrov liSia.

¢ Napriklad snimac¢ s napajacim napatim 24 V, spatnovazbovym signalom 4-20 mA, tlakovym rozsahom 10 bar

a pozadovanym tlakom vody 4,0 bar musi mat nastavené tieto parametre:

F0.00 =4,0 Nastavenie tlaku
F0.08 = 10 Maximalny rozsah snimaca
F0.05 Moznost’ signalu 0: Start/ stop pomocou tlacidiel

spustenia/zastavenia

1: Start / stop pomocou svoriek

Poznamka: pomocou tlacidla "SHIFT" mézete prepinat medzi parametrami

Zobrazenie Nazov Popis Jednotka Poznamky
P Aktualny tlak Hodnota tlaku aktuélnej prevadzky bar ©
H Prevadzkova frekvencia |Aktualna prevadzkova frekvencia Hz ©
d Nastaveny tlak Nastavenie tlaku Bar/°C ©
A Prevadzkovy prud Pradovy vystupny prad pohonu A ©)
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Nastavenie dolezitych tlakovych a ochrannych funkcii frekvenéného menica (viac v kapitole 7
Programovanie a parametre)

8 >
c \© =
© ©
g o §2 || 32 |8]¢ 5
X — 0n = c - C S ) c
S s oS8 |3 % o 8| € 3
T o8 xc |3 N < S| N o
Prednastaveny tlak  [g o ~ V reZime viacerych pohonov musia pouzivatelia nastavit
F0.00 F0.08 Bar 3.0 0 | o [iba parametre hlavného motora.
Smer otacania 0:Dopredu Smer otacania mozno zmenit nastavenim tohto
F0.02 motora 1: Dozadu | \ 0 0 | e |parametra
Moznost signalu 0: Start/stop pomocou tlacidiel
Start/stop 1: Start/stop so svorkami
2: Start/stop pomocou ovladania prenosu
F0.05 0~3 \ 0 0 | ® |3: spustenie/zastavenie v zavislosti od tlaku vody.
Poznamky: V rezime s viacerymi pohonmi musi byt tento
parameter nastaveny na hodnotu 2
Rozsah snimada Maximélny rozsah snimaca
F0.08 0,0~200,0 | bar 10,0 0
Horna hranica
a hranic: F2.10~F2. 1 e . .
F2.08 |prevadzkovej 09 Hz 50,00 e |Horny limit prevadzkovej frekvencie pohonu
frekvencie
Maximalna vystupna 1
F2.09 frekvencia 10,00-60,0 | Hz 50,00 °
Dolna hranica 1
F2.10 |prevadzkovej 0,00-F2.08 | Hz 0,00
frekvencie
Ochrana pred 0: Deaktivované
nedostatkom vody 1: Aktlvovane Vyhodnotenie pomocou frekvencie, tlaku a
F4.00 \ 2 0 | o |Prdu ) o .
: 2: Aktivované Vyhodnotenie vystupnym tlakom
3: Aktivované Vyhodnotenie vstupnym tlakom (na vstupe
musi byt nainstalovany snimac)
Menovity vykon Zr]élgadné
odnota o e
F5.00 |motora 0,4~110,0 | kW prislugného 0 | e [Nastavte podla stitku motora
motora
Menovita frekvencia |0,01~F2.0 ean
F5.01 Hz 50,00 Hz 0 e |Nastavte podla stitku motora
motora 8
Menovité otacky y Zhélélladné
0 odnota o s
F5.02 |motora 0~36000 min | prislugného 0 | e [Nastavte podla Stitku motora
motora
Menovité napatie Zakladna
F5.03 |motora 0~480 \% hodnota 0 | e [Nastavte podla stitku motora
' prislusného
motora
F5.04 |Menovity prid motora (5 12000 | A 0 0 | e [Nastavte podra Stitku motora
Moznosti funkcie 016789
F7.01 |vstupnéhoterminalu |~ 7| Ks 9 0 | e |9: Zapinaci kontakt ochrany proti nedostatku vody
M2 37
Obnovenie o Fiad drk
. : Ziadna prevadzka
FD.01 prefivolen),/ch 0~2 \ 0 1 | e |1: Obnovenie predvolenych tovarenskych nastaveni
tovarenskych 2: Vymazat protokoly portch
nastaveni
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2 Uvod

Dakujeme, Ze pouzivate frekvenény meni¢ Drive-03. Tato priruéka obsahuje prislu$né pokyny na obsluhu a podrobné
= popisy parametrov. Pred inStalaciou, uvedenim do prevadzky, udrzbou alebo kontrolou si pozorne precitajte tento

I navod.

Pred pouZitim sa uistite, Ze zapojenie a smer ota€ania ¢erpadla su spravne.

Tento navod sa pouziva len pre pohon &erpadla (frekvenény menic), ktorého verzia softvéru je V3.0 a vySSia; pred pouzitim
skontrolujte hodnotu parametra vasho stroja F0.17.

Mozné pouZitia vyrobku:

- Obytné oblasti - zasobovanie vodou zo studni a vrtov

- obytné domy - zavlazovanie sklenikov, zahrad, polnohospodarstvo
- kempy - opatovné vyuzivanie dazdovej vody

- bazény - priemyselné zariadenia

- pofnohospodarske podniky

3 Poznamky tykajuce sa bezpeénej prevadzky

A

Pred instalaciou

Zariadenie nein$talujte ani nepouZivajte, ak je poSkodené alebo mu chybaju diely. Nedodrzanie tohto pokynu mézZe viest
k poskodeniu zariadenia alebo ohrozeniu Zivota.

Instalacia

Pri inStalacii alebo manipulacii so zariadenim ho drzte za spodnu Cast, a nie len za vonkajSi kryt, aby ste zabranili zraneniu alebo
poskodeniu jednotky.

Zariadenie musi byt nainstalované na nehorfavom materiali v dostato€nej vzdialenosti od zdrojov tepla a horfavych alebo
vybusnych materialov.

Ak je zariadenie nainstalované v ochrannom kryte, musi byt kryt vybaveny vetracimi otvormi, aby sa zabezpecila vnutorné teplota
pod 40 °C, inak méze dojst k poSkodeniu zariadenia v désledku vysokych tepl6t.

POZOR: FM sa dodava bez snimaca tlaku. M6zete napriklad pouzit' nas 90° snimac¢ tlaku PUMPA E-drive 0-10 bar 4-20 mA
ZB00050295.

Elektrické zapojenie

NECHAJTE ZARIADENIE PRIPOJIT ODBORNOU FIRMOU. Nedodrzanie tohto pokynu méze mat za nasledok Uraz elektrickym
prudom alebo poskodenie zariadenia.

V&etky suvisiace elektrické obvody a komponenty musia spifiat’ platné normy. Nedodrzanie tohto pokynu méze mat za nasledok
zranenie alebo poskodenie zariadenia.

Zabezpecte spravne uzemnenie uzemnovacej svorky.

Nedotykajte sa svoriek hlavnych obvodov a dbajte na to, aby sa tieto svorky nedotykali krytu zariadenia.

Pred pripojenim skontrolujte, &i sa menovité napatie a Cislo fazy zariadenia zhoduje s napajacim napatim a Cislom fazy napajania.
Nikdy nepripajajte striedavé napajanie na vystupné svorky V, U, W.

Nikdy nevykonavajte skusku napatia na zariadeni so stojanom, pretoze by mohlo dbjst’ k poSkodeniu zariadenia.

Hlavné obvody a riadiace obvody zariadenia musia byt v oddelenych kabloch alebo vedené kolmo na seba alebo v tienenych
kabloch, inak dbéjde k ruSeniu riadiacich signalov.

Kabel pripojeny na svorky hlavnych obvodov musi byt vybaveny pripojkami v samostatnom priestore.

Ak je dizka kabla medzi pohonom a motorom viac ako 50 m, odporiéame pouzit' timivku na ochranu zariadenia a motora.

Prevadzka

Napajanie striedavym pradom zapnite az po riadnom zaisteni predného krytu. Tento predny kryt po€as prevadzky neotvarajte ani
neodstrariujte.

Ak sa po vypadku napajania aktivuje automaticky reset poruchy, je potrebné najprv vykonat bezpeénostné opatrenia, inak moéze
ddjst k poSkodeniu zariadenia alebo zraneniu oséb.

Tlacidlo "RUN/STOP" méze byt nefunkéné z dovodu aktivacie niektorej z funkcii. V ovldadacom obvode zariadenia musi byt
nainstalovany samostatny hlavny vypina¢ napajania.

Ked je zariadenie zapnuté, svorky su pod napatim. Nedotykajte sa tychto svoriek kvoli riziku Urazu elektrickym pradom.

Na spustenie a zastavenie zariadenia nepouzivajte isti€, pretoze by mohlo ddjst k poSkodeniu zariadenia.

KedZe zariadenie poskytuje zmenu ota¢ok z minimalnych na maximalne vo velmi kratkom ¢ase, skontrolujte, ¢i sa motor a
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zariadenie m6zu pouzivat v tomto vhodnom rozsahu. V opaénom pripade méze ddjst k posSkodeniu zariadenia.
Nedotykajte sa chladi¢a. Pri nedodrzani tohto pokynu méze ddjst k neziaducemu popaleniu.

Vyrobné parametre zariadenia spifiaji va&sinu poZiadaviek, ktoré si prevadzka zariadenia vyZaduije, a tieto parametre neupravuijte,
pokial to nie je nevyhnutné. Aj ked ma niektoré zariadenie Specidlne poziadavky, nastavte len potrebné parametre. V opacnom
pripade m6zu neSpecifické nastavenia spésobit poSkodenie zariadenia.

Udrzba a kontrola

Nedotykajte sa pripojovacich svoriek, ked je zariadenie pripojené k napdajaniu. Nedodrzanie tohto pokynu méze mat za nasledok
uraz elektrickym pradom.

Udrzbu, vymenu a kontrolu méze vykonavat len kvalifikovany personal.

Po vypadku napéjania poc¢kajte pred zacatim udrzby alebo kontroly aspori 10 minut alebo sa uistite, Ze je odstranené vSetko zvySkové
napatie, inak méze doéjst k poSkodeniu zariadenia alebo zraneniu 0sob.

Doska s ploSnymi spojmi ma integrovany obvod CMOS, nedotykajte sa jej, inak mbze elektrostaticka elektrina poskodit tuto dosku s
ploSnymi spojmi.

Dal$ie poznamky
Je prisne zakdzané vykonavat akékolvek zmeny na zariadeni, pretoZze moze déjst k vaznemu alebo smrteflnému zraneniu. Po
vykonani svojvolnych zmien na zariadeni zaruka zanika.

4 Kapitola 1 Ovladaci panel
4.1 Ovladacie prvky panelu

1. MENU: toto tla¢idlo sa pouziva na prepinanie medzi rezZimom pevného nastavenia a rezimom zmeny nastavenia

2. P.SP/ENT: toto tlacidlo sa pouziva na nastavenie tlaku a potvrdenie nastavenia parametra.

3. SHIFT: toto tlacidlo sa pouziva na prepinanie zobrazenia a na posuvanie
kurzorov pri zmenach parametrov. V prevadzkovom stave mozete stlacenim
tohto tlacidla prepinat medzi prevadzkovou frekvenciou, vystupnym pridom, Run Stop  Alarm 1 Alarm 2
nastavenim tlaku a tlakom spatnej vazby. Toto tlacidlo sluzi na vykonanie
zmien parametrov. Blikajuci bit je aktualny bit, ktory mozno zmenit.

4. Tlacdidla, A“ a, ¥ Tieto tlacidla sluzia na vykonavanie zmien hodnét
parametrov.

5. RUN: tla¢idlo spustenia, ked' sa tla¢idla pouzivaju v reZime ovladania
tlaCidlami.

6. STOP: toto tlacidlo sa pouziva na zastavenie pohonu a resetovanie poruchy,
ked sa tla€idla pouzivaju v rezime spustenia.

4 2 Kontrolné LED diédy

RUN (prevadzka): kontrolka prevadzky
Svieti: normalna prevadzka
Blika: pohotovost
Nesvieti: zastavené
STOP: Zastavenie alebo pohotovost
e ALARM 1: alarm poruchy pohonu
ALARM 2: alarm poruchy potrubného systému

(&)
)

4.3 Popis menu

Existujua tri arovne menu:

1. Skupina funkcii (prva urover)
2. Nastavovanie funkcii (druha uroven)
3. Nastavovanie funkcii (tretia uroveri)

Popis: V su€asnosti je na trhu viac ako 10 000 zariadeni, ktoré su uréené na predaj. Po stlaceni tlaCidla "P.ST/ENT" sa najprv ulozia
parametre do ovladacieho panela, potom sa vratite do ponuky druhej Urovne a automaticky sa zobrazia dalSie funkcie. Po stlaeni
tlacidla "MENU" sa vratite priamo do ponuky druhej urovne bez uloZenia parametrov a aktualna funkcia zostane zobrazena.
V ponuke tretej irovne je mozné zmenit iba blikajuci bit. Pomocou tla¢idla "SHIFT" vyberte blikajuci bit.

Poznamka: V zastavenom stave zmenite parametre oznaené "-".Parametre oznacené "©" su aktualne zistené a zaznamenané
hodnoty, ktoré nemozno zmenit.
Priklad: zmena P0.02 z O na 1; stlacenim tlac¢idla menu na dve sekundy vstupite do nastavenia parametra.
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Zastaveny stav / Stav prevadzky

0 U 0 Blikajice bity
" Prvé 4 bity

-

T
(MENU|

I - ..M".
M ENI.Ia
Ry

y

Blikajaci bit
Prvy bit:

' -_- My
[MUNE)
M

/PSP
\ENT

'\.__' y

\FUUOBMMu

Prvy bit:

|a

F0.02|

- ™,
(MENU)
A

/ '\
'MENU|
x\‘.-- -/

Poznamka: Ak ma tato

Blikajici bit: prvy bit

] Blikajici bit: prvy bit

P

e

Zastaveny stav / stav prevadzky

(frekvencia 50 Hz)

L
0 0 0 Blikajiice bity
. Prvé 4 bity

4.4 Popis nastavenia tlaku

1. Stlacte tlacidlo P-SP/ENT na 2 sekundy
2. Pomocou tlagidiel "A" a "¥" zmenite tlak

3. Stlacenim tladidla P-SP/ENT ukondite rezim nastavenia.

Poznamka: Jednotky tlaku

0,1 MPa =100 kPa = 1 bar = 1 kgf/cm”2

5 Rozmery a zapojenie
1. 0,75-2,2 kW Celkové rozmery

150

P

5.9

45

135
45

hodnota viac bitev, sicasnym
stladenim A a ¥ spustite
blikanie nasledujiceho bitu

/ H\‘. ¢ A Pomocou talEidiel

| v H | & ¥ nastavte

¥ S WL parametre
skupiny PO

; ", Pomocou talEidiel

( ' ||‘ ?Enastavte
alfie skupiny

i parametrov
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2. 4-7,5 kW celkové rozmery

179 144.3
155.6
&y od — 0
3 o< 2=
g = C 0o —
9 : o | 168 |
S = N~

3. 11-18,5 kW celkové rozmery

202 154

117.5
65

235
[-]
65

300

g T |

Krok 1: Upevnite zakladnu dosku k motoru Krok 2: Umiestnite pohon na dosku
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Krok 3: Dokoncite inStalaciu

e
| £ ]

2

Zapojenie a bezpecénostné opatrenia
5.1.1 Kroky zapojenia
4. Odskrutkujte skrutky na ovladacom paneli, odpojte kabel veduci k
tlacidlam a odstrante kryt. (Davajte pozor, aby ste neposkodili kabel
veduci k tlagidlam)

5. Jednotlivé kable su vedené cez vodotesné priechodky pod skrinkou a pripojené k prislusnym svorkam.

Hlavné svorky

Vodotesna vyvodka

Vystupny striedavy kabel

6. Pripojte kabel veduci k tlacidlam, nasadte kryt a upevnite ho pomocou skrutiek.

&

2

Vstupny striedavy kabel

Vystupny striedavy kabel
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5.2 Schéma zapojenia svoriek hlavnych a ovladacich obvodov

A\

A

4 Vlalar |

*TA-TE Mormal
zapinaci kontakt

*TA-TC Normal
wypinaci kontakt

*DCABV/S0mA

MV O fazowy vodic napajania 24 v

maximum 100 mA

fazovy vodi€ uzemnenia 24 V

N
. 19 maximum 100 m#A

s o R
s o s
s T
Mapitie
3 x 400 e
Digitalmy wstup 1 O o M1
Digitdlny wstup 2 g - ) MZ
pre plavak alebo
sace] fasti ferpadla O com
D d-13Y O Vo
IR0 ] 0 =2 A Al
D= 10 (=2 A Al
yGND
GND
5.3 Popis svoriek
Ovladacie svorky — signalne svorky:
M1 ] M2 [COM|COM][24V]| S+ | s-
MO1 | MCM | All | AI2 | VO | GND | GND

Ovladacie svorky — reléové svorky:

TA | TB | TC

5.3.1 Popis ovladacich svoriek

SK

Oznacenie Popis svorky Technicky popis
svorky
M1-M2 Multifunk&na digitalna vstupna svorka, 1. Oddelenie jednosmerného vstupu optického spojovacieho
napr. na ochranu proti chodu nasucho - prvku
plavak v akumulacii alebo snimac tlaku na 2. Aktivuje sa po pripojeni k uzemneniu GND.
sani Cerpadla 3. Rozsah vstupného napatia: 9-36 VDC
4. Vstupna impedancia: 3,3 kOhm
All Analdgova vystupna svorka 1 3. Rozsah vstupného napatia: 0-10 V DC alebo 0/4-20 mA, v
zavislosti od parametra.
4. 20 kOhm pre napatovy vstup; 500 Ohm pre prudovy vstup
Al2 Analdgova vystupna svorka 2
VO Analdgove referenéné napétie 4-13 V (nastavitelné), + 5 % maximalny vystupny prud 50 mA
GND Analdgova uzemriovacia svorka VO referenéni nulovy potencial
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TA/TB/TC Reléovy vystup na externy prenos TA-TB: zapinacie kontakty
chybovych sprav TB-TC: vypinacie kontakty

Zatazitelnost kontaktov:
AC 230V / 3A / zapinacie kontakty
AC 230 V / 3A / vypinacie kontakty

+24 V Napéjanie +24 V pre externé zariadenia Zabezpecenie napajania +24 V pre externé zariadenia. Maximalny
vstupny prad 100 mA. Zvy€ajne sa pouziva ako napajanie
digitalneho vstupu a napajanie externych snimacov.

COM VSeobecna svorka napdjania +24 V Zaistenie vSeobecnej napajacej svorky +24 V pre externé
zariadenia

S+ Standardny terminal pre sériovu Rozhranie sériovej komunikacie RS 485. Pouzivajte kratenu

S- komunikaciu RS 485 dvojlinku alebo tieneny kabel

5.4 Zapojeni snimacov

5.4.1 Schéma zapojenia

+VO - Napajacia svorka pre manometer (nastavitelné vystupné napatie)
24V - napajacia svorka pre snimac tlaku
Al1, AI2 - vstupna svorka analégového signalu 0-10 V alebo 4-20 mA)
GND - zem napajacieho zdroja

COM - uzemnenie 24 V napgjania

Pohon méze byt pripojeny k vysielaciemu tlakomeru a snimacu tlaku. Zapojenie urobte podla nizSie uvedenych schém

zapojenia:

1. Tlakomer: prevadzkové napétie 4-13 V DC, vystup 0-10 V DC. Spbsob zapojenia je uvedeny nizSie.

M1 M2 COM

COM

24V | S+ S-

MO1 MCM All

Al2

VO GND GND

|

Tlakomer

2. Snimace tlaku 24 V: rozsah pracovného napatia 10-30 V DC, vystup 4-20 mA.

M1 M2 COM | COM |24V | S+ S-
I !
MOl | MCM [ All Al2 VO |GND | GND
cerny cerveny

Snimac tlaku
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Schéma zapojenia dvojvodi¢ového snimaca tlaku

M1

M2

COoM

COoM 24V | S+ S-
[

MO1

MCM

All

Al2 VO GND GND

Snimac tlaku

Schéma zapojenia trojvodi¢ového snimaca tlaku

3. Snimac tlaku 10 V: rozsah pracovného napatia 10 V DC, vystup 4-20 mA

M1

M2

CoM

COM 24V | S+ S-

MO1

MCM

All

Al2 VO GND GND

Schéma zapojenia trojvodi¢ového snimaca tlaku

— |

Snimad tlaku

5.5 Prepajacie mostiky ovladacieho panelu

Existuju 3 sady prepajacich mostikov:

Cislo Poloha Popis funkcie Poloha | Popis funkcie
mostika | mostika mostika
JP1 1-2 Sériovy komunika¢ny Standard RS485 je 2-3 Sériovy komunika¢ny Standard
pripojeny ku koncovému rezistoru. PouZivajte RS485 nie je pripojeny ku
svorky v rezime viacerych pohonov. koncovému rezistoru. Pouzivajte
svorky v rezime viacerych
pohonov.
JP2 1-2 Svorka GND je pripojena k uzemneniu 2-3 Svorka GND nie je pripojena k
uzemneniu
JP2 1-2 Svorka GND je pripojena k uzemneniu 2-3 Svorka GND nie je pripojena k
uzemneniu

5.6 RozsSirujuca doska plosnych spojov

Toto zariadenie mdze byt vybavené rozsirujucou doskou. RozSirujica doska obsahuje rozhranie RS485. RozSirujuce rozhranie
RS485 nie je zavislé od Standardného rozhrania RS485 a rozSirujuce rozhrania RS485 funguju zaroven ako pomocné rozhrania.
Taktiez je mozné nastavit' tlak tak, aby jedno rozhranie bolo hostitelskym rozhranim a druhé pomocnym rozhranim. Pripady

pouzitia su uvedené v kapitole 9.4.

Popis svoriek PCB je uvedeny v nasledujucej tabulke:

Oznacenie Popis svorky Technicky popis

svorky

485A/485B Komunikacény port Komunikaény port RS485. Pouzivajte krateny dvojzilovy alebo tieneny
rozSirovacieho rozhrani RS485 kabel.

CGND Uzemhovacia svorka RS485 RS485 pripojeny k zemi. Ak nie je pripojeny, mdze zostat volne

nepripojeny.

DPS obsahuje jeden mostik. Opis vyberu vhodného mosta je uvedeny v nasledujucej tabulke.
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pohonov

pripojeny ku koncovému odporu a
pouziva svorky v rezime viacerych

Cislo Poloha Popis funkcie Poloha | Popis funkcie
mostika | mostika mostika
J1 1-2 Sériovy komunikac¢ny Standard RS485 je | 2-3 Sériovy komunikacny Standard RS485

nie je pripojeny ku koncovému odporu
a pouziva svorky v rezime viacerych
pohonov

Poznamka: V nasledujucich Castiach sa skratka RS1 vztahuje na Standardné rozhranie RS485 a skratka RS2 na rozSirujuce

rozhranie RS485.

6 Rychle nastavenie

Pri vykonavani nastaveni postupujte podfa tychto krokov

1. Nastavte rozsah a typ snimaca
F0.08 = 10 rozsah senzorov

F0.09 = 0 Viyber kanala spatnej vazby snimaca (0: kanal Al1, 1: kanal Al2, 2:max (Al1, Al2))
F2.00=10 Prevadzkové napatie snimaca
F2.01=11 Typ snimaca (Al1, Al2 predvolené pre prudovu spatnu vazbu)

2. Overte smer otacania

Cerpadlo spustite na kratky &as a sledujte smer ota&ania. V pripade potreby méZete zmenit smer otagania dvoma

spOsobmi uvedenymi nizSie:

- Odpojte napajanie a skontrolujte, ¢i je displej vypnuty. Vymerite medzi sebou lubovolné dve fazy U/V/W.

- Zastavte pohon a zmerite fazu F0.02

3. Nastavenie zobrazeného tlaku

Zobrazovany a skuto¢ny tlak mézete nastavit tromi spésobmi:
- Ked je tlak ustaleny, nastavte F2.03 v rozmedzi 0,5 baru.
- Ak je tlak pohonu mierne vy$Si, znizte rozsah snimaca (F0.08) a naopak.

- F2.02-F2.05
4. Makro nastavenia

Na rychle nastavenie systému pouZite nasledujucu tabulku.

Typ systému Parameter | Detaily parametrov zmeny Popis
automaticky

Samostatné ¢erpadlo F0.20=1 F0.06=1; F1.02=0; Aut. Resetovanie, aut. Spustenie aktivne,
F1.03=0; F2.07=8; F8.00=3 podriadené RS485

Dva pohony, nadriadeny rezim | F0.20=2 F0.06=1; F1.02=1, Aut. Resetovanie, aut. Spustenie aktivne,
F1.03=1; F2.07=8; F8.00=6 podriadené RS485

Tri pohony, nadriadeny rezim F0.20=3 F0.06=1; F1.02=1,; Aut. Resetovanie, aut. Spustenie aktivne,
F1.03=2; F2.07=8; F8.00=6 podriadené RS485

étyri pohony, nadriadeny rezim | F0.20=4 F0.06=1; F1.02=1; Aut. Resetovanie, aut. Spustenie aktivne,
F1.03=3; F2.07=8; F8.00=6 podriadené RS485

Pat pohonov, nadriadeny rezim | F0.20=5 F0.06=1; F1.02=1; Aut. Resetovanie, aut. Spustenie aktivne,
F1.03=4; F2.07=8; F8.00=6 podriadené RS485

Sest pohonov, nadriadeny F0.20=6 F0.06=1; F1.02=1; F8.00=6; Aut. Resetovanie, aut. Spustenie aktivne,

rezim F1.03=5; F2.07=8 podriadené RS485

Jeden pohon, jedna siet F0.20=7 F0.06=1; F1.02=0; F1.03=0; Aut. Spustenie, RO1 ovlada Cerpadlo
F2.07=8; F7.07=2; F8.00=3

Nudzovy rezim F0.20=9 F2.07=5; F0.06=1; F8.00=3 Zmena frekvenéného zdroja

Siet pohonu, podriadeny ¢.1 F0.20=11 | F0.05=2; F0.06=1; F1.00=1; Komunika¢na adresa pohonu nastavena na
F1.04=1; F2.07=9; F8.00=6 1

Siet’ pohonu, podriadeny ¢.2 F0.20=12 F0.05=2; F0.06=1; F1.00=2; Blokovany paralelny chod, komunikagna
F1.04=1; F2.07=9; F8.00=6 adresa pohonu nastavena na 2

Siet’ pohonu, podriadeny &.3 F0.20=13 F0.05=2; F0.06=1; F1.00=3; Blokovany paralelny chod, komunikagna
F1.04=1; F2.07=9; F8.00=6 adresa pohonu nastavena na 3

Siet pohonu, podriadeny ¢.4 F0.20=14 | F0.05=2; F0.06=1; F1.00=4; Blokovany paralelny chod, komunikac¢na
F1.04=1; F2.07=9; F8.00=6 adresa pohonu nastavena na 4

Siet pohonu, podriadeny ¢.5 F0.20=15 | F0.05=2; F0.06=1; F1.00=5; Blokovany paralelny chod, komunika¢na
F1.04=1; F2.07=9; F8.00=6 adresa pohonu nastavena na 5

Nastavenie F0.20=0 F0.06=0; F5.12=0 Neblokovany paralelny chod, aut.

Resetovanie a aut. Spustanie neaktivne
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5. Stlacte tlacidlo "P.SP/ENT" na 2 sekundy a nastavte tlak podla potreby. Potom stlacte tlacidlo RUN

Hlavny pohon Pomocny pohon 1 Pomocny pohon 2

Signal tlaku Komunikacia RS485
Trojfazové
pripojenie i I
L [4 Hlavny pohon
L1 1
Tlakome ! R S T R S T R S T R S T R S T
I VO S+ S+ S+ S+ S+ S+ S+ S+ S+
e AT 1 S S S- S- S- s S- S- S-
Snima¢ tlaku GND ‘
J20ma l RS2 #—
AL2
Zvolte U V W UV W U V W U V W U V W
tlakomer
alebo
snimac
SNIRCHERCEERCIERC
Nadriadené
zariadenie

Hlavny pohon  Pomocny pohon 1 Pomocny pohon 2  Pomocny pohon 3

Schéma zapojenia svoriek (maximalne 5 pomocnych pohonov)

7 Programovanie a parametre

Poznamka:

“o™: Parameter je mozné menit v pohotovostnom rezime aj v priebehu prevadzky.

o’ Parameter nie je mozné zmenit v priebehu prevadzky.

‘@”: Parameter je aktualna zistend a zaznamenana hodnota, ktord nemozno zmenit.

7.1 Parametre zobrazené v priebehu prevadzky

Poznamka: pomocou tlacidla "SHIFT" mézete prepinat medzi parametrami

Zobrazenie Nazov Popis Jednotka Poznamky
P Aktualny tlak Hodnota tlaku aktualnej prevadzky bar ©
H Prevadzkova frekvencia | Aktualna prevadzkova frekvencia Hz ©
d Nastavenie tlaku Nastavenie tlaku Bar ©
A Prevadzkovy prud Aktualny vystupny prud pohonu A ©
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7.2 Parametre zobrazené v zastavenom stave

Poznamka: pomocou tlagidla "SHIFT" mbzete prepinat medzi parametrami

Zobrazenie Nazov Popis Jednotka Poznamky
P Aktualny tlak Hodnota tlaku aktualnej prevadzky bar ©
d Nastaveny tlak / teplota |Nastaveny tlak Bar/°C ©
Napéatie DC zbernice Tlakova hodnota DC zbernice V ©

7.3 Skupina spoloénych parametrov FO pre rezim jedného pohonu

8 2 —_ >
g 2 o t
o] < =
S |e Rl c 2 TR |E €
= 8 S 2 3 & 25 £ |3
T o x c S & SR N &
P ’ tiak V rezime viacerych pohonov musia pouzivatelia nastavit iba
F0.00 Prednastaveny tlak 0,0 ~ F0,08 Bar | 3.0 0 O hlavné parametre motora.
Odvodenie Spustenie v pohotovostnom rezime, ked tlak klesne pod
F0.01 spUstacieho tlaku 0,0 ~ FO,00 Bar| 03| O e} nastaveny tiak
F0.02 Smer otacania 0: Dopredu \ 0 0 Smer otacania mozno zmenit nastavenim tohto parametra
"~ motora 1: Dozadu *
0 Deaktivovana 1: Funkcia ochrany proti zamrznutiu a hrdzi samotného
A.ktivované (v ' Cerpadla. Podrobnosti najdete v popisoch F4.09-F4.11. V
Ochrana proti - rezime s viacerymi ¢erpadlami sa musi funkcia ochrany proti
F0.03 H sekundach) \ 0 0 o} . » .
zamrznutiu N . zamrznutiu nastavit pre kazdy pohon samostatne.
2: Aktivovana (v
priebehu minut)
F0.04 \Ifcc));l;icient Uniku 0.0~ 100,0 \ 150 o o Cim vacsi je unik vody, tym vacsi je koeficient.
0: Start/ stop pomocou tlacidiel
1: Start / stop pomocou svoriek
. ., 2: Start / stop pomocou riadenia prenosu
Fo o5 Moznostsignalu |y 4 V| o 0 | e B3:8tart/stop v zavislosti na privodnom tlaku vody.
spustenia/zastavenia Poznamka: V rezime viacerych pohonov musi byt tento
parameter nastaveny na hodnotu 2
Moznost : degktivove}né . L . '
F0.06 automatického 0~1 \ 0 0 o 1: aktivované (Poznamka: Funkcia je platna, ked F0.05 = 0)
spustenia
L Cas oneskorenia pred automatickym spustenim pri
P0.07 Doba odIozenla_ 0,0~100,0 s |50] 0 o |zapnuti napdjania
autom. spustenia
F0.08 |Rozsah snimaca 0,0~200,0 bar 18 ’ 0 (e} g Y ezl Sl
0: All Al1 a Al2 mozno k predvolenému snimacu pripojit
Volba kanalu 1: AI2 fubovolne. (Al1 a Al2 predstavuju aktualny rezim spéatnej
e 2: Max (Al1, Al2) vazby nastaveny ako predvoleny z vyroby. Ak pouzivate
F0.09 |spatnej vazby T \ 2 0 ¢} A A M . N
P 3: Min (Al1, AI2) napatovu spatnu vazbu, zmerite nastavenie v polozke
snimaca ap
4: Spatna vazba F2.01.)
komunikacie
. Ak je tlak vySsi ako tento nastaveny tlak, vytvori sa alarm a
Nastavena hodnota o Case oneskorenia 0,1 s dbjde k zastaveniu. Ked sa tlak
F0.10 |alarmu vysokého  |F0.00~F0.08 bar | 80| 0 | o |PoEe » i o o oS ST :
tlaku vrati do normalu a uplynie ¢as oneskorenia resetovania,
porucha automaticky zmizne..
Ak je tlak nizSi ako tento nastaveny tlak, vytvori sa alarm a
Nastavena hodnota po oneskoreni alarmu nastavenom v polozke F4.09 déjde k
F0.11 |alarmu nizkeho 0,0~F4.01 bar | 0,0| O O |zastaveniu. Tato funkcia nie je aktivna, ak je nastavena na
tlaku hodnotu 0. Ked sa tlak vrati do normalu a uplynie ¢as
oneskorenia resetovania, porucha automaticky zmizne.
Tiak orivodu vod Tato funkcia plati, ked F0.05 = 3. Pohon sa spusti, ked je
F0.12 p vody 0,0~F0.08 bar | 3,2 0 o |tlak privodu vody nizsi ako F0.13. Pohon sa zastavi, ked je
pre zastavenie . .
tlak privodu vody vy$Si alebo rovny F0.12.
Fo.13 | '@k privoduvody 14 5 g 15 bar{3,0| 0 | o
pre spustenie
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Tento parameter predstavuje 16-bitové binarne ¢islo. Bity 0
az 15 zodpovedaju prislusnym skupinam parametrov FO az
Zobrazené 000 FF16. Ked je bit nastaveny na 1, prislusna skupina
F0.14 |parametre na urovni |0000~FFFF \ 0 0 O |parametrov je skryta, ked je bit nastaveny na 0, prislusna
prevadzkovatela skupina parametrov je zobrazena. Skupiny parametrov FO,
FD a FE sa v8ak zobrazia vzdy bez ohladu na nastavenie
prisludnych bitov na 0 alebo 1.
. 3: Parametre vyrobcu pohonu
F0.15 l}lastavemg . 0~ED.05 \ 1 0 2: Parametre vyrobcu Cerpadla
.15 |Urovne zobrazenia . O |1 parametre predajcu
parametrov . "y 1
0: PouZivatel'ské parametre
F0.16 | Cislo vyrobku \ © |Vyrobok preddefinovany vyrobcom
F0.17 | Verzia softvéru 3,00~3,99 \ 0 © |Tento popis je platny iba pre tdto verziu softvéru.
F0.18 | Doba zrychlenia 0,1-800,0 s |50| 0 | o [|Zavisiod rozsahu napajania
F0.19 |Doba spomalenia  |0,1~800,0 s |4,0| 0 | o |Zavisiod rozsahu napajania
F0.20 | Makro funkcie 0~15 \ 0 0 « |Pozri rychle nastavenie (Kapitola 6)
7.4 Skupina spoloénych parametrov Fl pre rezim viacerych pohonov
‘O
s |8 S 2 T |e |Bs|g |8
C o x c m o D N[N o
Komunika¢na 1-5 su adresy pomocnych pohonov. Adresa hlavnej
F1.00 adresa 1-247 \ 1 1 o jednotky moze mat akékolvek iné hodnoty.
miestneho
pohonu
F1.01 |Rezerva \ \ \ 1 o |\
0: RS1, RS2 sluzia ako spolo¢né podriadené stanice
Volba rezimu pre komupivlféciu Modu§ . . .
F1.02 [komunikagnej 0-2 \ 0 1 o ;.SF;S1 ’sil_u2| ako hlgvny p’ohon.pre viacero Cerpadiel,
siete sIu2|’alll<o podnade’na stanica . ) .
2: RS2 sluzi ako hlavny pohon pre viacero ¢erpadiel,
RS1 slGzi ako podriadena stanica
0: Zru$enie funkcie ovladania pomocnych pohonov
. hlavnym pohonom. Poznamka: Tento parameter slizi len
Pocet i ] .
. ako zdroj frekvencie PID a nastavuje sa len v hlavnom
F1.03 |pomocnych 0~5 set| 0 Lo rez h hrani RS485. Tento parameter sa
pohonov rezime pohonu v roz - Tento p el
musi nastavit vopred, ak sa pomocny pohon pouziva ako
zalozny hlavny pohon.
Jednotky: (podporuje iba $tandardné rozhranie RS485
ako zalozny hlavny pohon)
0: Vypina tuto funkciu
1: Aktivovany zalozny hlavny pohon, pozri popis
Jednotky: zalozny Desiatky: Rezim ¢asovania ota¢ania
hlavny pohon 0: Casované otadanie pri zapnuti
Zalosne Desiatky: rezim 1: Casované otaganie po&as prevadzky (okrem
alozné ey . . 5
nastavenie otacania casovaca pohotovostner’wo re2|r’nu)w .
F1.04 hlavného Stovky: rovnaky rezim \ | 0001 1 o |Stovky: Prevadzkovy rezim online
pohonu otacania viacerych 0: Rezim preplnenia
Cerpadiel Tisicky: volba 1: Rovnomerné rozdelenie
oneskorenia dalSich prevadzkovej frekvencie
Cerpadiel jednotlivych Cerpadiel
Tisicky: Vyber oneskorenia
doplfovacieho ¢erpadla
0: Oneskorenie doplfiovacieho €erpadla je platné
1: Bez funkcie oneskorenia
Eas Cas striedania medzi hlavnym a pomocnym pohonom. 0:
F1.05]| " . 0~3600 min | 120 1 o |ZruSenie funkcie striedania hlavného a pomocného
striedania
pohonu.
Nastaveni Neplati, ak je tato adresa vacsia ako pocet pomocnych
F1.06 |adresy malého 0~10 \ 6 1 o |pohonov. 0 znamena, Ze hlavnym pohonom je malé
Cerpadla Cerpadlo.
Cas Znamena €as oneskorenia doplfiovacich Cerpadiel, ked
F107 oneskorenia 0,0-100,0 S 5.0 1 o tlak nie je dostatocny.

doplfiovacich

Cerpadiel
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7.5 Skupina ladiacich parametrov F2

8 2 Ko >
g g 5. |E
e b=
S | 55 N 55|z |3
c |8 S g |2 °S|E |8
N X c S | SR(IN |a
£2 00 Na’sta\{enle napatia 4,0~13,0 v 10,0 0 o Platlnpre' nastave_rjl.e vys’tupy VO
snimaca napajacieho napatia snimaca
Jednotky: nastavenia All
Nastavenie 0: Napatova spatna vazba
prudovej alebo 1: Prudova spatna vazba Predvolené nastavenie Al1 a Al2 je
F2.01 ARG : . : \ 11 0 e} . APV
napatovej spatnej |Desiatky: nastavenie Al2 prudova spatna vazba
vazby pre Al1, Al2 |0: Napatova spatna vazba
1: Pradova spatna vazba
Spodny limit vstupu _ V/m
F2.02 All 0,00-F2.03 A 4,00 0 © |Pouziva sa na zmenu hornej/dolnej hranice
Al1 (ked sa zmeni F2.00 alebo F2.01,
F2 03 :Iolm)'/ limit vstupu F2.02~22,00 V,/Am 20,00 0 o |tento parameter sa zmeni automaticky)
Spodny limit vstupu _ V/m
F2.04 Al2 0,0~F2.05 A 4,00 0 © |Sluzi na zmenu hornej/dolnej hranice Al2
(pri zmene F2.00 alebo F2.01 sa tento
F2.05 :Iozrny limit vstupu F2.04~22,00 V//Am 20,00 0 o |parameter zmeni automaticky)
Korekéna hodnota Pouziva sa na korekciu zobrazovaného
F2.06 tlaku 0,0~F0.08 bar - 0 O |tlaku a zodpoveda hodnotdm manometra.
Pozri popis.
0: hore/dole pre digitalne
nastavenia
1: Rezerva
2: All1 3: AI2 ,
Vyber frekvenéného [5: Nudzové zasobovanie Vyberte 8 pre hlavny pohon Vyberte 9 pre
F2.07 - \ 8 1 e |pomocné pohony
zdroja vodou v ; —
8: PID yberte 5 pre nudzovy privod vodou
9: Nastavenie
prostrednictvom
komunikacie
Horny limit
F2.08 |prevadzkove;j F2.10~F2.09 Hz | 50,00 e [Horny limit prevadzkovej frekvencie
frekvencie
F2.09 | Maximaina _110,00-60,0 Hz | 50,00 .
vystupna frekvencia
Spodny limit
F2.10 |prevadzkove;j 0,00-F2.08 Hz 0,00 1 °
frekvencie
Volby pri dosiahnuti [0: Prevadzka v zavislosti od
F2.11 |dolnej hrani¢nej dolnej medznej frekvencie 1: | \ 2 o
frekvencie Stop 2: Pohotovostny rezim
Nastaven
Nastavenie nosnej e podfa Zmenou tejto hodnoty mézete upravit
F2.12 . 1,0-15,0 kHz| typu o e
frekvencie " . hlu€énost motora
zariadeni
a
. . 0: Nepretrzita prevadzka po o . _ .
F213 Rez[rr) prevadzky |zapnuti napéjania \ 1 o V automatlckej prevadzke je ventilator
ventilatora riadeny teplotou
1: Automaticka prevadzka
= 0: Zastavenie z dévodu
F2.14 | Volba rezimu spomalenia \ 0 e |Vyber rezimu zastavenia jazdy
zastavenia
1: Automatické zastavenie
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7.6 Skupina parametrov F3 pre PID a pohotovostny rezim

8 2 ko >
g g 1.8, |E
e =
S | 55 s |2 |88 |2 |8
s |8 ° 8 |2 |B5|E |8
T T xc Sl [N |2
Cim vyssia je hodnota parametra, tym rychlejia je
Proporcionalne reakcia systému tlaku vody. Ak je v8ak hodnota
F3.00 porei 0,00-200,0 % | 5,00 1 O [nastavena prili§ vysoko, systém bude oscilovat.
zosilnenie . o ' e
Hodnota sa musi nastavit podla prislusného
vodovodného systému
F3.01 | Integra¢na doba |0,01-90,00 s | 0,50 o
F3.02 |Deriva¢na doba |0,00-10,00 s |0,002 e}
F3.03 | VZOrkovaci 0,00-10,00 s |0001] 1 | o
interval
F3.04 | Limitodehylky 14 6 160,0 %|03| 1 |o
PID regulacie
0: Nastavenia pomocou tlacidiel
Volba 1: Nastavenie pomocou All
F3.05 [nastavenia PID (0~4 \ 0 1 O |2: Nastavenie pomocou Al2
zdroja 3: Nastavenie pomocou LCD displeja
4: Nastavenie pomocou komunikacie
Jednotky
? Eozm\{na Jednotky:
: Negativna 1 Poziti lacia: ked ie sianal spatnei vizb
Desiatky: - Pozitivna regulacia: ked je signél spatnej vazby
. . wn vy&8i ako nastavovaci signal PID, vystupna
0: Zobrazeny tlak "d - AV A
, , L 4 frekvencia sa znizuje. Ked je signal spatnej vazby
Volba vystupne 1: Zobrazena niz8i ako signal nastavenia PID, vystupna frekvencia
F3.06 |charakteristiky |teplota "c" \ | 000 1 o o '
. sa zvySuje.
PID Stovky: > N . lacia: Ked ie sianal spatnei vazb
0: Zapnuté .wc?gatlvqa regulacia: Ked je signa spat’nej vazby
v.zorkovanie vys$Si ako signal nastavenia PID, vystupna frekvencia
. . sa zvysi. Ked je signal spatnej vazby niz8i ako signal
pohotovostnej frekvencie ; > ! : .
) . . nastavenia PID, vystupna frekvencia sa zniZuje.
1: Vypnuté vzorkovanie
pohotovostnej frekvencie
Ked pracovna frekvencia dosiahne hornu hranicu
x . nastavenu v F2.06 a ak je hodnota spatnej vazby PID
Cas spatnej Y o ;
. po tomto Ease detekcie stale 0, vygeneruje sa
vazby PID pre h « sodtnei vizby. Tato funkcia nie i
detekeiu porucha prerusenej spatnej vaz y. ato fun cia nie je
F3.07 oruch 0,0~100,0 s 1.0 1 O |aktivna, ak je hodnota nastavena na 0. Ked niektoré
P - zo zariadeni dosiahne maximalnu prevadzkovu
preruseného . ¥ .
. frekvenciu, hlavny pohon vygeneruje poruchu bez
vedenia ) o . . .
ohladu na to, ¢€i hlavny pohon dosiahol maximalnu
prevadzkovu frekvenciu alebo nie..
Pohotovostny rezim
1: Vyhodnotenie tlaku, frekvencie, €asovania
pohotovostného rezimu, funkciu pohotovostnej
frekvencie a platnost doby.
Pohotovostny rezim
. . .. 2: Podla nastavenia F3.17 sa pohotovostna funkcia
0: Deaktivovana 1: o . S e
. . realizuje automaticky. Pohotovostny rezim je
Vyber Pohotovostny rezim 1 g . .
. ) S . nastaveny na pohotovostnu frekvenciu
F3.08 |pohotovostnej  |2: Pohotovostny rezim 2 \ 4 1 o) R <
. ; e pohotovostného rezimu.
funkcie PID 3: Pohotovostny rezim 3 . P L .
) e 3: Realizacia funkcie nuteného pohotovostného
4: Pohotovostny rezim 4 . , . . .
rezimu, ked tlak a frekvencia splfiaju podmienku
pohotovostného rezimu.
Pohotovostny rezim
4: Automaticky adaptivny pohotovostny rezim,
vyzaduje 10-20-nasobny proces detekcie
pohotovostného rezimu.
Oneskorenie Oneskorenie detekcie spustania PID z rezimu
F3.09 | getekcie 0.0-120,0 s |30 1 © |neginnosti
spustania PID z
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rezimu
necinnosti
Oneskorenie Ak je pohotovostny rezim oneskoreny alebo sa neda
detekcie . aktivovat pri nizkej spotrebe vody, znizte tuto
F3.10 pohotovostného 0,0-120,0 s 5.0 1 hodnotu. Ak je pohotovostny rezim pred€asny alebo
rezimu PID sa Casto zapina a vypina, zvyste tuto hodnotu.
Tlak odchylky Ked je tlak spatnej vazby v rozsahu odchylky
F3.11 |pohotovostného (0,0-120,0 bar| 0.1 1 pohotovostného rezimu, spusti sa pohotovostny
rezimu PID rezim.
EQIS\er]liia PID pracuje na pohotovostnej frekvencii Po uplynuti
F3.12 . 0,00-F3.13 Hz |20.00| 1 pohotovostného ¢asu prejde PID do pohotovostného
pohotovostného .
. rezimu.
rezimu PID
Frekvencia )
F3.13 detekcie ] F3.12~F2.08 Hz [2000] 1 Syste.m vyhodnocu1e’, Ci frevk.venma splha podmienku
pohotovostného funkcie pohotovostného rezimu
rezimu
Hodnota spatnej L . .
F3.14 |vézby odpojenej [0~1,00 v |003]| 1 Miniméina hodnota vzorkovania v systéme.
) Vyhodnotenie v zavislosti od napatia.
detekcie
Prirastok
nastaveny v _ o Ak sa pouzije pohotovostny rezim 3, nastavi sa pevny
F3.15 pohotovostnom 1,0~12,0 % | 1.0 1 prirastok tlaku v danom rozsahu nastavenia.
rezime 3:
Frekvencia pre
pﬁg\g;?ér adla ';'Z Pouziva sa v rezime priemernej deliacej frekvencie.
E)éer ané P (%) Je to hodnota frekvencie, pri ktorej Cerpadlo dosiahne
F3.16 riet%c":né 5,00~100,00 30.00( 1 polovi¢ny prietok (Poznamky: Parameter je znovu
prieto . pouzity pre malé Cerpadlo sluziace ako prieto¢né
mnozstvo medzi o . L x .
g s percento pre malé Cerpadla a velké ¢erpadla)
malym a velkym
Cerpadlom)
Pomer rezimu Cim vys8ia je nastavena hodnota, tym rychlejsi je
F3.17 |neginnosti 1~100 V| 3 | 1 yssiaje i na hochota, tym rychiejst J
prechod do rezimu necinnosti
pohonu
F3.19 Pr°!5|’°r°i9“§'”e 0,00~200,0 % | 500 2 Pouzite F3.19 a F3.20, ked je odchylka nastavenia
zoslinenie spatnej vazby vadsia ako 60 %. Pouzite F3.00 a
— F3.01, ked je menSia ako 30 %. Ak je odchylka medzi
F3.20 'Z”tegracna doba |4 61~90,00 s [100]| 2 30 a 60 %, pouzite linearny usek.
7.7 Skupina parametrov F4 pre ochranu ¢erpadla
© @ ©
5 g | 5|, |f
g o g3 c (2 |28 B |8
c |8 S% |3 | |82 |8
T X c S5 |& |[9R|N |a
0: Deaktivované
Ochrana profi 1 : Aktivované Vyhodnotenie podla frekvencie, tlaku a prudu
F4.00 ne dostatk% vod \ 2 0 o |2: Aktivované Vyhodnotenie podla vystupného tlaku
y 3: Aktivované Vyhodnotenie podla vstupného tlaku (na vstupe
musi byt nainstalovany snimac)
Hranicna hodnota 0,0~F0.0 Vyhodnotenie nedostatku vody nastane, ked je spatnovéazbovy
F4.01 |detekcie nedostatku | ;' ’ bar | 0.5 0 ¢) ynoano . y ’ lesp y
8 tlak niz8i ako tato hodnota
vody
. . Plati len vtedy, ked F4.00 = 1. Porovnavacia frekvencia na
Frekvencia detekcie vyhodnotenie, €i nastane nedostatok vody. Ak je prevadzkova
F4.02 |ochrany proti 0~50,00 | Hz [48.00] 0 | o [VY e ! X vody. AxJep
frekvencia vysSia ako tato frekvencia, hodnoti sa to ako
nedostatku vody.
nedostatok vody.
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Doba detekcie 0,0~200, Ak je splnena podmienka nedostatku vody, po uplynuti tohto
F4.03 |ochrany proti s 15.0 0 . )
0 €asu sa vygeneruje porucha nedostatku vody
nedostatku vody
Aktualne percento Plati len vtedy, ked F4.00 = 1.
detekcie ochrany N Percentualna hodnota menovitého pridu motora. Ak je
F4.04 proti nedostatku 0~100.0 \ 40.0 0 prevadzkovy prud menSi ako tento prud, vyhodnoti sa ako
vody nedostatok vody.
Oneskorenie
automatického 0: pouzite F4.07 a F4.08
F4.05 |resetovania ochrany [0~9999 min 15 0 na resetovanie poruchy
proti nedostatku nedostatku vody, ak nie je
vody nastavena hodnota na 0
Dob Ked' sa vygeneruje porucha nedostatku vody a uplynie ¢as
y oo nastaveny v poloZzke F4.05, pohon sa automaticky resetuje a
automatického Lo T . . .
) spusti. Cas vynulovania je v F4.05 obmedzeny. Po dosiahnuti
F4.06 |resetovania ochrany [0~9999 \ 3 0 “ . s .
roti nedostatku €asu regetovanla sa poruch:a nedg;tatku vody nemdze ods.tranllt
P automaticky. Manualne stlacte tlacidlo REST na resetovanie tejto
vody e ,
poruchy. 9999 méze resetovat poruchu neobmedzene
F4.07 Tlgk obnpvenla 0~F0.00 | bar | 1.0 0 Ak systém vygeneruje Pf’ff“:hu nedost’atku vody (’E027), ked je
privodnej vody tlak detekcie pohonu vaési alebo rovny nastavenému tlaku
detekcie privodnej vody a ked' je €as vacsi ako €as detekcie
Detekéna doba privodnej vody, systém vynuluje E027. Toto plati pre systém
F4.08 |obnovy privodnej  |0-600,0 s |200] O tlakovej Upravy privodnej vody. Toto je hodnota vystupného tlaku
vody vody
Cas oneskorenia .
F4.09 [alarmu 0,0-120,0( s 3.0 0 Cas oneskorenia alarmu tlaku vody a alarmu poruchy
abnormaineho tlaku
Prevadzkovéa
F4.10 |frekvencia ochrany 8’0 30,0 Hz |10.00| O
proti zamrznutiu
Prevadzkowy &as Jednotky ¢asu funkcie ochrany proti zamrznutiu a ochrany proti
y . hrdzi mézu byt sekundy alebo minuty, pozri nastavenie F0.03.
F4.11 |ochrany proti 0~65500 | s/min| 60 0 : S . 5 L
. Ak je nastavenie intervalu 0, prevadzka sa vzdy realizuje s
zamrznutiu ; . . 4
prevadzkovou frekvenciou ochrany proti zamrznutiu.
Prevadzkovy
F4.12 |interval pre ochranu [0~65500 | s/min | 300 0
proti zamrznutiu
Nastavenie rychlosti PID vykona aktivaciu v pokojovom rezime, ked je tlak nizsi ako
zmeny tlaku pri nastaveny tlak a rychlost zmeny poklesu tlaku je vySSia ako
F4.13 |, oy 0~80,0 % 0 1 . A . .
Starte z rezimu nastavena hodnota a nie nizSia ako hodnota aktivacie v rezime
necinnosti necinnosti.
Nastfelvenle Zrychlenie zmeny tlaku, t. j. opatovné spustenie meraca
aktuaineho nedostatku vody, ked je rychlost zmeny vysSia ako nastavena
F4.14 |prirastku pradu 0~80,0 % | 50.0 1 . AN L ; . .
. hodnota. Tato funkcia moze oddialit ¢as generovania poruch pri
ochrany proti
nedostatku vody.
nedostatku vody
x . Prevadzkova frekvencia vSetkych pohonov v systéme je vacsia
Cas detekcie . L g .
. alebo rovna F4.02 a tlak je nizsi ako spustaci tlak. Po uplynuti
F4.15 | prasknutého 0~1000 S 0 1 < : ey :
. Casu F4.15 generuje pohon poruchu E030. "0" Detekcia
potrubia ) LR .
prasknutého potrubia nie je aktivna.
7.8 Skupina parametrov motora F5
] ‘D ©
5 | |2 55|z |
£ e S 2 R 38 (g |w
~ —_ 0 = he] - = 1< c
s |8 o2 Cole S35 N |8
i o X c o N o
F5.01 | Menoviafrekvendialo o) £2.08 | Hz | 50,00 Hz 0 | e |Nastavte podta &titku motora
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Menovité otacky ot/ 2V B el
F5.02 0~36000 . prislusného 0 Nastavte podla Stitku motora
motora min
motora
Menovité napatie 2L sl
F5.03 0~480 \% prislusného 0 Nastavte podla stitku motora
motora
motora
F5.04 BB P 0,1~200,0 A 0 0 Nastavte podla stitku motora
motora
Ak chcete aktivovat funkciu automatického
Volba obnovenia poruchy, vyberte 1. Ak po¢as
. 0:Deaktivova prevadzky dojde k poruche, po desiatich
automatického X . ! e
F5.12 . na \ 1 0 sekundach sa vykona automaticky reset poruchy.
resetovania poruchy|, .. . . ; \
. 1:Aktivovana (Poznamky: Ked poruchy nedostatku vody a
/ vystrahy L ) ; .
poruchy odpojenia splnia podmienky resetovania,
spusti sa ¢asovanie (10 s).
7.9 Skupina parametrov F6 - ochrany a poruchy
© o ©
5 E 5 £
< >
g e i |2 g3 |2 2
z |z 59 3|2 °os | g S
T o X c S |a S R[N a
0: Bez ochrany
) . . 1: Bezny motor (s kompenzaciou nizkych
F6.00 \r;‘c’)'tt(’)¥a”adpr“d°"e’ ochrany |5 5 Vo 1 o otacok)
2: Motor s premenlivou frekvenciou (bez
kompenzacie nizkych otacok)
F6.01 Prud nadprudovej ochrany 20,0-120,0 | % | 100.0 1 o Perceth’Jalng hodnota vzhladom na
motora menovity prad motora
Volby automatického N 0: Vzdy aktivovana
F6.02 obmedzenia pradu 0~1 \ 1 1 © 1: Deaktivovana pri konstantnych otackach
Volby ochrany proti strate
F6.03 vstupnych faz 0: \ ! 1 ©
i Deaktivova
F6.04 | VOIbY ochrany proti strate na \ 1 1 o Parameter ochrany motora
vystupnych faz 1
Aktivovana
F6.05 |Ochrana proti prepatiu \ 0 1 o
. ) s Percentualna hodnota vzhladom na
~ 0,
F6.06 |Napatie ochrany proti prepatiu [{110~150 % 130 1 ) Standardné napétie zbernice motora
F6.07 | Jroven automatického 50-200 | % | 140 | 1 o
obmedzenia prudu
0 ~ OXFFFF
BIT 0: Nastavenie frekvencie BIT
1: Napatie zbernice BIT
Volby zobrazenia zastaveného |0x0000 2: Stav vstupnych svoriek BIT
F6.08 stavu Ox3FFF \ [0x0032] 1 © 3: Stav vystupnej svorky
BIT 4: Nastavena hodnota PID
BIT 5: Hodnota spatnej vazby PID
BIT 6: Analégova hodnota Al1
BIT 7: Analégova hodnota Al2
£6.09 R)ic_;hlost znlzema_frek\{enme v 10,00~50,00 Hz/ 10.00 1 o
rezime obmedzenia prudu S
F6.10
. Rezerva \ \ \ 1 o
F6.11
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Hodnota v ramci casovania Percentualna hodnota vzhladom na
F6.12 | pre okamzité vypnutie 70,0~110,0( % | 80.0 1 o & . e .
PO Standardné napétie zbernice motora
napajania
F6.13 anzerv'n.le' frekven'C|e pre:. . 0,00~F2.0 Haz 0 1 o
okamzité vypnutie napajania |8
£6.14 Typy dvoch predchadzajucich \ \ 0
poruch
Pozri Kéd poruchy a rieSenie
F6.15 | Typ poslednej poruchy \ \ 0 ©
F6.16 | Typ aktualnej poruchy \ 0 o)
£6.17 Prev:éldzlfové frekvencia \ Haz 0 o
aktualnej poruchy
: v P ; 0
£6.18 Prgdovy poruchovy vystupny \ A 0 o
prud
Napatie zbernice aktualne: Hodnota generovanej poruchy vratane
F6.19 OI’?JCh g \ \ 0 e) aktualnej frekvencie poruchy, napétia,
P y frekvencie a tlaku poruchy.
£6.20 Poru_cha — stav vstupnych \ \ 0 o
svoriek
Porucha — generovanie
F6.21 poruchy tlaku \ bar 0 ©
7.10Skupina parametrov F7 pre svorky
© @ ©
5 s | 5| |
'g o g @ .18 'S |2 |e
~ 3 f e c o > o o ﬁ
c ) o g 8 g e g S [}
T o = - |l [OR|N |a
£7 .00 Volby funkcie vstupnych svoriek 1 o 0: Ziadna funkcia
TTIML 0 1: Prevadzka dopredu (FWD)
F7.01 Volby funkcie vstupnych svoriek 9 . 6: trvaly Stop
T M2 7: Reset poruchy
8: Pauza — Iba pre M2
0.16.7.8937 Ks 9: Zapinaci kontakt ochrany proti
, . . nedostatku vody
F7.02 [Volby funkcie svoriek VDI 2 ® |37: Oneskorenie na vstupe svoriek
Poznamka: Parametre, ktoré tu nie su
1 uvedené, nesmu byt nastavené.
F7.03 MI[]. p(vercento rezimu bez 0.0-100.0 % | 00 o
snimaca
F7.04 qu. pvercento rezimu bez F7.03-100.0 % |100.0 o Max. a min. fr?_kvencny vy’stuQ na
snimaca nastavenie rezimu bez snimaca
£7 o5 |Max. vstupna hodnota rezimu 0,0-150.0 % 1200 o
bez snimaca
0: Ziadny vystup
F7.06 Volby funkcie vystupnych \ 1 o 1: Motor v prevadzke
"7 |svoriek MO1 2: Dva pohanané jednou funkciou RO1
0,1,2,3,14 1 3: Vystup poruchy
Pouzivatelom definovany vystup
F7.07 |Volby funkcie reléového vystupu \ 3 o |Je zakazané nastavovat neuvedené
funkcie
0: Operacny prikaz
na svorkach je
neplatny pri zapnuti Ked F0.05=1 a na externych svorkach je
F7.08 ) . . napajania signal Start/stop, nastavenim tohoto
Volby prevadzkovej ochrany . S . . . R, .
. . ... |1: Operaény prikaz \ 1 o |parametru je mozné nastavit, Ci je prikaz
svoriek, pri zapnutom napajani R . . - )
na svorkach je Startu platny alebo neplatny pri zapnuti
platny pri zapnuti napajania.
napajania
F7.09 | Detekény €as vystupu relé 0,5~100,0 S 5.0 o
F7.13 |Nastavenie dolného limitu Al1 0.0~ 100.0 % [ 0.0 o
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F7.14 |Nastavenie horného limitu Al1  [0.0~ 100.0 % |100.0 o |Zhoda linearneho vystupu Al1 a ¢asu
filtracie
F7.15 | Cas filtrovania vstupu Al1 0.00 ~ 10.00 s | 0.01 o
F7.16 |Nastavenie dolného limitu Al2 [0.0~ 100.0 % | 0.0 o Zhoda linearneho wst Al2 3 &
F7.17 [Nastavenie_horného limitu_AI2_[0.0~ 100.0 % [100.0 o ﬁltr‘;c?e inearneho vystupu Als a casu
F7.18 [Filtracny €as vstupu Al2 0.00 ~10.00 s | 0.01 o
F7 19 Oneskorenie funkcie zapnutia 0~6000.0 s | o1 o |Cas detekcie zapnutia sxonek M1
MI1 a funkcia vypnutia (pouziva sa ako ochrana
Oneskorenie funkcie vypnutia _ filtra proti chveniu pre snimac hladiny
F7.20 MI1 0~6000.0 s | 01 o kvapaliny)
F7 21 Oneskorenie funkcie zapnutia 0-6000,0 s 0.1 o Cas de?ekme zapnutla sv\{orlek M2
MI2 a funkcia vypnutia (pouziva sa ako ochrana
Oneskorenie funkcie vypnutia filtra proti chveniu pre snimac hladiny
F7.22 MI2 0-6000,0 s | 01 o kvapaliny)
Nastavenie zodpovedajuceho bitu kazdej
svorky na hodnotu 0 oznacuje vstupny
Volba vypinacich alebo terminal na kontakte a jeho nastavenie na
F7.26 |zapinacich kontaktov vstupnych |0x0- Ox7 \ 0x0 e |1 znamend kontakt vypnutia.
svoriek BIT 0: Vstupna svorka M1
BIT 1: Vstupna svorka M2.

7.11 Skupina parametrov F8 pre komunikaciu
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8 2 8 >
o 2 o t
© < o c
s e 8 3 clz |€8 |E|E
s |8 S 8 RS £) 8
T o @ c S|l |3 R N| &
0:1200
1:2400
. 2:4800 - , Lo .
Nastavenie 3-9600 Ked je hlavny pohon pripojeny k pomocnym
F8.00 |prenosovej rychlosti 4j19200 \'| 3 O |pohonom, prenosova rychlost je nastavena na
pre RS1 5:38400 "6" (57600BPS).
6: 57,6k
7:115,2k
0: Ziadna kontrola 1
: . (N,8,1) pro RTU
]: kontrola so parnym (E.8.1) pro RTU
Nastavenie kontroly Cislom © (0,8,1) pro RTU
F8.01 | jatovych bitov RS1 |2 Kontrola neparnych V[ o (N.8.2) pro RTU
3: Ziadna kontrola
: . (E,8,2) pro RTU
4: Rovnomerna kontrola (0.8.2) pro RTU
5: Nepravidelna kontrola ©:2) P
Oneskorenie odozvy |, _ m
F8.02 RS1 2~200 S 3 o
0,0: Funkcia je deaktivovana. Ak sa pouziva
Doba poruchy rezim viacerych pohonov, nastavte tento
F8.03 |uplynutia ¢asového |0,0~100,0 s 0.0 O |parameter pomocného pohonu na nenulovu
limitu RS1 hodnotu po pripojeni prenosového vedenia
medzi hlavnym a pomocnym pohonom.
0: Alarm a zastavenie
1: Ziadny alarm a zachovanie prevadzky
2: Ziadny alarm a zastavenie podla rezimu
Odstranenie poruchy zastavenia (len v rezime riadenia prenosu)
F8.04 \'| 0 1 O |a. 3 . .
prenosu RS1 3: Ziadny alarm a zastavenie v rezime
zastavenia (vo v8etkych rezimoch ovladania) V
rezime viacerych pohonov nema hlavny pohon
tuto funkciu
Volba formatu 0: NeStandardny rezim . e P
F8.05 prenosu dat RS1 1: Standardny rezim V[ 1 o |Nastavenie vrateného formatu ¢itania udajov
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0:1200
1:2400
Nastavenie 2:4800
F8.07 | prenosovej rychlosti 359600 Vo3 Nastav.enlfe prenosovej rychlosti pre rozSirujucu
re RS2 4:19200 komunika&nu dosku
P 5:38400
6: 57,6k
7:115,2k
0: Ziadna kontrola (N,8,1) pro RTU
1: Kontrola parnych (E,8,1) pro RTU
F8.08 Nastaveni kontroly 2: kontrola neparnych Voo (0,8,1) pro RTU
"~ |datovych bitov RS2  |3: Ziadna kontrola (n,8,2) pro RTU
4: Kontrola parnych (E,8,2) pro RTU
5: Kontrola parnych (0,8,2) pro RTU
Oneskorenie odozvy |, _ m
F8.09 RS2 2~200 S 5
0,0: Funkcia je deaktivovana. Ak sa pouziva
Doba poruchy rezim viacerych pohonov, nastavte tento
F8.10 |uplynutia ¢asového |0,0-100,0 s | 0.0 1 parameter pomocného pohonu na nenulovu
limitu prenosu RS2 hodnotu po pripojeni prenosového vedenia
medzi hlavnym a pomocnym pohonom..
0: Alarm a zastavenie
1: Ziadny alarm a zachovanie prevadzky
2: Ziadny alarm a zastavenie podla rezimu
Odstranenie poruchy zastavenia (len v rezime riadenia prenosu)
F8.11 0~3 \[ O oS . .
prenosu RS2 3: Ziadny alarm a zastavenie v rezime
zastavenia (vo vSetkych rezimoch ovladania) V
rezime viacerych pohonov nema hlavny pohon
tuto funkciu.
F8.12 Vyber for’mat.u 0 I}lestandarc’iny rezim V1 Nastavenie vrateného formatu Citania udajov
prenosu Udajov RS2 [1: Standardny rezim
7.12Skupina parametrov F9 pre parametre
© @ ©
5 E HEE
© < o b=
S L s 3 c |3 g3 |2 |8
s S S @ T |8 °cale |8
T o @ c -~ | SRI|N |
F9.00 |Teplota chladi¢a 0~100 \Y, 0 Teplota pohonu
Cas prevadzky tohto
F9.01 |Doba prevadzky tohoto zariadenia 0~9000 min 1 O |zariadenia (ide o Statisticky
Cas)
F9.05 - . . .
~F911 Parameter skuSobného monitorovania Rezerva \ 2 o |Rezerva
F9.12 |Prevadzkovy Cas tohto zariadenia 0~9999 min
F9.13 |Prevadzkovy ¢as pomocného pohonu €. 1 |0~9999 min [ Cas je uréeny
- — - - —{ podfa hlavného a
F9.14 [Prevadzkovy ¢as pomocného pohonu €. 2 |0~9999 min pomocného O |RS485 potita prevadzkovy
- pohonu 1 ¢as kazdého zariadenia a
F9.15 [Prevadzkovy ¢as pomocného pohonu ¢. 3 |0~9999 min O |riadi otadanie.
F9.16 |Prevadzkovy ¢as pomocného pohonu €. 4 |0~9999 min )
F9.17 |Prevadzkovy ¢as pomocného pohonu €. 5 [0~9999 min )
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7.13Skupina parametrov FD

o 2 o >
5 s 5 e
'g o -‘C(,‘j 3 .| 8 o 8|2 e
< = N s |8 § s |2 N
Z a [ S |a SR|IN |a
FD.00 |Heslo predajcu 0000~9999| \ 0000 0 © |Heslo pro vstup do skupiny FD
Obnovenie > :
g 0: Ziadna prevadzka
FD.01 |predvolenych 0-2 \ 0 1 ® |1: Obnovenie predvolenych tovarenskych nastaveni
nastaveni z vyroby 2: Vymazat protokoly portich
Parameter 0: Odblokovany
FD.02 zablokovany 0-1 \ 0 1: Zablokovany
FD.03 |Rezerva
FD.04 NastavenJ urovne 0000~FFF \ 0000 Pozri popis FO.14.
zobrazeni predajcu |F
FD.05 |Uroven zobrazenia |0~FE.09 \ 1
predajcu

7.14 Skupina parametrov FE pre vyrobny zavod

8 2 Ko >
5 g 1.8, |E
< >
g e 53 c |2 |gx|E|¢E
= |8 52 3|2 |85|E |B
T o @ c S |l |[9R|N |a&
FE.00|Heslo 0000~9999 0000 |1 © |Heslo pre vstup do skupiny FE
FE.O01|Nastavenie doby prevadzky 0000~65535 h 0000 o |Ziadny gasovy limit
FE.02 Volby ak0|e'po q05|ahnut| 0~1 0 O |0: Udrzovanie prevadzky 1: PreruSenie
prevadzkového ¢asu
FE.O3 SC'.t ana C.iOba prevadzky tohoto 0~65535 h 0 © [Celkovy prevadzkovy ¢as tohto zariadenia
zariadenia
FE.04
~ Rezerva \ e}
FE.O07
FE.0g| Uroven zobrazenia vyrobného 0000~FFFF 0000 |2 o |Pozri popis F0.14
zavodu
FE.09 |Uroverfi zobrazenia vyrobcu 0~FF.01 2 o}
Podrobny opis niektorych parametrov
F0.00 |Nastavenie tlaku 0.0~F0.08 bar 30 V rezime viacerych pohonov staci nastavit iba hlavny
parameter pohonu.
F0.08 |Rozsah snimaca 0,0~200,0 bar 10.0 [Maximalny rozsah prisluSsného snimaca

F0.08 je rozsah snimaca. Obvykly rozsah je 1 MPa, tj. 10,0 bar.

F0.00 je hodnota tlaku nastavena v systéme Cerpadla. Ked je F0.00 = 3,0 bar, tlak systému Cerpadla ma 3,0 bar.

Poznamka: V systéme s viacerymi Cerpadlami je potrebné nastavit’ iba parameter tlaku hlavného pohonu a parameter tlaku
pomocného pohonu nie je potrebné nastavovat. (V pripade zaloznej hlavnej jednotky je potrebné nastavit parameter tlaku.)
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F001 Odpvhylkg 0.0~F0.00 bar 0.3 Spustenie z p9hotovostneho rezimu prebehne, ked je tlak nizSi
spustacieho tlaku ako nastaveny tlak PID.
Oneskorenie
F3.09 detekmewspust’anla 0,0~120,0 S 3.0 |Oneskorenie detekcie spustania PID z rezimu necinnosti
PID z rezimu
necinnosti

Ked sa hodnota spéatnej vazby rovna nastavenému tlaku minus spustaci tlak PID (F0.00-F0.01) a trva €as nastaveny v polozke
F3.09, nastavenie PID sa znovu spusti. Napriklad nastavenie PID sa reStartuje, ked F0.00=3, F0.01=0,3, F3.09=5,0 a
spatnovazbovy tlak je mensi alebo rovny 2,7 a trva dihSie ako 5 sekund. Akonahle je hodnota vysSia ako 2,7, €asovanie sa opat
spusti

F0.02 Smer otacania 0: dopredu \ 0

motora 1: dozadu Zmenou tohto parametra mézete zmenit smer ota€ania

Pri prvom pouZziti skontrolujte smer otaCania motora. Ak je potrebné zmenit smer ota€ania motora, prehodte
lubovolné dva vodiCe z napajacich vodi¢ov U, V, W alebo zmerite nastavenie parametra F0.02.

Funkcie ochrany 0: Vypnuté
proti zamrznutiu a |1 : Zapnuté,
F0.03 hrdzi Casovanie \ 0 Funkcia automatickej ochrany proti zamrznutiu a automaticka
' v sekundéach ochrana Cerpadla proti hrdzi
2: Zapnuté, Cas v
minutach
Prevadzkova
F4.10 frekvencia ochrany (0,0~30,00 Hz 10.00
proti zamrznutiu
Prevadzkovy ¢as
F4.11 ochrany proti 0~65500 s/min 60
zamrznutiu
Prevadzkovy 0: Udrziavanie prevadzky pri prevadzkovej frekvencii ochrany
F4.12 interval ochrany 0~65500 s/min 300 e .
; . proti zamrznutiu
proti zamrznutiu

F0.03=1/2: Aktivacia funkcie ochrany proti zamrznutiu. Prevadzkova frekvencia ¢erpadla sa nastavi automaticky podfa aktualneho
stavu po spusteni pohonu.

Poznamka:

Ak sa vyzaduje funkcia ochrany proti zamrznutiu, musia sa nastavit parametre F0.03, F4.09, F4.10 a F4.11 pre hlavny aj pomocny
pohon.

Automatické nastavenie frekvencie ¢erpadla ma prednost pred frekvenciou ochrany proti zamrznutiu.

Frekvenciu ochrany proti zamrznutiu nemozno nastavit na vysoku hodnotu. Musi byt nastavena ako vystupna frekvencia, ktora
moze zabezpedlit len prevadzku Cerpadla, ale nembze dodavat tlak.

Fo.04  |Koeficient 0,0~100,0 5.0 |Cim va&si je unik, tym vy&si je koeficient.
netesnosti

V stave bez vody tato netesnost v systéme Cerpadla zabrariuje zastaveniu pohonu a v désledku toho sa pohon ¢asto spusta a
zastavuje. Ak chcete vyrieSit' problém s netesnostou systému Cerpadla, zmerite hodnotu F0,04 v zavislosti od velkosti netesnosti.
Cim vacsi je unik, tym vySSi je koeficient.

Moznosti signalu 0: Pouzivanie tlacidiel Poznamka: V rezime s viacerymi pohonmi
F0.05 Start/stop 1: Pouzitie svoriek 0 |musi byt parameter pomocného pohonu
2: Pouzivanie riadenia prenosu nastaveny na hodnotu 2.
3: Pouzitie privodného tlaku
Moznosti zdroja 0: Digitalne nastavenie pomocou
frekvencie tlacidiel hpre/dole _ Vyberte 8 pre hlavny pohon
1: Potenciometer na paneli
2: AVI :
F2 07 % AC 8 Vyberte 9 pre pomocné pohony
5: Nudzovy rezim Vyberte 5 pre nidzové zasobovanie vodou
8: PID (bezsenzorovy rezim zasobovania vodou)
9: Nastavenie prostrednictvom
prenosu

Pre kazdy pohon je mozné zvolit rozne rezimy Start/stop a rezimy frekvenénych zdrojov. Poznamka: Tieto parametre mozno
nastavit pomocou mikro funkcie.

V systéme s viacerymi Cerpadlami sa musi nastavit parameter F2.05 pomocnych pohonov.
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Ak je pre hlavny pohon zvolené prenosové spustenie/zastavenie, pomocné pohony nemo6zu byt pripojené k systému a parameter
F1.02 musi byt nastaveny na 0.

V systéme s viacerymi €erpadlami musi byt parameter F2.07 hlavného pohonu nastaveny na hodnotu 8 a parameter F2.07
pomocnych pohonov na hodnotu 9.

V pripade nidzového zasobovania vodou (rezim zasobovania vodou bez snimaca) sa musi nastavit parameter F4.02 (frekvencia
ochrany proti nedostatku vody). Ak nie je v systéme potrebna voda, minimalna hodnota prevadzkovej frekvencie je frekvencia

ochrany proti nedostatku vody.

0: Deaktivovana

Volba 1: Aktivovana
F0.06 automatického 0~1 \ 0 S g L , ,
spudtania Poznamka: Tato funkcia je platna, ked
F0.05=3
Oneskorenie Cas oneskorenia pred automatickym
F0.07  |automatického 0,0~100,0 s s 5.0 skorenia pred automaticky
spustania spustenim pri zapnuti napajania

Ak chcete, aby pohon po zapnuti napajania realizoval funkciu automatického spustania (alebo automatického resetovania poruch)
po uplynuti oneskorenia nastaveného v F0.07 a po dokonceni nastavenia vSetkych parametrov, zaktivujte funkciu automatického
spustania pohonu nastavenim F0.06 na hodnotu 1. Automatické spustanie bude realizované po kazdom zapnuti napajania.
Poznamka: Pohon sa nebude spustat po zastaveni vykonanom uzivatefom.

F0.09

Volba kanalu
spatnej vazby
snimaca

0: All

1: Al2

2: Max (Al1, Al2)

3: Min (Al1, Al2)

4: Spatna vazba komunikacie

Predvoleny snima& méze byt fubovolne
pripojeny k Al1 alebo Al2

Tieto dva kanaly su typu prudovej spatnej vazby. Pokial je pouzity n

apatovy snimac, je

nutné zmenit nastavenie F2.01.

Nastaveni hodnoty

Ked je spatnovazbovy tlak vyssi alebo
rovny tejto hodnote, je generovany alarm a

F0.10 alarmu vysokého F0.00~F0.08 bar 8.0 . .
tlaku po uplynutluoneskorenla a[armu 0,1
sekundy dojde k zastaveniu.
Ked je spatnovazbovy tlak nizsi ako tato
hodnota, je generovany alarm a po uplynuti
oneskorenia alarmu nastaveného v F4.09
Nastavenie hodnoty dojde k zastaveniu. Tato funkcia nie je
FO0.11 alarmu nizkeho 0,0~F4.01 bar 0.0 |aktivna, ked je parameter nastaveny na
tlaku hodnotu 0. Po uplynuti rovnakého
oneskorenia je porucha automaticky
odstranena, ked sa tlak vrati na normainu
hodnotu
Doba oneskorenia
F4.09 alarmu 0.0~120,0 S 3.0 Doba oneskorenia alarmu poruchy tlaku

abnormalneho tlaku
vody

vody

Pohon automaticky porovnava F0.10 a F0.11 v zavislosti na spatnovazobnom tlaku snimaca systému Cerpadla. Pokial je tlak
abnormalny, pohon sa zastavi a generuje alarm za u€elom ochrany systému &erpadla.

F0.12

Zastavovaci tlak na
privode

F0.13~F0.08

bar 3.0

F0.13

Spustaci tlak na
privode

0,0~F0.12

bar 3.0

Plati, ked F0.05 = 3. Pohon sa spusti, ked
spatnovazbovy tlak na privode je nizsi ako
FO0.13. Pohon sa zastavi, ked
spatnovazbovy tlak na privode je vySSi ako
F0.12. Ako detekcia signalu pre snimac
privodného tlaku moze byt pouzity iba All.

Poznamky: Ked je pouzita tato funkcia, musi byt snimac¢ privodného tlaku pripojeny k Al1.

F0.14

Nastavenie
zobrazenia
parametrov na
urovni pouzivatela

0000~FFFF

\ 0000

Tento parameter je binarne ¢&islo s 16 bitmi
zodpovedajucimi nastaveniu jednotlivych
parametrov FO-FF16. Ked je bit nastaveny
na 0, prislusna skupina parametrov je
skryta. Ked je bit nastaveny na 1, prislusna
skupina parametrov je zobrazena. AvSak
skupiny parametrov FO, FD, FE budu vzdy
zobrazené bez ohladu na nastavenie
zodpovedajucich bitov na 0 alebo 1.
Podrobnosti najdete v popise parametrov.
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Nastavenie
F0. 04 zobrazenia 0000~FFEF \
parametrov na

urovni predajcu

0000

Nastavenie Pozri popis F0.14.

zobrazenia
FE.O8 parametrov na 0000~FFFF \ 0000
urovni vyrobného
zavodu Cerpadiel

Parametre F0.14, FD.04, FE.08 m6Zu nastavit ostatné parametre tak, aby tieto boli zobrazené alebo skryté v ramci skupiny
parametrov. Parameter je binarne €islo s 16 bitmi. Bity 0 az 15 zodpovedaju prisludnym skupinam FO az FF16. Ked je bit
nastaveny na 1, prislusna skupina parametrov je skryta. Ked je bit nastaveny na 0, prisludna skupina parametrov je zobrazena.
Bitova hodnota Styroch 16-bitovych binarnych Cisel parametrov F0.14, FD.04, FE.08 rozhoduje o tom, &i bude subor parametrov
zobrazeny alebo skryty. AvSak skupiny parametrov FO, FD, FE budu vZdy zobrazené bez ohladu na nastavenie zodpovedajucich
bitov na 0 alebo 1.

Nastavenie urovne 3: Parametre vyrobcu pohonu
FO. 15 zobrazenia 0~FD.05 \ 0 2: Parametre vyrobcu Cerpadla
parametrov 1: Parametre dilera
0: Parametre pouzivatela

F0.15 (nastavenie Urovne zobrazenia parametrov) sa pouziva na nastavenie zobrazenia alebo skrytie parametrov podfa drovne
zobrazenia. Venujte pozornost rozdielu medzi parametrami F0.15 a F0.14 (nastavenie zobrazenia skupin parametrov). Ak chcete
zobrazit nejaky parameter, musite najskér nastavit skupinu parametrov v F0.14 a potom nastavit poZadovanu urover parametra v
FO0.15.

F0.18 Doba zrychlovania |0,1-800,0 s 5.0

Vykon sa |iSi podla modelu
F0.19 Doba spomalovania [0,1~800,0 S 4.0

Nastavenie doby zrychlovania a spomalovania motora Cerpadla bude automaticky vykonané podla vykonu.

Komunikaéné 1-5 su adresy pomocnych pohonov.
F1.00 adresa tohoto 1~247 \ 1 Adresa hlavného pohonu méze byt
zariadenia nastavena na fubovolné hodnoty.

V systéme viacerych €erpadiel musia mat pomocné pohony nastavené odliSné adresy v rozsahu 1-5. Adresa hlavného pohonu
mdZe byt nastavena na fubovolnu hodnotu.

0: RS1 a RS2 sluzia ako podriadené stanice
1: RS1 sluzi ako hlavna stanica RS485, RS2
F1.02 Volby prenosové 0~2 \ 0 |sluzi ako podriadena stanica
2: RS2 sluzi ako hlavna stanica RS485, RS1
sluzi ako podriadena stanica

V pripade rezimu s viacerymi pohonmi musi byt parameter F1.02 nastaveny na nenulovu hodnotu. V pripade mikro nastavenia
pdsobi RS1 ako hlavna stanica.

Pocget pomocnych 0-5 Ks 0 Zvolenim hodnoty 0 zrusite ovladanie

F1.03 pohonov pomocnych pohonov hlavnym pohonom

V systéme viacerych €erpadiel musite v F1.03 v hlavhom pohone nastavit’ pocet pomocnych pohonov (tento parameter je
automaticky nastaveny pomocou mikro funkcie).

Jednotky: Zalozny hlavny pohon
Desiatky: Casovaci reZim otagania
Stovky: Rezim rovnakych otaok
Tisice: Volba oneskorenia doplfiovacich
Cerpadiel

Volba zalozného
F1.04 hlavného pohonu a
iné volby

0001

Jednotky: Funkcia zalozného hlavného pohonu (tato funkcia podporuje iba Standardné rozhranie RS485 a podriadena stanica musi
byt pripojena k snimacu). Po nastaveni pomocného pohonu pomocou mikro funkcie bude automaticky nastavena hodnota ,1". Aby
bola zaistena prevadzka systému zasobovania vodou, pomocny pohon sa zmeni na hlavny pohon, ked nedostane datovy subor z
hlavného pohonu a ked je aktivovany.

Poznamky:
Hlavny pohon neodoslal riadiace data do pomocného pohonu, ked bol odpojeny v désledku prehriatia, skratu alebo straty fazy.

Ked sa pomocny pohon zmeni na hlavny pohon, potom parametre, ktoré sa automaticky zmenia, nebudu ulozené. To znamena, ze
pévodny hlavny pohon sa po zapnuti napajania nezmeni.
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Desiatky: Casovaci rezim otagania

0: Zaznamenavanie doby otacania po spusteni zariadenia. V €ase otacania je zahrnuta aj doba pohotovostného rezimu.
1: Vypocet doby otacania, ked je zariadenie v prevadzke. V €ase otacania nie je zahrnuté doba pohotovostného rezimu.

Stovky: rezim rovnakych otacok viac pohonov

0: Rezim preplnenia; iba jeden pohon reguluje vystupnu frekvenciu, zatial’ o ostatni udrzuju plnu vystupnu frekvenciu.

1: Pomerne rozdelena prevadzkova frekvencia jednotlivych €erpadiel. Pohony v rezime viacerych pohonov pracuju pri rovnakej
frekvencii.

Tisice: Volba oneskorenia doplfiovacich ¢erpadiel

0: aktivny
1: neaktivny
Ked interval otd€ania medzi hlavhym a
F1.05 |Interval otadania  |0~3600 min 120 |Pomocnymi pohonmi je nastaveny na

hodnotu 0, bude funkcia ota¢ania
deaktivovana.

Poznamka: Minimalna jednotka je 1 mindta. Tato funkcia nie je aktivna, ked je parameter nastaveny na hodnotu 0.

Cas oneskorenia
F1.07 doplriovacieho 0~100 s 5.0
Cerpadla

V systéme viacerych pohonov zaéne plynut’ doba oneskorenia pre zapnutie dalSieho €erpadla, ked' tlak nie je dostatocny.

Spodny limit Pouziva sa na opravu spodného limitu
F2.02 vstupného signalu (0,00~F2.03 VImA 20,00 | .=

All signalu Al1

Horny limit Pouziva sa na opravu horného limitu
F2.03 vstupného signalu [F2.02~22,00 VImA 20,00 | .= P

All signalu Al1

Spodny limit Pouziva sa na opravu spodného limitu
F2.04  |vstupného signalu [0,00~F2.05 VimA | 4,00 |/ oY P P

signélu Al2

Al2

Horny limit Pouziva sa na opravu horného limitu
F2.05 |vstupného signalu |F2.04~22,00 VimA | 20,00 | o4 P

Al2 signélu Al2

Ak zistite odchylku medzi spatnovazbovym tlakom snimaca a spatnovazobnym tlakom zobrazenym na pohone, opravte snimac
nastavenim vy$Sie uvedenych parametrov.

Oprava hodnoty

F2.06 tlaku

0,0~F0.08 bar

F2.06 sa pouziva na opravu zobrazeného tlaku, aby zodpovedal idajom na tlakomeri. Pri vstupe do tychto parametrov
zodpovedaju zobrazené udaje aktualnemu tlaku. Napriklad 3,0 bar. Ak udaj na tlakomera je 3,5 bar, opravte tuto hodnotu na 3,5
bar. Systém zmeni zobrazeny tlak v F2.03 alebo F2.05 a tlak bude po potvrdeni zodpovedat idajom na tlakomeri.

Poznamky: Oprava bude platna, ked hodnota tlaku bude prekraCovat 1/4 rozsahu. Zadany rozsah opravy pre kazdu dobu je -0,5
bar ~ +0,5 bar (aktualny tlak).

Proporcionalne

F3.00 ! .
zosilnenie

0,00~200,0 % 3.00

F3.01 Integraéna doba 0,01~90,00 s 0.50

Cim vy$8ia nastavena hodnota F3.00, tym rychlej$ia odozva tlakového systému. Ale ak bude nastavena prili§ vysoka hodnota
parametra, systém bude oscilovat. Parameter musi byt nastaveny v zavislosti na pouzitom vodovodnom systéme. Va&Sinou je
potrebné proporcionalny koeficient zvysit pri inStalaciach vyznacujucich sa pruznostou (potrubia z PVC a Siroké potrubia) a znizit
pri pevnych inStalaciach (zelezné a uzke potrubia).

0: Neaktivne
Volba 1: Rezim 1
F3.08 pohotovostného 2: Rezim 2 4
rezimu P ID 3: Rezim 3
4: Rezim 4
Oneskorenie
F3.09 g?éeléme spustania 0,0~120,0 S 30 Ongskorepie detekcie spustania PID z rezimu
. necinnosti
pohotovostného
rezimu

72



SK

Oneskorenie Ak je pohotovostny rezim oneskoreny alebo neméze
F310 detekcie ] 0,0~120,0 S 50 by’fvaktlvov.any pri malom pdbfre vody, tuj[o hodnotu
pohotovostného zniZte. AK je pohotovostny rezim v predstihu alebo sa
rezimu PID Casto zapina/ vypina, tdto hodnotu zveste.
Tlak odchylky Ked je spatnovazbovy tlak v rozsahu odchylky
F3.11 pohotovostného 0,0~120,0 bar 0.1 |pohotovostného rezimu, pohotovostny rezim sa
rezimu PID spusti.
Pridrzna frekvencia PID pracuje s pridrznou frekvenciou pohotovostného
F3.12 pohotovostného 0,00~F3.13 Hz | 20.00 |rezimu Po uplynuti doby pre vstup do
rezimu PID pohotovostného rezimu do neho PID vstupi
Frekvencia detekcie
F3.13 pohotovostného F3.12~F2.08 Hz | 20.00
rezimu

Ked je pohotovostny rezim aktivovany v F3.08, pohon bude detekovat, ¢i je spatnovazbovy tlak vyssi ako nastaveny tlak. Ak ano,
pohon spusti detekciu pohotovostného rezimu. Po uplynuti doby oneskorenia detekcie pohotovostného rezimu PID nastavenej v
F3.10 a ak spatnovazbovy tlak bude stale vyssi ako nastaveny tlak, potom pohon znizi vystupnu frekvenciu na spodnu pridrznu
frekvenciu detekcie pohotovostného rezimu nastavenu v F3.12. Po uplynuti nastavenej doby ¢akania nizkej pridrznej frekvencie
detekcie pohotovostného rezimu a ak spatnovazbovy tlak bude stale vy$Si ako nastaveny tlak, potom pohon znizi vystupnu
frekvenciu na 0 Hz a vstupi do pohotovostného rezimu. Ak je vo vy$Sie uvedenom postupe spatnovazbovy tlak nizsi ako nastaveny
tlak, pohon to vyhodnoti ako neplatnu detekciu pohotovostného reZzimu a vrati sa do stavu nastavenia PID.

Ked pohon vstupi do pohotovostného rezimu a ak spatnovazbovy tlak bude nizsi ako limitna hodnota spustacieho tlaku z
pohotovostného rezimu, bude spustenie UspeSné a pohon sa vrati do stavu nastavenia PID. Alebo spustenie z pohotovostného
reZzimu nebude uspedné. Prili§ vysoka limitnd hodnota pre spustenie z pohotovostného reZzimu povedie k ¢astému spustaniu a
zastavovaniu pohonu. Prili§ nizka limitna hodnota pre spustenie z pohotovostného rezimu povedie k nedostatku tlaku.

Poznamka: Pridrzna frekvencia pohotovostného rezimu odliSného vodovodného systému je odliSna.

Ked sa nepouziva ziadna voda a kohttik je zatvoreny, ale ¢erpadlo je stale v prevadzke, ru¢ne zvyste pridrznu frekvenciu
pohotovostného rezimu v F3.12. ReZim 2 je automaticky pohotovostny rezim. Zmenou F3.17 zmefite rychlost’ pre pohotovostny
rezim.

Rezim 3 je vynuteny pohotovostny rezim. Rezim 4 je auto adaptivny pohotovostny rezim.

0: Deaktivovana

Ochrana proti 1: Aktivovana Vyhodnotenie podla frekvencie, tlaku a prudu

F4.00 nedostatku vod 2 2: Aktivovana Vyhodnotenie podla vystupného tlaku3:
y Aktivovana Vyhodnotenie podla vstupného tlaku (na privode
musi byt nainstalovany snimac)
Hraniéna hodnota K vyhodnoteniu nedostatku vody déjde v pripade, ze
F4.01 detekcie nedostatku (0,0~F0.08 bar 0.5 y y dol pripade,

vody spatnovazbovy tlak bude nizsi ako tadto hodnota.

Frekvencia detekcie
F4.02 ochrany proti 0~50,00 Hz | 48.00
nedostatku vody

Aktualne percento
detekcie ochrany

F4.03 proti nedostatku 0~200,0 S 15.0

vody

Oneskorenie

automatického - , _ , .
F4.04 resetovania ochrany [0~100,0 % % 400 P|2'1tl, iba ked F4.00 = 1. Percentualna hodnota menovitého

. pradu motora

proti nedostatku

vody

Doby

automatického Ked je generovana porucha nedostatku vody a uplynie doba
F4.05 resetovania ochrany|0~9999 min 15 |nastavena v F4.05, pohon sa automaticky resetuje a spusta.

proti nedostatku Casy resetovania su obmedzené v F4.06. Ked je dosiahnuta

vody doba resetovania, neméze byt porucha nedostatku vody

: vymazana automaticky. Ruénym stlaenim RESET tuto poruchu

F4.06 Tlak obnovenia 0~9999 3 |resetujte.

privodnej vody

Nasledujuce metddy mozu realizovat ochranu proti nedostatku vody:

Doplrite do privodu snimac hladiny vody. Generovanie poruchy E015 pomocou zapinacieho a vypinacieho kontaktu.

73




SK
Doplrite do privodu snimac tlaku vody napatoveého typu a pripojte ho ku svorkam AVI pohonu pre vyhodnocovanie nedostatku
vody. Nastavte F4.00 = 3.

Zaistite vyhodnocovanie tlaku spatnej vazby vystupného snimaca. Nastavte F4.00 = 2 (vyskytuje sa urcité riziko)
Zaistite vyhodnocovanie privodného tlaku a frekvencie/prudu motora. Nastavte F4.00 = 1. (Vyskytuje sa urcité riziko)
Poznamka: Pre vyhodnocovanie nedostatku vody alebo poruchy odporuc¢ame zvolit metdédu 1 a metédu 2.

Ked je parameter F4.00 nastaveny na hodnotu 2, spatnovazbovy tlak je niz8i ako nastavena hodnota v F4.01 a ked uplynie doba
oneskorenia alarmu abnormalneho tlaku nastavena v F4.03, je generovana porucha nedostatku vody.

Ked je parameter F4.00 nastaveny na hodnotu 1, su podmienky pre generovanie alarmu nedostatku vody nasledujuce:
Spina¢ ochrany proti nedostatku vody je zapnuty (F4.00 = 1).
Spatnovazbovy tlak je niz§i ako povolena limitna hodnota detekcie nedostatku vody (spatnovazbovy tlak <F4.01).

Aktualna prevadzkova frekvencia nie je nizSia ako frekvencia detekcie ochrany proti nedostatku vody (prevadzkova frekvencia>
=F4.02).

Aktualny vystupny prud nie je vy$sSi ako aktualna percentualna hodnota detekcie nedostatku vody (vystupny prad = <F4.04).

Ked su spinené podmienky (1) - (4) su generované poruchy nedostatku vody. Ked F4.05 nie je ,0", pohon bude automaticky
resetovat’ poruchy a automaticky sa spustat’ po generovani porich nedostatku vody a po uplynuti doby nastavenej v F4.05. Ked
uplynu doby nastavené v F4.06 pre automatické resetovanie, automatické spustenie sa neuskuto¢ni, kym nebude vykonané
vyhodnotenie vstupnej vody. Ked je parameter F4.06 nastaveny na hodnotu 9999, systém méZe resetovat poruchy nedostatku
vody neobmedzene. Ked je parameter F4.05 nastaveny na hodnotu 0, je pre detekovanie privodnej vody pouZity spatnovazbovy
tlak a su resetované poruchy nedostatku vody Ked' je parameter F4.05 va&si ako parameter F4.07 a trva po dobu nastavenu v
F4.08, pohon bude resetovat poruchy a spusti sa.

Poznamky: Pretoze kazdy pohon ma odliSné pracovné podmienky, napriklad velkost sacej/vytlatnej vySky a zatazenia, musi byt
parameter F4.04 nastaveny podla skuto€nej situdcie. Tym je mozné dosiahnut presné vyhodnocovanie pripadného nedostatku
vody.

Metdéda nastavovania: Prevadzka pohonu. Vypnutie privodu vody, ked prevadzkova frekvencia dosiahne maximalnu hodnotu a
zaznamenanie vystupného prudu zobrazeného na pohone. Rovnomerné rozdelenie hodnoty prudu v parametri menovitého pradu
motora F5.04 na ziskanie percentualnej hodnoty. Nastavena hodnota v F4.04 je 0 5-10 % vys$Sia ako percentualna hodnota. Ked je
nastavend hodnota v F4.04 prili§ vysoka, mbéze po€as normalnej prevadzky déjst k mylnému generovaniu poruch nedostatku vody.
Ak je tato hodnota prili$ nizka, nemoze byt zaistena u€inna ochrana zariadenia, ked sa vyskytne nedostatok vody.

Iné funkcie
1: Nudzovy privod vody (F2.07 = 5)

Nudzovy privod vody (bez snimaca) je mozné pouzit' v situacii, ktora vyzaduje vysoky objem, ale malu poziadavku na tlak. Pohon
bude riadit vypocet podla prevadzkového stavu. Bez odberu vody bude pohon automaticky v prevadzke s nizkou frekvenciou.
Naopak s odberom vody bude pohon v prevadzke s vysokou frekvenciou.

Pohon bude vyhodnocovat nedostatok vody porovnavanim, ¢i je prevadzkova frekvencia niz8ia ako frekvencia detekcie nedostatku
vody, takZe je nutné spravne nastavenie frekvencie detekcie v F4.02. Bez odberu vody méze byt za minimalnu hodnotu
prevadzkovej frekvencie pohonu povazovana nastavena frekvencia detekcie nedostatku vody (F4.02). Nudzovy privod vody nie je
ovplyvneny spinaom nedostatku vody. Nastavte F4.02 = 0, pokial je nutné zatvorit nidzovy privod vody pre ochranu proti
nedostatku vody.

8 Odstranovanie poruch .
8.1 Popis kédov poruch

Odstranen

[}

poruchy
poruchy
ozné
priciny
poruchy

Kaéd

o
>
=

1. PrediZte dobu zrychlovania

1. Prilis rychle zry’chlovanle 2. Vyhladajte technickd pomoc
L oxs 2. Porucha vo vnutri IGBT o e . . .
EOO1 |Inverzné Clanky A S 3. Skontrolujte, i periférne zariadenia neobsahuju
3. Porucha spdsobena ruSenim o ! .
. silné zdroje rusenia
4. Uzemnenie . . . .
4. Skontrolujte uzemfovacie vedenie
Nadorad ori 1. Prili§ rychle zrychlovanie 1. PrediZte dobu zrychlovania
EO002 7 'cEI‘ovaF:'n' 2. Prili8 nizke sietové napétie 2. Skontrolujte napéjanie
ry 3. Vykon pohonu je prili§ nizky 3. Pouzite pohon s vy$§im vykonom
£003 Nadprud pri 1. Prili$ rychle spomalovanie 1. Predlzte dobu spomalovania
spomalovani 2. Moment zotrvaénosti zatazenia je prili§ vysoky. [2. Pridajte spravne moduly dynamického brzdenia
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3. Vykon pohonu je prili§ nizky

3.

Zvyste vykon pohonu

1.

Skontrolujte zatazenie a v pripade potreby znizte

Nadprud pri 1. Nahle zmeny alebo nepravidelnosti zataZzenia nahle zmenv alebo nepravidelnosti zatazenia
EO004 |konstantnej 2. Sietové napétie je prilis nizke y hepi
rychlosti 3. Vykon pohonu je prili§ nizky - Skontrolujte napajanie
’ . Pouzite pohon s vy$8im vykonom
g 1. Napédjacie napétie je nadmerné . -
EO005 Prf-)pa’tle pr! 2. Opatovné spustenie otacajuceho sa - Skontrolujte napajanie . s
zrychlovani . . . Po zastaveni nevykonavajte opatovné spustanie
motora po prechodnych vypadkoch
Prepitie pri . Prili§ rychle spomalovanie . Predizte dobu zrychlovania
E006 patie pri . Zotrva€nost zatazenia je prili§ vysoka . Zvyste pocet modulov dynamického brzdenia
spomalovani e PO . . e
. Napajacie napétie je nadmerné . Skontrolujte napajanie
PreE)atle pri . Abnormalne zmeny napajacieho napatia . Nain&talujte vstupnu timivku
EOO07 |konstantnej . s e . o . s .
rychlosti . ZotrvaCnost zatazenia je prilis vysoka . Pridajte spravne moduly dynamického brzdenia
. Napgjacie napéatie je nadmerné. . Skontrolujte napajanie
EO08 (Prepéatie hardvéru . Prili§ rychle spomalovanie . PredIzte dobu spomalovania

. ZotrvaCnost' zatazenia je prili§ vysoka.

. Zvys$te pocet modulov dynamického brzdenia

E009

Prilis nizke napéatie
zbernice

. Sietové napatie je prili§ nizke.

. Skontrolujte sietové napajanie

EO10

Pretazenie pohonu

. Prilis rychle zrychlovanie

. Opatovné spustenie otacajuceho sa motora
. Sietové napatie je prili§ nizke.

. Pretazenie

. Predizte dobu zrychlovania

. Po zastaveni nevykonavajte opatovné spustanie
. Skontrolujte sietové napéatie

. Pouzite pohon s vy$Sim vykonom

EO11

Pretazenie pohonu

. Sietové napatie je prili§ nizke.

. Nespravne nastavenie menovitého pradu
motora

3. Motor uviaznuty alebo velké zmeny zataZenia
4. Motor je prili§ maly

NRPRON=2 = JON=2] N2 O =

. Skontrolujte sietové napatie

. Nastavte znovu menovity prdd motora

. Skontrolujte zatazenie a nastavte saci vykon
. Pouzite spravny motor

EO12

Strata
vstupnej fazy

Strata jednejzfazR, S, T

. Skontrolujte napajanie
. Skontrolujte elektricku inStalaciu

EO13

Strata vystupne;j
fazy

Strata niektorej z faz U, V, W (alebo nesymetrické
trojfazové zatazenie)

N=apN=2 RON= [ RON=S =2 JON=2 DR (WON=2] N2 JODN

. Skontrolujte vystupné zapojenie
. Skontrolujte motor a kabel

EO14

Prehrievanie
modulu

1. Okamzity nadprud pohonu

2. Medzifazovy skrat alebo skrat niektorej z faz na
kostru

3. Upchaty vetraci kanal alebo rozbity ventilator
4. Okolita teplota je prilis vysoka

5. Uvolneny vodi¢ alebo zasuvny modul
ovladacieho panelu

6. Zavada napajacieho obvodu

7. Ovladaci panel

OO WN =

. Pozri rieSenie nadpridu

. Znovu vykonajte zapojenie

. Vycistite vetraci kandl alebo vymerite ventilator
. Znizte okolitu teplotu

. Skontrolujte a znovu pripojte

. Vyhladaijte technickt pomoc

EO015

Externé poruchy

Externé poruchy na vstupnych svorkach

1

. Skontrolujte vstup externého zariadenia

1. Nespravne nastavenie prenosovej rychlosti v

1.

Nastavte spravnu prenosovu rychlost

v baudoch

Eo16 Egg‘ﬂiécie ’ baudoch 2. Stlagenim tlagidla RUN/STOP vykonajte
prenosu 2. Poruchy adaptivnej sériovej komunikacie resetovanie, vyhladajte technicki pomoc
3. Komunikécia je dlha dobu prerudena 3. kontrolujte zapojenie prenosového
rozhranie
Porucha pradovych 1. Chybny kontgkt _konektora ovladacieho panela _ o
E018 |detekanych 2. Zavada ngpéjameho obvoc_iu 1. SkontroIthe kone_ktor a znova ho pripojte
obvodov 3. Poskodenie Hallovych suciastok 2. Vyhladajte technicki pomoc
4. Chybny zosilfovaci obvod
Poruchy &itania a 1. Nespravne Citanie a zapis riadiacich 1. StlaCenim tla¢idla RUN/ STOP vykonajte
E022 z4pisu EEPROM parametrov resetovanie
2. Chybna pamat EEPROM 2. Vyhladajte technickii pomoc
1. Prili§ rychle zrychlovanie 1. Predizte dobu zrychlovania
£023 Vysoky toCivy 2.0patovné spustenie otacajuceho sa motora 2. Nespustajte motor, ktory sa este otaca
moment 3. Sietové napatie je prili§ nizke 3. Skontrolujte sietové napatie
4

4. Zatazenie je prili§ vysoké

. Pouzite pohon s vy$8im vykonom

EO024

Prerusené vedenie
spatnej vazby

1. PreruSené vedenie alebo chybny kontakt
snimaca

2. Doba detekcie preruseného vedenia je prilis
kratka

3. Snimac je poskodeny alebo systém nema
ziadny signal spatnej vazby

WN =

. Skontrolujte inStalaciu a zapojenie snimaca
. Zvyste dobu detekcie preruSeného vedenia
. Vymerite snimacé

E025

Prevadzkova doba
dosahuje nastavenu
dobu

1. Prevadzkova doba dosahuje nastavenu dobu

. Vyhladajte technickd pomoc

EO27

Alarm nedostatku
vody

1. Porucha tlaku/hladiny vody
2. Preru$ené vedenie alebo chybny kontakt
snimaca. Systém nema zZiadny

—_

. Skontrolujte spravnost tlaku na privode
. Skontrolujte instalaciu a zapojenie snimaca
. Skontrolujte nastavenie prislusnych parametrov
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signal spatnej vazby

3. Doba detekcie alarmu nedostatku vody

je prili$ kratka (F4.03)

4. Frekvencia ochrany proti nedostatku

vody je prili§ nizka (F4.02)

5. Prud detekcie ochrany proti nedostatku vody je
prili§ nizky (F4.04)

1. Porucha signalu spatnej vazby snimaca
2. Nastavena hodnota alarmu vysokého
tlaku je prili§ nizka (F0.10)

3. Nastavena doba detekcie alarmu je
prilis kratka (F4.09)

Alarm vysokého
tlaku

1. Skontrolujte vedenie snimaca

E028 2. Skontrolujte nastavenie prislusnych parametrov

1. Nastavena hodnota alarmu nizkeho
tlaku je prilis vysoka (F0.11)

2. PreruSené vedenie alebo chybny

E029 |Alarm nizkeho tlaku |kontakt snimaca. Systém nema ziadny
signal spatnej vazby

3. Typ snimaca nezodpoveda aktualnemu

1. Zmerite nastavenie parametrov
2. Skontrolujte snimag

pouzitiu
Alarm prasknutého |Doba detekcie prasknutého potrubia je prili§ Detekcia potrubia (Poznamka: Tuto poruchu je
E030 ; X . . s N
potrubia kratka (F4.15) mozné resetovat iba ru¢ne)
1. Znovu zapnite napajanie
Porucha . S 2. Hlavny pohon je pripojeny ku koncovému odporu
EO050 (komunikacie Abnormalna komunikéacia viacerych pohonov :

(pozri kapitolu 5.6)

viacerych pohonov 3. Vyhladaijte technickii pomoc

8.2 Bezné poruchy a ich odstranovanie

Pocas pouzivania sa mézu vyskytnut’ nasledujuce poruchy. Na ich odstrafiovanie je mozné pouzit nasledujuce metddy.

8.2.1 Ziadne zobrazenie po zapnuti napajania
Multimetrom zmerajte, i napajanie zodpoveda menovitému napatiu pohonu. Skontrolujte, i nie je poSkodeny trojfazovy mostikovy
usmerfiovac. Ak je poskodeny, nechajte problém vyriesit servisom.

8.2.2 Napajaci isti¢ vypina po zapnuti napajania
Skontrolujte, ¢i nedoslo k skratu medzi fazami alebo medzi ktoroukolvek fazou a kostrou. Ak ano, odstrante tento skrat.
Skontrolujte, &i nie je poSkodeny mostikovy usmerfiovag. Ak ano, nechajte problém vyrieSit servisom.

8.2.3 Po spusteni pohonu sa motor neotaca

Skontrolujte symetrické zatazenie troch faz U, V, W. Ak je napajanie v poriadku, skontrolujte poSkodenie alebo uviaznutie motora.
Ak je motor v poriadku, skontrolujte spravne nastavenie parametrov motora. Pokial sa vyskytuje nesymetrické zatazenie troch faz
U, V, W, nechajte problém vyrieSit servisom. Pokial vystupné napéatie nie je privedené, nechajte problém vyrieSit servisom. Séria
61 -8200B

8.2.4 Po zapnuti napajania pracuje pohon normalne, ale po¢as prevadzky napajaci isti¢ vypina
Skontrolujte, €i nedoslo k skratu medzi vystupnymi modulmi. Ak ano, nechajte problém vyriesit servisom.

Skontrolujte, ¢i nedoslo ku skratu medzi fazami motora alebo medzi ktoroukolvek fazou motora a kostrou. Ak ano, odstrante tento
skrat. Pokial k vypinaniu dochadza iba ob¢&as a vzdialenost medzi motorom a invertorom je znacna, zvazte pridanie vystupnej
striedavej timivky.

8.2.5 Nedochadza k zastaveniu pocas prevadzky bez vody

Skontrolujte, &i tlak zobrazeny na paneli pohonu nie je niz8i ako nastaveny tlak. Pokial je nizSia, skontrolujte spravne nastavenie
rozsahu snimaca tlaku, dalej ¢i sa Cerpadlo neotaca naopak, €i nie je zavzduSnené a €i privod nie je upchaty.

Ak sa hodnota prevadzkového tlaku meni v blizkosti nastavenej hodnoty, ru¢ne zastavte pohon a pozorujte, Ci tlak klesa. Pokial
klesa, je nutné vymenit spatny ventil.Ked systém tlak udrzuje, znizte F3.00 na zodpovedajucu hodnotu a pozorujte, €i pohotovostny
rezim funguje normaline.

8.2.6 Systém neméze vstupit’ do pokojového rezimu poc¢as pouzivania malého mnozstva vody
alebo pocas uniku

Pokial systém nemoze vstupit do pokojového rezimu alebo je doba pokojového rezimu prili§ dlha, zmerite F3.08 na pohotovostny

rezim 3 a potom prislusne zvyste F3.15.

Ak dochédza k €astému spustaniu a zastavovaniu, zmenite F3.08 na pohotovostny rezim 3 a potom prisludne zvyste F0.04.

8.2.7 Systém neméze zastavit' za U€elom ochrany proti nedostatku vody
Spina¢ ochrany proti nedostatku vody F4.00 nezapina.

Nastavena limitna hodnota detekcie nedostatku vody v F4.01 je prili§ nizka.

Nastavena percentualna hodnota prudu detekcie nedostatku vody v F4.04 je prili§ nizka.
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9 Komunikacny protokol
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Poskytuje dve rozhrania Standardu sériovej komunikacie RS485 a zavadza medzinarodny Standardny komunikacny
protokol Modbus na zabezpec€enie komunikacie medzi hlavnym pohonom a podriadenymi pohonmi. PouZivatelia mézu
realizovat centralizované riadenie pomocou PC/PLC/dotykovej obrazovky a inych nadriadenych zariadeni na spinenie

poziadaviek Specifickych aplikacii. (Nastavenie riadiacich prikazov pohonu, prevadzkova frekvencia, vykonavanie zmien
parametrov funkcii, sledovanie prevadzkového stavu pohonu a poruch).

9.1 Popis prikazovych kédov a komunikaénych udajov

(1) Adresa funkcii
©
-g 8 > > ©
~ c 9 “© o Q
: §5 |58 =+
Lf (a] -c?s oS nhe
0x0001: V prevadzke
0x0002: Rezerva
0x0003: Rezerva
Komunikacny oy 1 00H [0x0004: Rezerva w
riadiaci prikaz
0x0005: Zastavenie
0x0006: VoIné zastavenie (nudzové zastavenie)
0x0007: Resetovanie poruchy 0x0008: Rezerva
0x0001: V prevadzke
0x0002: Poruchy
Stav pohonu |0x1001H |0x0003: Zastaveni bez poruchy R
0x0004: Rezerva
0x0005: LU stav pohonu
Adresa Rozsah nastavovacej hodnoty komunikacie (-10000—10000) Poznamka: Nastavovacia hodnota
nastavenej komunikacie je percentualna hodnota relativnej hodnoty (-100,00—100,00 %). Méze byt vykonana
hodnoty 0x2000 |operacia zapisu komunikacie. Ked sluzi ako nastavenie frekvenéného zdroja, je relativna hodnota | W/R
komunikacie percentualnou hodnotou maximainej frekvencie (F2.09). Ked sluzi ako nastavenie PID alebo
spatnej vazby, je relativha hodnota percentualnou hodnotou PID.
0x2001 |Nastavenie PID, rozsah (0—1000,1000 zodpovedajuci plnému rozsahu) nastavte F3.05 = 4 W/R
0x2002 |Spéatna vazba PID, rozsah (0—1000 zodpovedajuci pinému rozsahu) nastavte F0.09 = 4 W/R
0x2003 |Rezerva
Adresa 0x3000 |Parametre rezervované vyrobcom R
arametra
Ereva’dzky/ 0x3001 |Prevadzkova frekvencia (dve decimalne) R
jzeijsrfz\rl]ima 0x3002 |S&itana prevadzkova doba (jednotky: ¢as, 0 decimalna) R
pohonu a 0x3003 |Napétie zbernice (jedna decimalna) R
hlavného
pohonu v 0x3004 |Vystupné napatie (nula decimalna) R
rezime
viacerych 0x3005 |Vystupny prud (jedna decimalna) R
pohonov
0x3006 |Prevadzkova rychlost’ (nula decimalna) R
Poruchovy kéd (Cislo poruchového kédu a typ poruchy v menu funkcii sa zhoduju. Vratené data su
0x3007 |, N . R
Sestnastoké, nie znaky poruch.)
0x3008 |Oznacenie vstupu svorky (0 decimalna) R
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0x3009 |Oznacenie vystupu svorky (0 decimalna) R
0x300A |Analogova hodnota Al1 (dve decimalne) R
0x300B |Analégova hodnota Al2 (dve decimalne) R
0x300C |Nastavena frekvencia (dve decimalne) R
Vystupny vykon (jedna decimalna
0x300D ystupny vy ( ) R
0x300E |Vystupny krutiaci moment (nula decimalna) R
0x300F |Teplota pohonu (jedna decimalna) R
Adresa 0x3010 |Spatnovazbovy tlak (jedna decimalna) R
parametra
prevadzky/  [0x3011 [Stanoveny tlak (jedna decimaina) R
zastavenia
jedného 0x3012 |Tlak privodnej vody (jedna decimalna) R
pohonu a
hlavného 0x3013 |Rezerva R
pohonu v
viacerych
pohonov 0x3015 |Rezerva R
0x3016 |Cislo verzie softvéru (dve decimalne) R
0x3017 |Cislo vyrobku R
Stavova adresa pomocného pohonu ulozena v hlavhom pohone
Pomocny [Pomocny pohon €. 2 |Pomocny Pomocny Pomocny Popis Symb
pohon &. pohon &. 3 |[pohon¢.4 |pohon¢. 5 ol
1 R/W
0x3101 |0x3201 0x3301 0x3401 0x3501 Prevadzkova frekvencia R
0x3102 |0x3202 0x3302 0x3402 0x3502 Prevadzkova doba R
0x3103 |0x3203 0x3303 0x3403 0x3503 Napatie zbernice R
asé"’r“efg;’e 0x3104 |0x3204 0x3304 0x3404 0x3504 Vystupné napatie R
pomocnych ;3105 [0x3205 0x3305 0x3405 0x3505 Vystupny prud R
pohonov
0x3106 |0x3206 0x3306 0x3406 0x3506 Prevadzkova rychlost R
Poruchovy kéd R
0x3107 |0x3207 0x3307 0x3407 0x3507 (0x63
)

Poznamky: Hodnotu 0x63 je mozné ziskat pre€itanim 0x3107, 0x3207, 0x3307, 0x3407, 0x3507 v hlavhom pohone signalizuje
poruchu pomocného pohonu pripojeného k hlavnému pohonu (tento zoznam adries je iba pre hlavny pohon v rezime viacerych

pohonov).

Poznamka: NizSie su uvedené snimané data a skuto¢né poruchy z 3007H:

Udaje Porucha Udaje |Porucha

0x00 Ziadna porucha OXOE Ziadna porucha

0x01 Inverzné ¢lanky Ox0F Inverzné ¢lanky

0x02 Nadprud pri zrychlovani 0x10 Nadprud pri zrychlfovani

0x03 Nadprud pri spomalovani Ox11 Nadprud pri spomalovani

0x04 Nadprud pri konStantnej rychlosti 0x12 Nadprud pri konstantnej rychlosti
0x05 Prepétie pri zrychlovani 0x16 Prepatie pri zrychlovani

0x06 Prepatie pri spomalovani 0x17 Prepatie pri spomalovani

0x07 Prepétie pri konstantnej rychlosti 0x18 Prepatie pri konstantnej rychlosti
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0x08 Prepatie hardvéru 0x19 Prepatie hardvéru

0x09 Prili§ nizke napatie zbernice Ox1A Prili§ nizke napétie zbernice
0x0A Pretazenie pohonu 0x1B Pretazenie pohonu

0x0B PretaZenie motora 0x1C Pretazenie motora

0x0C Strata vstupnej fazy 0x1D Strata vstupnej fazy

0x0D Strata vystupnej fazy 0x32 Strata vystupnej fazy

Popis poruchovych kédov

Poruchové kédy komunikacie Modbus

Kod Nazov Popis
0x01 Chyba kodu Kod zapisany v kontrolnej adrese kodu sa liSi od kédu nastaveného uzivatefom v FD.00
Nepovolené funkcie Funkcia ziskana z nadriadeného zariadenia predstavuje nepovolenu prevadzku.
0x02 . . . ; - . ..
Eventudlne postupy podriadenej jednotky, napriklad poZiadavka v nespravnom reZime
Chyba kontroly V rdmcovej informacii odoslanej nadriadenym zariadenim, ked kontrolny bit CRC formatu
0x03 RTU alebo kontrolny bit LRC formatu ASCII je odli$ny od kontrolného ¢&isla podriadeného
zariadenia, bude generovana chyba kontroly.
Nepovolena datova adresa  |Adresa Udajov poziadavky nadriadeného zariadenia je nepovolena adresa.
0x04 L o . A . . i .
Predovsetkym nie je platna kombinacia adresy databazy Registre a preneseného bajtu.
0x05 Nepovolena datova hodnota |Obdrané datové pole obsahuje nepovolenu hodnotu. Poznamka: To neznamena, ze
datova polozka zaslana na ulozenie do registra ma neo¢akavanu hodnotu.
0X06 Neplatna zmena parametra |V prikaze zapisu odoslanom nadriadenym zariadenim su zaslané data mimo rozsah
parametra alebo adresu zapisu nemozno v su¢asnej dobe zapisat.
0x07 Systém je zablokovany Ked nadriadené zariadenie prave Cita alebo zapisuje a je nastavené uzivatel'ské heslo,
ktorého zruSenie nie je vykonané, je generovana sprava o zablokovani systému.
0x08 Podriadeny pohon je Pohon je zaneprazdneny (EPPROM vykonava ukladanie)
zaneprazdneny
0x09 Chyba nastavenia Mimo rezim zdroja komunikacnych riadiacich prikazov

Priklad prikazov parametrov €itania a zapisu

Adresa |Prikaz |[Koncova Pociatoéna |Radovo Radovo najnizs§i |[Radovo Radovo najvyssi
pohonu adresa adresa najvyssi bit bit datového najnizsi bit bit CRC kontroly
parametrov |parametrov |datového obsahu CPR kontroly
obsahu
Prikaz
¢itania 01 03 FO 0oC 00 02 37 08
(FO.12)
Prikaz
zapisu 01 06 FO (0] 00 21 BA D1
(FO0.12)
Prikaz
zapisu
RAM 01 06 00 0oC 00 20 48 11
(FO0.12)

Poznamky: Adresa Citania parametrov. Napriklad adresa Citania F3.15 je OxF30F, maximum je 12

Zapis parametrov a uloZenie. Adresa je rovnaka ako pre adresu cCitania. Napriklad adresa zapisu F3.17 je OxF311

Zapis parametrov bez uloZenia. Radovo najvyssi bit adresy je 0. Napriklad adresa zapisu F3.19 je 0x0313.
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10 Priklady typického pouzitia

10.1Priklad 1 pouzitia jedného ¢erpadla

A\

Signal snimaca tlaku

-
-

Pohon cerpadla

il
-

Signal 4-20 mA
i spatnovazbového tlaku
Kibel motora
N\ Tlakova
= Spinaf \ M | Motor nddoba
o Haku g Snimak
L | alebo [ (>0 tiaku
= plavik |  d
| L, ]
| ) laéné bi
= | - i t ti
\_ _/ Spatny ventil Vytlatné potrubie
Stav Poziadavka Nastavenie parametru

Tlak v systéme Cerpadla

3,0 bary

F0.00 = 3,0

Rezim ochrany proti
nedostatku vody

V privode je nainstalovany
snimac spinacej hodnoty

Vstup vonkaj§imi svorkami. (Pripojte k svorkam M2 v
predvolenom stave.)

10.2Priklad 2 pouzitia jedného ¢erpadla

Stav Poziadavka Nastavenie parametru
Tlak v systéme Cerpadla 3,5 bar F0.00 = 3,5
Rezim spustania Spustanie pomocou tlacidiel F0.05=2;F1.02=0
Komunikaéné adresa Adresa 01 F1.00 =01
Prenosova rychlost v baudoch 9600BPS F8.00 =3
Rezim ochrany proti nedostatku vody V privode je nainstalovany snimac¢ napatového typu F4.00=3
Limitna hodnota ochrany proti nedostatku vody | Generovanie poruch, ked je hodnota nizSia ako 0,5 bar  |F4 01 =05
Nastavte parametre F0.08, F0.09, F2.01 podla typu snimaca tlaku.
Nadradené zariadenie (napriklad PLC) odosiela spustaci prikaz: datovy format je Sestnastklovy.
Priklad prikazu zapisu
Adresa|g. . Koncova |Pocéiatoén |Poradovo najvyssi Po_ra_@gyo_ Poradovo Poradovo
Prikaz P o s . najnizsi bit AP P
pohon Zapisu adresa a adresa |bit datového datového najnizsi bit najvyssi bit
u P zapisu dat (zapisu dat |obsahu obsahu CRC kontroly |CRC kontroly
Spustac o1 | o6 10 00 00 01 4c CA
prikaz
Zastavovaci | o) | o 10 00 00 05 4D 09
prikaz
Resetovanie | ) 06 10 00 00 07 cc cs
poruch
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Koncova |Pociato¢na Poradovo Poradovo
Adresa |Prikaz najvyssi bit Poradovo najnizsi |najnizsi bit |Poradovo najvyssi
<. . |adresa adresa o e oy e e as .
pohonu |€itania |... = . (Lo Cisla ¢itania bit ¢isla €itania dat|CPR bit CPR kontroly
Citania dat | Citania dat -
dat kontroly
Citanie
prevadzk
ovej 01 03 30 01 00 01 DA CA
frekvenci
e

Poznamky: Hodnota Citania dat je maximalne 12.

Ked pomocné pohony dostanu déta z hlavného pohonu, su data vratené v nasledujucom formate. Data vratené v tomto priklade su
vo formate 1388H, tj decimalne ¢Eislo 5000, ¢o znamena, Ze aktualna prevadzkova frekvencia je 50,00 Hz.

Data vratené Adresa Prikaz Cislo bajtu Poradovo Poradovo Poradovo Poradovo naivvssi
pohonom pohonu |&itania najvyssi bit dat |najnizsi bit  |najnizsi bit CPR |/ . vy
. bit CPR kontroly
dat kontroly
Standardné 01 03 02 13 88 B5 12
Vritené Adresa  |Prikaz Poradovo Poradovo Poradovo |Poradovo |Poradovo Poradovo
ohonom ohonu | &itania najvyssi bit  [najnizsi bit najvyssi  [najnizsi najnizsi bit CPR |najvyssi bit CPR
P P gisla bajtu  |&islabajtu  |bitdat  |bitdat  |kontroly kontroly
ZeSta"da’d" 01 03 00 02 88 E9 5C
PLC
Trojfazové
striedavé napatie

Signal spinaca tlaku o

RS485 |
I

Y

il
-

Pohon €erpadla

"

Kabel motora

Signal 4-20 mA
spdtnovazbového tlaku

Privod vody s nizkym

tlakoem alebo z vodojemu

\\I

— ;l Spatny ventil
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< tlaku
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A plavik | é‘{) tiaku
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Signal spinaca tlaku

Jednofazové striedavé
napdjanie 1x230 v

Pohon Eerpadla
FeoPower 230

Prived vody (rad alebo
akumulaéna nadri)

Pozn. Pokial je dizka kabla medzi pohonom a motorom vaésia ako 50m, odporiéame medzi motor a pohon nainétalovat kvéli
ochrane motora a frekvenéného meni¢a DU/DT filter, Sinus filter alebo iné odruSovacie zariadenie. Pripadne sa obratte na svojho

predajcu.

—* | Spitny ventil

10.3Priklad pouzitia viacerych €erpadiel

- ]
|
Pozri Poznamka L iens
‘H'"‘é i Slgﬂnal 4-:.2[1 mA’
itir spatnovazbového tlaku
l Kabel motora
Ax2300W - .
- 2 Tlakova
. f Jtor 3x230 V nidoba na
_;3_: |\M .II Motor 3x 230 vyr;:r'w;‘anie
" Spinad tlaku "-T-*/ 1l - rpl:?e::;kuv
A alebe plavik : @Fﬁumuw ilakue -‘7
I L
| = T
! . | Vystupné potrubie

nedostatku vody na privode

nizsi nez 1,0 bar

Stav Poziadavka Nastavenie parametru
Tlak v systému Cerpadla 4,0 bar F0.00=4,0

Pocet pomocnych Cerpadiel Jedno pomocné Eerpadlo (5 maximalne) F1.03=1

Doba otacania Cerpadla 30 min F1.05=30

Rezim ochrany proti nedostatku vody Xa%g\t/‘g\czgg ?ya;)izétalovany snimac F4.00=3

Limitna hodnota ochrany proti Porucha je generovana, ked je hodnota F4.01=1,0

Nastavenie adresy

Adresa hlavného Cerpadla >5, Adresa pomocného Cerpadla 1-5

Nastavenie systému

Dvojity systém s hlavnym a podriadenym

pohonom*

Makro nastaveni: hlavni: F0.20 = 2;

pomocny: F0.20 = 11

Nastavte parametre F0.08, F0.09, F2.01 podrla typu snimaca tlaku.
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PLC
: RS485 Signal 4-20 mA spatnovazbového tlaku
_______ RS2 - _ —
Takova
Rs1 [ [ nadoba
, Signal tiaku 0-10 V DG TN
: Snimac ! " ' Motor >¢ Snime T~
: . E:.:' \‘“-T-' / ¢ tiaku
Privod vody : Ve : L S|
! Hs.485 3 —— Spatny Vytlaéné potrubie
| komunikaény kabel s~—=% ventil
| medzi hlavnym a Hlavné
— I vedlajsim pohonom Zerpadlo
- Fomocny pohon T
P
| M Motor
-.\. r
T .
o
—._' |
Py
Pomacna
cerpadlo
11 Technické parametre
Nazov frekvenéného menica Vstupné | Vstupna Vstupny | Vystupné | Vystupna | Vystupny
napdtie | frekvencia | prad napétie frekvencia | prad
PUMP e-line Drive-03 0.75kW | 1x030v | 50Hz | 82 | 3xe30v | 0-50Hz | 45
PUMPA e-line Drive-03 1,5kW | 1,030y | 50Hz | 14,2 | 3x230V | 0-50 Hz 7
PUMPA e-line Drive-03 2,2kW | 1,530v | 50 Hz 23 | 3x230V | 0-50 Hz 10
PUMPA e-line Drive-03T
0,75kW 3x400V | 50 Hz 3,4 | 3x400V | 0-50 Hz 2,5
PUMPA e-line Drive-03T
1,5kW 3x400V | 50 Hz 5 3x400V | 0-50 Hz 3,7
PUMPA e-line Drive-03T
11 OKW 3x400V | 50 Hz 26 3x400V | 0-50 Hz 25
PUMPA e-line Drive-03T
15,0kW 3x400V | 50 Hz 35 3x400V | 0-50 Hz 32
PUMPA e-line Drive-03T
18 5KW 3x400V | 50 Hz 38 3x400V | 0-50 Hz 37
PUMPA e-line Drive-03T
2 2kW 3x400V | 50 Hz 5,8 3x400V | 0-50 Hz S
PUMPA e-line Drive-03T
4.0kW 3x400V 50 Hz 10 3x400V | 0-50 Hz 9
PUMPA e-line Drive-03T
5 5KW 3x400V | 50 Hz 15 3x400V | 0-50 Hz 13
PUMPA e-line Drive-03T
7,5kW 3x400V | 50 Hz 20 3x400V | 0-50 Hz 17
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12 Servis a opravy

Servisni opravy provadi autorizovany servis Pumpa, a.s.
/
Servisné opravy vykonava autorizovany servis Pumpa, a.s.

13 Likvidace zarizeni / Likvidacia zariadenia

V pfipadé likvidace vyrobku je nutno postupovat v souladu s pravnimi pfedpisy statu ve kterém je likvidace
provadéna.

/

V pripade likvidacie vyrobku je nutné postupovat v sulade s pravnymi predpismi statu v ktorom je likvidacia
vykonavana.

Zmény vyhrazeny. /| Zmeny vyhradené.

Tento produkt nesmi pouzivat osoby do véku 18 let a starSi osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi
nebo mentalnimi schopnostmi nebo nedostatkem zkusenosti a znalosti. Pokud jsou pod dozorem nebo
byly pou€eny o pouzivani spotfebite bezpe&nym zplisobem a rozumi pfipadnym nebezpedim produkt
mohou pouzivat. Dé&ti si se spotfebicem nesméji hrat. Cisténi a idrzbu provadénou uzivatelem nesméji
provadét déti bez dozoru.

/

Tento produkt nesmie pouzivat osoby do veku 18 rokov a starSie osoby so zniZzenymi fyzickymi,
zmyslovymi alebo mentalnymi schopnostami alebo nedostatkom skusenosti a znalosti. Ak su pod dozorom
alebo boli pou¢ené o pouzivani spotrebi¢a bezpeénym spdsobom a rozumeju pripadnym
nebezpedenstvam produkt mézu pouzivat. Deti sa so spotrebi¢om nesmu hrat. Cistenie a udrzbu
vykonavanu pouzivatelom nesmu vykonavat deti bez dozoru.
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14 Prohlaseni o shodé / Vyhlasenie o zhode

EU PROHLASENI O SHODE c €

Model vyrobku: PUMPA e-line DRIVE-02
PUMPA e-line DRIVE-03

Vyrobce: PUMPA, a.s. U Svitavy 1, 618 00, Brno, Ceska republika, IC: 25518399
Toto prohlaseni o shodé se vydava na vyhradni odpovédnost vyrobce.
Pfedmét prohlaseni: Frekvenéni ménié

Vy$e popsany pfedmét prohlaseni je ve shodé s pfislusnymi harmonizaénimi pravnimi pfedpisy Evropské
unie: smérnice ¢. 2014/35/EU a smérnice ¢. 2014/30/EU

Byly pouZité harmonizované normy, na jejichz zakladé se shoda prohlasuje:
EN 61800-5-1 ed.2:2008
EN 61800-3 ed.3:2019
EN 61000-6-2 ed.4:2019
EN 61000-6-4 ed.3:2019
PUMPA, a.s. 1

U Svitavy 54;?619 00 Brno - nakup

ICO: 25518860, DIE;
Prohl4$eni vydno dne 19.05.2021, v Brné //ZQ O/Czass1e5%
L Ce

ES/PUMPA/2020/017/Rev.1 za PUMPA, a.s. M/artin b/i;p'a, ¢len predstavenstva
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Preklad povodného EU Vyhlasenie o zhode

Model vyrobku: PUMPA e-line DRIVE-02
PUMPA e-line DRIVE-03

Vyrobca: PUMPA, a.s. U Svitavy 1, 618 00 Brno, Ceska republika, IC: 25518399
Toto vyhlasenie o zhode sa vydava na vyhradnu zodpovednost vyrobcu.
Predmet vyhlasenia: Frekvenény meni¢

VyS8ie opisany predmet vyhlasenia je v zhode s prislusnyam harmonizaénaymi pravnymi predpismy
Eurdskej unie: smernica €. 2014/35/EU a smérnica €. 2014/30/EU

Boli pouzité harmonizované normy: na ktorych zaklade sa zhoda vyhlasuje
EN 61800-5-1 ed.2: 2008

EN 61800-3 ed.3: 2019

EN 61000-6-2 ed.4: 2019

EN 61000-6-4 ed.3: 2019

Vyhlasenie o zhode vydané dna 19. 5. 2021 v Brne

ES/PUMPA/2020/017/Rev.1

Za PUMPA, a.s. Martin Krapa, ¢len predstavenstva
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Zaznam o servisu a provedenych opravach / Zaznam o servise a

vykonanych opravach:

Datum /
Datum:

Popis reklamované zavady, zaznam o opravé, razitko servisu /
Popis reklamovanej chyby, zaznam o oprave, peciatka servisu:

Seznam servisnich stfedisek / Zoznam servisnych stredisk

CZ/SK

Podrobné informace o naSich smluvnich servisnich stfediscich a seznam servisnich stfedisek je v aktualni

podobé dostupny na naSich webovych strankach /
Podrobné informacie o nasich zmluvnych servisnych strediskach a zoznam servisnych stredisk je v

aktualnej podobe dostupny na naSich webovych strankach

www.pumpa.eu
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http://www.pumpa.eu/

Vyskladnéno z velkoobchodniho skladu /
Vyskladnené z velkoobchodného skladu:
PUMPA, a.s.

ZARUCNI LIST / ZARUCNY LIST

Typ (Stitkovy udaj)

Vyrobni &islo / Vyrobné &islo (titkovy Gdaj)

Tyto udaje doplni prodejce pfi prodeji /
Tieto udaje doplni predajca pri predaji

Datum prodeje / Datum predaja

Poskytnuta zaruka spotfebiteli / Poskytnuta zaruka spotrebitelovi

24 mésicu /
mesiacov

Zaruka je poskytovana pfi dodrzeni vSech podminek pro montaz

_ a provoz, uvedenych v tomto dokladu /
Zaruka je poskytovana pri dodrzani vSetkych podmienok pre montaz
a prevadzku, uvedenych v tomto doklade.

Nazev, razitko a podpis prodejce /
Nazov, pediatka a podpis predajcu

Mechanickou instalaci pfistroje provedla firma
(nazev, razitko, podpis, datum) /
Mechanicku inStalaciu pristroja vykonala firma
(nazov, peciatka, podpis, datum)

Elektrickou instalaci pfistroje provedla odborné
zpUsobila firma (nazev, razitko, podpis, datum) /
Elektricku inStalaciu pristroja vykonala odborne
spbsobila firma (nazov, peciatka, podpis, datum)
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